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Introduction

1.1 Description du produit

Les SVD sont un systeme de limitation de charge complet, composé d'une cellule et d'un dispositif
de limitation. Concu pour mesurer le poids en fonction des déformations des structures métalliques

(poutres en acier) ou des systemes de levage tels que les ascenseurs ou les chariots élévateurs, ou les
variations de la charge de la cabine par I'entrée ou la sortie de charge sont transmises a des variations
de déformation de la structure porteuse mesurables par ce systeme.

L'installation du systeme SVD peut se faire facilement en le plagant dans une partie dégagée de la

structure porteuse. Il est possible d'améliorer la qualité de la mesure, car ce systéme intégre une entrée
USB qui permet d'ajouter un deuxiéme capteur SV-3000 a l'installation.

Ce systeme permet d'étre placé dans des installations déja finies, offrant la possibilité d'intégrer un

limiteur de charge dans I'ascenseur ou le chariot élévateur.

1.2 Caractéristiques par modele

Dans ce manuel, vous trouverez les ressources et les fonctions qui incluent I'ensemble de modeles de la

famille SVD (tous les modeéles n'integrent pas toutes les fonctions).

Pour connaitre les fonctions incluses dans votre modeéle,veuillez vous référer au tableau ci-dessous.

SVD-2RM SVD-2Ra SVD-3R SVD-C SVD-Ca
Nombre d'alarmes 2 2 3 3 3
Relais 2 2 3 -
CANopen-Lift CIA 417 - v v
Sorties analogiques 0-10V /4-20mA /0-20mA - v - -
Sortie pour I'afficheur de cabine MB v - - -
Technologie NG (Entrée USB pour MAJ firmware) v




Données techniques pour l'installation

2.1 Dimensions et composants

(1) Entrée de signal de cellule.
Entrée USB pour ajouter un autre capteur a l'appareil.

(2) Port de connexion NG.
Port mini USB pour la mise a jour du firmware.

(3) Affichage.
5 chiffres.

110

142

160

(4) clavier.
3 touches

(5) Voyant LED d'état

&

< Alarme 1 et/ ou 2 active

" Statut, alarme CABINE VIDE (en option)

2.2 Speécifications éléctriques et installation

. Unités L
Parametres Caractéristiques
Alimentation du terminal VDC 24 (18 ... 40)
Consommation de courant maximale mA 65

Voltage max. VAC 250
Relais

Courant max A 2
Entrée du signal HOLD VAC/DC 12..125
Matériel du boitier - Plastique ignifuge

2.3 Diagramme de cablage

SVD-2RM SVD-2Ra SVD-3R SVD-C SVD-Ca

Noir GND
Rouge 24VDC
Violet ) Can HIGH

Relai 1
Bleu Can LOW
Rose Relai 2
Marron
Blanc Hold (+)
Gris Hold (-)
Vert Affich.cabin. + 4-20/0-20mA Relai 3 4-20/0-20mA
Jaune Affich.cabin. - 0-10V el 0-10V




2.4 Matériel fourni

Dans cette section, vous trouverez une liste du matériel fourni pour l'installation du SVD.
Ce capteur peut étre utilisé pour mesurer des poutres de traction et des poutres de flexion.

L'installation peut varier en fonction du profil de la poutre ou le SVD doit étre installé.

iy
Profil U Profil H
1
2
* T 3 > TP
R+15 ; o R+15
5
Profil UPN Profil IPN
Quantité Description Quantité
@ 1 Capteur SVD
@ 2 Vis Allen 8x40 Qualité 12.9 DIN912
@ 2 Rondelles cales biais 8% M8 DIN434
@ Rondelles plates M8 DIN125
@ 2 Ecrou de sécurité M8 qualité 10.0 DIN985




2.5 Installation du capteur

Il est recommandé d'installer le capteur avec I'ascenseur situé au rez-de-chaussée et une cabine vide, car c'est
la que le point de mesure supporte moins de charge.

Les trous pour le fixer doivent étre de 10 mm et réalisés perpendiculairement a la surface ou le capteur sera

installé. S'assurer que le capteur est aussi proche que possible du centre de la poutre. Une fois les trous sont
réalisés, les débris doivent étre nettoyés et la peinture enlevée des zones ou sera installé le capteur (surtout
si la peinture est tres épaisse). Les trous doivent étre suffisamment bien placés pour que les vis puissent étre
facilement insérées dans les trous sans forcer le capteur.

La vis, est insérée sur le c6té du capteur en laissant la téte située dessus, et les rondelles sur le coté opposé.
S'il s'agit d'une poutre UPN ou IPN (paragraphe 2.4), utilisez la rondelle cale biaise pour rendre le support
d'écrou perpendiculaire a I'axe de la vis. Une fois les rondelles et les écrous placés, vous devez tenir la téte
de vis avec une clé hexagonale, que vous ne devez pas déplacer pour ne pas tordre le capteur, et serrer
fermement I'écrou sur le c6té opposé comme indiqué sur la figure ci-dessous.

(par = 35Nm, soit 85% de la force maximale a appliquer sur cette vis).

/\ NOTE IMPORTANTE:

Appliquer la rotation
de la clef sur I'écrou

Fixer la tete de
la clef allen




2.5.1 Pour les installations avec suspension 1:1

C'est le montage typique dans les installations avec suspension 1: 1. Il est généralement appliqué dans
la rénovation des anciennes installations. Dans cette installation, la position du capteur est importante et
doit étre a environ 50 mm de I'appui qui supporte la poutre ou nous allons mesurer, comme indiqué sur
le graphique.

Le SVD ne doit toucher aucun composant mécanique sur toute la
trajectoire de l'ascenseur.

B

® || doit étre situé dans une zone de la poutre ou de la structure portante sans
signes d'imperfections.

(

e Pour améliorer la qualité de la mesure, un capteur supplémentaire peut AV /777777077

étre connecté a I'unité (chapitre 2.1 section 1).

Installation
du capteur

Distance minimale
recommandée

Structure
portante

Capteur SV-3000
supplémentaire

@40

Capteur SVD




2.5.2 Pour les installations en suspension 2:1

I
Dans le schéma de droite, vous trouverez un exemple d'une typique ]
installation 2:1ou le capteur peut étre installé dans quelques points de la /—\

structure, comme le 1:1. Cela en plus du point fixe. - U o
|
i

Installation
du capteur

e

B

Dans ce second exemple vous verrez une installation plus inhabituelle
ou le point fixe est situé sur la platine. Pour l'installation du SVD, il

est important de situer le capteur sur un point ol on peut mesurer la
déformation de la structure portante.

<

77 a7 |
o

Installation
du capteur

v

N

-




Structure interne et gestion du terminal

3.1 Diagramme de la structure générale
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3.2 Fonctions des boutons

Boutons Etat Fonctions
A partir de Maintenez la touche enfoncée pour entrer ou sortir du menu des
I'indication de charge parameétres.

Menu interne Appuyez pour naviguer.

M)

Appuyez deux fois pour enregistrer et confirmer la valeur du
parametre.

Configuration de
n'importe quel parametre

Menu interne Appuyez pour entrer dans un sous-menu ou un parametre.

®

Configuration de

- . Appuyez sur pour sélectionner le chiffre a modifier.
n'importe quel parametre

Menu interne Appuyez sur pour visualiser la valeur du parametre sélectionné.

Configuration de

N . Appuyez sur pour modifier la valeur du chiffre clignotant.
n'importe quel parametre




Menu des réglages

4.1 Menu des réglages

L'affichage de votre terminal vous montrera, par défaut, I'indicateur de poids |§8888| . Pour entrer ou
sortir du menu de réglages, vous devez maintenir la touche @enfoncée.

Le menu a une structure cyclique composée de différents sous-menus, comme indiqué dans le diagramme
ci-dessous.

A\ 1l se peut que certains modeles n'intégrent pas tous les menus ou fonctions. Se référer a la section 1.2.

Menu des réglages Description

:.-. F o Sous-menu Informations sur I'appareil.
|
’_- A Lok Sous-menu d'étalonnage du terminal.
|
r-: L i Sous-menu Alarmes.
|
~ H q . .
(] Sous-menu de compensation de chaine.
o : Sous-menu de communication Can.
- n:; A\ Uniquement pour les modéles avec CANopen-Lift CIA 417, voir section 1.2.
|
- d [ Sous-menu d'affichage du signal des capteurs en mV/\V.
l_ Sous-menu de la sortie analogique.
ArALo . \ . . N
7 A Uniguement pour les modeles avec sortie analogique, voir section 1.2.
— Parameétre d'affichage de la cabine.
LRbLA
- A Uniguement pour les modeles avec sortie pour écran de cabine MB, voir section 1.2.




4.2 Sous-menu d'information

Dans ce sous-menu, vous trouverez des informations importantes sur le terminal et I'opération de
réinitialisation pour restaurer |'appareil a aux parametres par défaut.

Options du sous-menu Description

Version du firmware. (Lecture seule).
L'appareil affichera la version du firmware du SVD. Valeurs valides : 1.00 et
supérieures

9_

m

<

inFo

-

U HF‘ - Version du hardware. (Lecture seule).
= L'appareil affichera la version hardware du SVD.

Tension de l'unité (lecture seule).
Valeurs valides autour de 24 VDC.

g
=2

ot
e

[
e

(]
e

Statut Eeprom. (Lecture seule).

Opération de réinitialisation.

Réstauration des paramétres par défaut, sélectionnez:
-N0 | Pour annuler 'opération.

Pour restaurer toutes les valeurs aux valeurs par défaut.
A\ Toutes les informations d'étalonnage seront perdues.

< 20

=
N
]
l‘l"

4.3 Sous-menu d'étalonnage

Dans ce sous-menu, vous trouverez différents parametres et opérations qui vous aideront a régler I'appareil afin
d'obtenir la précision de mesure la plus élevée possible.

Options du sous-menu Description
E F{ L N 'Q —> —{ S E "~ Parameétre pour indiquer le nombre de capteurs connectés au terminal.
v
T = S Parametre pour indiquer les unités de poids. (kilos ou livres).
\Z
I Opération pour indiquer le zéro.
c E o /\ Cette opération doit étre effectuée avec la cabine d'ascenseur vide.

L'écran vous montrera une valeur en secondes qui peut étre modifiée, cette
valeur vous permettra de démarrer un compte a rebours pour pouvoir
effectuer I'opération sans aucune charge a l'intérieur de I'ascenseur.

Parameétre pour indiquer un poids connu.

@ Pour indiquer le poids, il est recommandé de mettre un poids physique
connu dans la cabine, correspondant au moins 60% de la capacité max.

Puis, indiquer et confirmer la valeur de ce poids.

-~
2
m I—
P

Sensibilité du capteur.
La valeur de cell dans ce parametre est auto-calculée, aprés avoir indiqué

un poids connu.
A\ Il n'est pas recommandé de modifier cette valeur. Au cas ou ce serait

le cas, les données d'étalonnage seront réécrites et perdues.

|
(|

m—<—r- -

Parameétre d'affichage du poids par capteur.(Lecture seule).
"~ Si un second capteur est connecté au SVD depuis ce parametre, vous
pourrez afficher le poids de chaque capteur, de maniere indépendante.

< FIE‘

10



4.4 Sous-menu d'alarmes

Dans ce sous-menu, vous pouvez définir des alarmes. Si une valeur est appliquée a I'alarme, lorsque cette
valeur est dépassée, I'alarme sera activée et I'état du relais changera. L'état de chaque relais peut étre configuré
individuellement comme ouvert ou fermé.

@ Les SVD incorporent des voyants LED d'alarme (chapitre 2.1, section 5). Ces LED ne sont pas véhiculées a
I'état du relais, mais avec les alarmes.

Options du sous-menu Description
FLR- >—RL 1-F>— Alarme 1: PLEINE CHARGE.
l Parameétre pour indiquer le niveau d'alarme.
| ELE! Si nous appliquons une valeur a I'alarme, nous l'activons. Lorsque
LEUEL] avaleur de charge est DEPASSEE, |'alarme est activée et le relais
changera son état. Lorsque I'alarme est active, la LED d'alarme
indique.
Si la valeur réglée est «00000», I'alarme et le relais seront
désactivés
Parameétre pour indiquer le statut d'un relais
Ce parametre vous permet de configurer I'état du relais
rSER concernant l'alarme lorsqu'elle est désactivée.
Normalement ouvert (établit par défaut)
_CL 05| Normalement fermé.
a 8 -ob> — Alarme 2: SURCHARGE.
I Parameétre pour indiquer le niveau d'alarme.
LELEL| Ceparamétre fonctionne de la méme maniére que l'alarme 1,
\l/ mais appliqué a I'alarme 2
| Parameétre pour indiquer le statut du relais
rSER Normalement ouvert (établit par défaut)
_CL 05| Normalement fermé.
- Alarme 3: CABINE VIDE.
<—HAL3-E

J
<

(]

-
c

(]
-

Paramétre pour indiquer le niveau d'alarme.

Si nous appliquons une valeur a I'alarme, nous I'activons.
Lorsque la valeur BAISSE, I'alarme est activée et le relais change
d'état. Lorsque l'alarme est active, la LED d'alarme s'allume.

Si la valeur définie est «00000», cette valeur désactive I'alarme
et le relais est désactivé.

Paramétre pour indiquer I'état du relais

Normalement ouvert (établit par défaut)

_C1 05| Normalement fermé.

11



4.5 Sous-menu de compensation de chaine

A\ Sivous souhaitez utiliser la compensation de chaine, connectez le signal HOLD du termnial.

Dans ce sous-menu, vous pouvez activer ou désactiver les compensations de chaine possibles par software ou
hardware. Cette fonction permet de compenser la différence de poids entre les étages produites par la chaine.
Une fois la compensation mise en place, apres I'activation du signal HOLD avec la fermeture des portes, le
terminal effectue le calcul pour compenser le poids lors du déplacement de I'ascenseur.

Dans certaines installations, en particulier les plus grandes, la compensation de chaine via software ne fonctionne
pas avec une précision maximale en raison du frottement des rails entre les étages et des changements de poids
lors de longs trajets de I'ascenseur. Pour ce type d'installation, une compensation hardware est recommandée.
Cette compensation nécessite un capteur auxiliaire spécialement congu pour la compensation de chaine.

Si vous souhaitez utiliser la compensation de chaine, NE PAS inclure dans |'opération d'étalonnage, le capteur
de chaine ( chapitre 4.3).

Options du sous-menu Description

Dans ce paramétre vous pourrez sélectionner le type de compensation
LHALAP>EYPE de chaine. o
Paramétre pour pourrez sélectionner:

Compensation via hardware.

/\ Cette compensation requiére un capteur supplémentaire pour mesurer le
poids de la cabine. Il faut I'ajouter aprés avoir connecté le dernier capteur.

Compensation par software

Pas de compensation de chaine

Valeur maximale de compensation de chaine. (Par hardware et software)
Sélectionnez une valeur maximale pour compenser de 0 a 600

c
]

<« r-

Opération pour régler le poids a I'étage inférieur (Uniquement via hardware)
Procéder quand I'ascenseur est au rez-de chaussée, et confirmer.
L'opération pour régler le poids a I'étage supérieur (Uniquement via hardware)
Proceder quand l|'ascenseur est au dernier étage, et confirmer.
] HF: - Charge de chaine réelle compensée via hardware. (Lecture seule)

v

('
)

2
e

A
o
()

SDOEES L

=

M

Cette valeur est affichée dans les unités sélectionnées (chapitre 4.3)

Sensibilité de la cellule a la charge nominale de la chaine. (Lecture seule)

1
[ gy | \ T N p
LhLEL| Celasauto-calcule a réaliser & une mesure de charge au rez de chaussée et au
2 dernier étage.
A\ |l est recommandé de ne pas modifier cette valeur, auquel cas, les données de
compensation de chaine via hardware seront écrasées et perdues.
g' l:, "_'; F Valeur compensée de la chaine par software. (Lecture seule)
v Cette valeur est affichée dans les unités sélectionnées (chapitre 4.3)
1
Lo Temps précédent pour mesurer le poids avant I'activation du signal HOLD.
= 7 Ce parametre se mesure en dixiemes de seconde et sert a pouvoir prendre
I une mesure stable du poids avant la fermeture des portes.
L E' Délai de mise a jour du poids lorsque le signal HOLD est libéré.
== Ce parametre est marqué par des dixiemes de seconde et permet de mettre

a jour une mesure de poids stable aprés I'ouverture des portes.

@ Les appareils SVD integrent une fonction appelée AUTO-ZERO, qui est activée aprées avoir sélectionné un
type de compensation et défini une valeur de compensation maximale |URLuE| .Cette fonction est
congue pour éliminer automatiquement marge d'erreur qui peut apparaitre sous le marquage comme valeur
de compensation maximale. La fonction AUTO-ZERO sera appliquée lorsque I'équipement ne détecte aucun
changement de poids de plus de 20 kg pendant un certain temps.

@ Si la valeur de compensation maximale est réglée sur «00000», la fonction AUTO-ZERO sera désactivée.

12



4.6 Sous-menu de CanOpen

Certains des modeéles SVD intégrent CanOpen. Dans ce sous-menu, vous trouverez quelques parameétres
importants qui peuvent étre configurés tels que la vitesse de transmission de l'appareil et l'identification

du node.

Options du sous-menu

Description

LHA

—>

ﬁDdE

v

Identification du node du temrinal CanOpen. (Lecture seule)

bRud

Baud Rate du terminal.
Dans ce parameétre, nous pouvons sélectionner la vitesse de transmission

dans notre appareil. Les vitesses de transmission de I'appareil sont de 125
ou 250 ko pris en charge par 417.

Détection de changement de poids

Unités nécessaires pour détecter et envoyer un changement de poids

dans la cabine. A surcharger un poids, un message PDO est envoyé. Ce
paramétre sert a ne pas saturer les communications CAN. Les unités
sélectionnables sont : 1,2,3,5,10,20,25,50,100,250 ou OFF (Par défaut, I'unité
est 1).

M
e
pu

<2

Controle du contact des portes de I'ascenseur.
En cas d'absence de signal HOLD, il est possible de détecter le mouvement

des portes d'ascenseur grace aux informations sur le bus.

Si l'installation intégre un signal HOLD.

_NalE| Sil'installation n'intéegre pas de signal HOLD, sélectionnez cette option
pour lire le signal de mouvement de |'afficheur. (Valeur recommandée)

Si I'installation n'intégre pas de signal HOLD, sélectionnez cette
option pour lire le statut du terminal

Si I'installation n'intégre pas de signal HOLD, sélectionnez cette
option pour lire I'information du terminal des portes de I'ascenseur

N\

==
mm
-

Version CanOpen. (Lecture seule)
La version actuelle est 2.0

4.7 Sous-menu ADC

Ce sous-menu permet d'afficher le signal individuel de chaque capteur en mV/V.

Options du sous-menu

Description

Hdl

—

Cor_
NN N

Signal du capteur en mV/V. (Lecture seule).

13



4.8 Sous-menu de sortie analogique

Ce sous-menu vous permet de sélectionner le type de sortie analogique dont vous avez besoin.

Options du sous-menu

Description

AnHL

—>—An Ho

0

Charge maximale pour une sortie analogique
Dans ce paramétre vous devez indiquer la valeur maximale de charge pour

\l/ les unités sélectionnées (chapitre 4.3) pour 10V ou 20mA.

Am Lo

' Charge minimale pour une sortie analogique
Dans ce paramétre, vous devez indiquer la charge minimale pour les unités

\l/ sélectionnées (chapitre 4.3), pour 0V,0mA ou 4mA.

|
< l_ouwE

Type de sortie actuelle.
Dans ce parameétre, configurez la sortie a 4-20mA ou 0-20mA

e Exemple avec tension (0-10V): Pour une configuration avec une charge minimale de 0 kg (cabine
d'ascenseur vide) et une capacité maximale de 100 kg (cabine d'ascenseur pleine).

Configuration A

Configuration B

=100kg —— = 100kg=10V

An Lo/=0kg ———= O0kg=0V

~ = 0Okg=10V

-0kg

An Lo =100kg ——= 100kg=0V

e Exemple avec alimentation (0-20mA / 4-20mA): Pour une configuration avec une charge minimum de

Okg (cabine d'ascenseur vide) et une capacité maximum de 100kg (cabine d'ascenseur pleine).

Configuration A

Configuration B

[An H.|=100kg — = 100kg=20mA
fin_La| =Okg

— 3 0Okg=0/4mA

=0kg = 0kg=20mA

[An ta] =100kg — = 100kg=0/4mA

4.9 Sous-menu d'affichage cabine

Ce paramétre permet de définir le type d'affichage de cabine MB dont vous disposez.
Afin de bien configurer I'affichage de la cabine, il faut tenir compte du fait qu'il prend comme référence les
niveaux établis dans les alarmes de pleine charge et de surcharge. Les LED de la silhouette s'allumeront en
fonction du niveau de pleine charge. D'autre part, lorsque le poids dans I'ascenseur dépasse la limite de

surcharge, le MB indiquera a la fois de maniere optique (LED clignotante) et audible (buzzer) que I'ascenseur est

surchargé.

Options du sous-menu

Description

o

Type d'affichage cabine.
L MB, affichage cabine avec un voyant LED fixe en surcharge.

MB, affichage cabine avec un voyant LED progressif.
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Technologie NG

5.1 Quels avantages y a t-il?

Les équipements Dinacell congus avec la technologie NG se caractérisent principalement par leur possible
connectivité avec les téléphones, tablettes ou ordinateurs. Permettre a travers eux de lire tous les parameétres en
temps réel, tester l'installation et étalonner un terminal sans avoir a accéder I'appareil. De plus, il vous permettra
d'obtenir un rapport au format PDF. Ces rapports peuvent étre envoyés par e-mail pour garder un bon controle
des installations. D'autre part, vous pouvez enregistrer toutes les informations de ces rapports sur le mobile, la
tablette ou I'ordinateur de toutes les installations que vous souhaitez.

@ Les SVD requiérent une passerelle comme le modele GD-WIFI pour pouvoir se connecter sans cable a un
téléphone, tablette ou ordinateur.

5.2 Configuration depuis un portable, une tablette ou un ordinateur

Le processus d'étalonnage du terminal avec la technologie NG via un appareil mobile, une tablette ou un
ordinateur accélere et réduit les temps de configuration.

Les étapes et les procédures d'étalonnage du terminal sont les mémes (chapitre 7), mais plus rapides et
intuitives. Pour pouvoir profiter de ces avantages, vous devrez connecter et télécharger I'application Dinacell
pour votre équipement avec la technologie NG.

@ Pour plus d'informations sur la connexion NG et son application, reportez-vous au manuel correspondant.

5.3 Actualisation du firmware

Les prérequis pour actualiser un terminal sont:

® Le terminal a mettre a jour doit posséder une technologie NG, et avoir une entrée Mini USB (voir section 2.1,
point1).

® Une clé USB FAT32 contenant uniquement la mise a jour du firmware (fichier. CYP).

® Un cable adaptateur femelle USB-A vers Mini USB-A male pour connecter la clé USB a 'appareil.

Les étapes a suivre pour mettre a niveau I'appareil sont les suivantes:

1) Copiez le nouveau firmware sur une clé USB.
2) Eteignez ou débranchez l'alimentation de I'appareil.

3) En maintenant la touche @ enfoncée, reconnectez I'alimentation de |'ordinateur. La LED ALT commencera a
clignoter et la LED AL2 restera fixe.

4) Vous devez connecter la clé USB avec le nouveau micrologiciel au port mini USB de I'appareil a I'aide d'un cable
adaptateur. La LED AL2 clignotera lorsque I'USB est détecté.

5) Attendez que le lecteur redémarre. Le processus peut prendre jusqu'a une minute.
6) Lorsque la mise a niveau est terminée, I'ordinateur redémarre automatiquement.
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Erreurs

6.1 Codes d'erreurs

L'appareil peut détecter des erreurs et I'affichera selon les codes d'erreurs listés ci-dessous:

Erreur:

Description

Action

Mauvaise connexion. Capteur
défectueux ou cable endommagé.

Vérifiez le cable et les connexions.

Co- 3 Dépassement de signal négatif. Le Vérifiez la bonne installation du capteur.
L - capteur fonctionne dans le sens
opposé ou il est mal connecté.
C_o_ 3 Débordement positif. Le capteur Le capteur peut étre endommagé.
L = supporte une charge supérieure a Remplacezle capteur par un autre avec
la valeur nominale. une valeur nominale plus élevée.
C C Court-circuit dans la sortie de Localiser et éliminer le court-circuit.
g | . . L. . .
I'afficheur cabine MB. Eteignez I'appareil et reconnectez-le pour
que l'erreur d'affichage 5 disparaisse.
C__ C Perte de données de mémoire. Réinitialiser I'appareil (chapitre 4.2)
G ) L N S
& Lorsque cette erreur apparait, @ Pour ne pas avoir a répeter le process
les relais passent a I'état d'étalonnage, il est possible de noter
OUVERT. la valeur de cell avant de procéder a
la réinitialisation. Ensuite, restaurer
I'étalonnage en procédant a I'opération
du zéro, et en introduisant la valeur de
cell (chapitre 4.3).
- __ T Cellule de charge a tres faible Ajuster le zéro et charger a nouveau.
L ! sensibilité. L'unité n'a pas été Changer le capteur par un autre avec une

correctement réglée ou le capteur a
une valeur nominale faible.

charge nominale inférieure.

La cellule de pesée de la chaine n'est
pas correctement connectée, ou son
cable est endommagé, ou un nombre
incorrect de capteurs défini dans le
paramétre nSens.

Vérifiez la connexion du capteur de chaine.
Si aucune compensation de chaine hardware
n'est souhaité, modifiez le parametre Type
dans le menu chaine a none ou soft.

A Important: Lorsqu'une erreur apparait, toutes les alarmes seront ACTIVEES et les relais changeront leur
état d'alarme. Avec l'erreur 6, tous les relais seront OUVERTS.
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Guide rapide pour l'installation du SVD

7.1 Installer le SVD

La premiére étape consiste a installer le SVD (chapitre 2). Si vous ajoutez un deuxieme capteur, installez-le
et connectez-le au SVD. Effectuez ensuite les branchements nécessaires et mettez enfin le terminal sous
tension (chapitre 2).

7.2 Etalonnage du terminal CALLE

La premiére étape est |'étalonnage du terminal (le fonctionnement des boutons est indiqué au chapitre
3.2). Allez et entrez dans le sous-menu d'étalonnage (chapitre 4.3). Vous devez exécuter et configurer les

parametres suivants.
Configurez le nombre de capteurs dans l'installation (ne pas inclure si vous avez le capteur de chaine).

Définissez les unités de poids en kilos ou en livres.
Effectuer I'opération pour indiquer zéro (Cette opération doit étre effectuée avec I'ascenseur vide).

LORd | Entrez le poids connu dans la cabine et entrez cette valeur (60% de la capacité maximale).

7.3 Configurer les alarmes ALAr

Entrez dans le sous-menu des alarmes pour pouvoir les programmer. Tout ce que vous devez savoir sur les
types d'alarmes et comment les configurer est indiqué au (chapitre 4.4).

[AL {-F] Alarme PLEINE CHARGE.
[AL2-0] Alarme de SURCHARGE.
[RL3-E| Alarme CABINE VIDE.

7.4 Chaine de compensation

Seulement dans le cas ou vous auriez besoin de compenser le poids de la chaine, allez et entrez dans le
sous-menu de compensation Tout ce que vous devez savoir sur les types de compensation et comment le
régler (chapitre 4.5).

£YPE | Type de compensation de chaine.

Valeur maximale de la compensation de chaine.

r| [ez
REE:]
o | |
0| |c

[ e

Opération pour régler le poids a I'étage inférieur.

(i}

)

o
2
T

Opération de réglage du poids a |'étage supérieur.
E_ Temps précédent pour mesurer le poids avant I'activation du signal HOLD.

= Délai de mise a jour du poids lors de la libération du signal HOLD.

Seulement si vous avez besoin de configurer les paramétres CanOpen (chapitre 4.6)

7.6 Sorties analogiques AnALo

Seulement si vous avez besoin de configurer les sorties analogiques (chapitre 4.6)
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