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Einflihrung

1.1 Produktbeschreibung

Die SVDs sind vollstandige Lastmesssysteme, die aus einem Sensor und einer Auswerteeinheit bestehen.
Entwickelt, um ein Gewicht in Abhangigkeit von den Verformungen in Metallkonstruktionen (Stahltragern),
oder in Hebesystemen von Aufziigen und Gabelstaplern zu messen.

Die Installation des SVD-Systems kann einfach an einem freien Teil der Tragstruktur erfolgen. Es ist moglich,
die Qualitdt der Messung zu verbessern, da dieses System einen USB-Eingang hat, Giber den ein zweiter
Sensor vom Typ SV-3000 angeschlossen werden kann.

Dieses System ermdglicht die nachtréagliche Montage eines Lastmesssystems in bereits fertiggestellten

Installationen.

1.2 Funktionen der Modelle

A In diesem Handbuch sind alle Eigenschaften und Funktionen der SVD-Familie aufgefiihrt. (nicht alle
Modelle beinhalten alle beschriebenen Funktionen).

Die unterschiedlichen Funktionen sind in der folgenden Tabelle aufgefiihrt.

SVD-2RM SVD-2Ra SVD-3R SVD-C SVD-Ca
Alarm Anzahl 2 2 3 3 3
Relais 2 2 3
CANopen-Lift CIA 417 v v
Analog Ausgédnge 0-10V / 4-20mA / 0-20mA v -
Kabinenanzeiger MB Ausgang v
NG Technologie (mit USB-Eingang fur Firmware-Upgrade) v




Technische Daten zur Installation

2.1 Abmessungen (mm) und Komponenten

(1) Sensoreingang.

USB-Eingang zum Anschluss eines weiteren Sensors.

(2) NG Verbindungseingang.
Mini USB-Eingang flr Firmwareaktualisierung.

(3) Anzeige.
5-stellig.
(4) Tastatur.
) 3 Tasten.
= ’ (5) Status LED
110 & & Alarm 1 und / oder 2 aktive
122 " Status, Alarm, leere Kabine (optional)
2.2 Elektrische Daten und Installation
Parameter Einheiten Eigenschaften
Versorgungsspannung VDC 24 (18 ... 40)
Maximale Stromaufnahme mA 65
Max. Spannung VAC 250
Relais
Max. Strombelastbarkeit A 2
Haltespannungseingang VAC/DC 12..125
Gehéausematerial - Feuerfestes Kunststoff
2.3 Anschlussdiagramm
SVD-2RM SVD-2Ra SVD-3R SVD-C SVD-Ca
Schwarz GND
Rot 24 \VDC
Lila ) Can HIGH
T Relais 1
Blau Can LOW
Pink Relais 2
Braun
WeiB Hold (+)
Grau Hold (-)
Griin Kabinenanz. + 4-20/0-20mA Relais 3 - 4-20/0-20mA
Gelb Kabinenanz. - 0-10V elas : 0-10V




2.4 Mitgeliefertes Material

In diesem Abschnitt finden Sie das mitgelieferte Installationsmaterial zur Montagel der SVD an
unterschiedlichen Tragerkonstruktionen.

Die Installation kann je nach Bauart des Tragers variieren.

U Art H Art

? T » T

R+15

R+15

5
UPN Art IPN Art
Menge Beschreibung Standard

@ 1 SVD Lastmesssystem

@ 2 Inbus-Schraube 8x40 DIN912
@ 2 Unterlegscheibe M8 DIN434
@ M8 Flachscheibe DIN125
(5) 2 Sicherheitsmutter M8 DIN985




2.5 Installation des Sensors

Fir eine klemmfreie Montage des Sensors sollten die Bohrlécher fir die Befestigung einen Durchmesser von
10mm haben. Nach dem Bohren mussen alle Bohrriickstande und Verschmutzungen entfernt werden.

Zur Befestigung wird je nach Trager die Unterlegscheibe oder die Keilscheibe verwendet. Das Drehmoment
sollte 35Nm nicht tberschreiten.

/\ WICHTIGER HINWEIS:

Drehen Sie die Mutter
mit dem Maulschlissel

Halten Sie die Schraube
mit dem Inbusschlussel




2.5.1 Fiir Installationen mit 1:1-Aufhangung

Dies ist die typische Montage in Anlagen mit 1:1 Aufhdngung. Es wird in der Regel bei der Umgestaltung
alter Einrichtungen angewendet. Bei dieser Installation ist die Position des Sensors wichtig und muss
etwa 50mm von der Stltze entfernt sein, die den Trager unterstiitzt, wo wir messen werden, wie in der
Skizze angegeben.

Der SVD darf keine mechanischen Komponenten in der
Aufzugskonstruktion berthren.

B

® Es muss sich in einem Bereich des Tragers oder der Konstruktion befinden.

(

® Zur Verbesserung der Messqualitat kann ein zusatzlicher Sensor an das |

Geréat angeschlossen werden (Kapitel 2.1 Abschnitt 1). % %////////////%

Installieren
des Sensors

Empfohlene
Mindestentfernung

Tragstruktur

Zusatzlicher
SV-3000 Sensor

210

SVD Lastmesssystem

%



2.5.2 Installationen 2:1

Haufig findet die Lastenverteilung zum Gegengewicht im Verhaltnis 2:1
Anwendung. Die Last an der Aufhdngung wird so um 50% reduziert. An der
erforderlichen mdglichen Verformung andert sich jedoch nichts.

Installation
des Sensors

In diesem zweiten Beispiel zeigen wir eine ungewdhnliche Installation,
bei der der Fixpunkt auf einer Platte platziert wird. Fir die SVD-

Installation ist es wichtig, den Sensor an einem Punkt zu platzieren, an
dem er Verformungsschwankungen in der Lagerstruktur messen kann.

7

)

Installieren
des Sensors
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7

N

:

>

-

e




Interne Struktur und Geratemanagement

3.1 Diagramm der allgemeinen Struktur
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3.2 Tastenfunktionen

Tasten Status Funktionen

Von der Beladungsanzeige ~ Zum Eingang in das Menul oder zum Verlassen, gedriickt halten.

@ Im MenU Zum Navigieren drticken .

Einstellung der Parameter Zum Bestatigen und zum Speichern des Parameters zweimal driicken.

Zum Eingang in das Untermeni oder zum Parameter driicken.

Im Menu
®

Einstellung der Parameter Zur Auswahl und zur Anderung driicken.

Zum Anzeigen des Parameters driicken.

@ Im Mend
Einstellung der Parameter Zum Andern des blinkenden Wertes driicken.




Menueinstellungen

4.1 Meniieinstellungen

In der Anzeige der Auswerteeinheit wird das aktuelle gemessene Gewicht angezeigt |38888|. Um in das
Meni zu gelangen oder um es zu verlassen, muss man die @Men[]taste gedrickt halten. Das Menii hat
eine zyklische Struktur, die aus verschiedenen Untermenis besteht (siehe Abbildung unten).

A Einige Modelle haben nicht alle Funktionen, siehe Punkt 1.2.

Meniieinstellungen  Beschreibung

F o Gerateinformation Untermenti.
|

’_- A Lok Untermenl Geratekalibrierung.
|

A LAF Untermeni Alarme.

Untermeni Kettenkompensation.

1
pu g

- < ma <
"
u

Unterment Can-Kommunikation.

l’l:; A\ Nur fir Modelle mit CANopen-Lift CIA 417. Siehe Abschnitt 1.2.
|
i d [ Untermeni zur Anzeige der Sensorsignale in mV/V.
l Unt G fur Anal
= ntermenu flr Analogausgang.
Anflo g

A\ Nur fur Modelle mit analogem Ausgang. Siehe Abschnitt 1.2.

=
n]

o <
=

)

Parameter flr Kabinenanzeiger.
A\ Nur fur Modelle mit Ausgang fiir MB-Kabinenanzeige. Siehe Abschnitt 1.2.

t




4.2 Unterment Information

In diesem Untermenu stehen wichtige Gerateinformationen und die Funktion das Gerat in den Werkszustand

zurlickzusetzen.
Optionen des Untermeniis Beschreibung
Firmware-Version (Schreibgeschiitzt).
'aF o — T UE - Anzeige der Firmware-Version des SVD.
Vv Gultige Versionen: 1.00 und hoher.

L ! HF‘ - Hardware Version (Schreibgeschiitzt).
= Anzeige der Hardware-Version des SVD.

Geratespannung (Schreibgeschiitzt).
Gultige Werte um 24 VDC.

C3
-t <
e

c

[
e

(]
e

Eeprom-Status. (Schreibgeschiitzt).

Vorgang zuriicksetzen.
Wiederherstellung des Werkszustands des Gerates. Auswahl:

Um den Vorgang abzubrechen.

Um alle Werte auf den Werkszustand zuriicksetzen.
A\ Alle Einstellungen gehen verloren.

< 20

=
N
]
l‘l"

4.3 Untermenii Einstellungen

In diesem Untermeni befinden sich verschiedene Parameter und Vorgénge, mit denen das Gerét eingestellt
werden kann, um die hochstmogliche Messgenauigkeit zu erzielen.

Optionen des Untermeniis Beschreibung
E ’q L L 10 I P S E . SParameter zur Angabe der Anzahl der an das Gerat angeschlossenen
ensoren.

v

U (N :: S Parameter zur Auswahl der Gewichtseinheit. (Kilo oder Pfund).
\]
L Die Anwendung Nullabgleich

EE [n] /\ Dieser Vorgang muss bei leerer Aufzugskabine durchgefiihrt werden.

Das Display zeigt lhnen einen Wert in Sekunden an, der geandert werden
kann, dieser Wert ermoglicht es Ihnen, einen Countdown zu starten, um
die Operation ohne Gewicht im Aufzug durchfihren zu kénnen.

Gewichtsabgleich mit bekanntem Gewicht.

@ Um das Gewicht einzugeben, wird empfohlen, in der Aufzugskabine ein
bekanntes Gewicht von 60% der Nennlast zu platzieren.

Den Wert dieses Gewichts in diesem Parameter angeben und bestatigen.

-~
2
m I—
P

Sensorsempfindlichkeit

Der Wert "Cell" wird automatisch berechnet, nachdem der Nullabgleichund
der Gewichtsabgleich durchgefiihrt wurde.

/\ Es wird nicht empfohlen, diesen Wert zu andern.

|
(|

_ Gewichtsanzeige der Sensoren. (Schreibgeschiitzt).
n Wenn ein zweiter Sensor an den SVD angeschlossen ist, wird das Gewicht

jedes Sensors unabhangig angezeigt.

]

~—p

m—<—r- -
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4.4 Untermenti Alarme

In diesem Untermenu kdnnen die Alarmwerte eingestellt werden. Wird dieser Wert tberschritten, andert sich
der Status des Relais. Der Status jedes Relais kann einzeln als Offner oder SchlieBer konfiguriert werden.

@ Die SVDs sind mit Alarm-LEDs ausgestattet (Kapitel 2.1, Abschnitt 5). Diese LEDs sind nicht mit dem Status
der Relais verbunden, sondern mit deren Aktion.

Optionen des Untermeniis

Beschreibung

ALAr

= —

o

)
LN

Alarm 1: Volllast

-
L]
g

]
-

Parameter zur Anzeige der Alarmstufe.

Es werden die gewlinschte Alarmwerte eingestellt. Wird der
eingestellte Alarmwert UBERSCHRITTEN, schaltet das Relais
und andert seinen Status. Das der Alarmwert aktiv ist, zeigt die
Alarm-LED an.

Wird der Wert ,00000" eingestellt, wird er deaktiviert.

r5tR

Parameter zur Anzeige vom Relaisstatus.
In diesem Parameter wird der Relaisstatus flr den Alarm

konfiguriert der im nicht erregtem zustand aktiviert ist.

In der Regel gedffnet (standardméBig festgelegt).
_£L 05| In der Regel geschlossen.

X
-~

(]

o

{
-

Alarm 2: Uberlast

-
(]

. C
< rm

Parameter zur Anzeige der Alarmwerte.
Dieser Parameter funktioniert genauso wie in Alarm 1, wird aber

auf Alarm 2 angewendet.

~SER

Parameter zur Anzeige vom Relaisstatus.
In der Regel gedffnet (standardmaBig festgelegt).

_£L 35| In der Regel geschlossen.

=

J
<

Alarm 3: Leerlast oder Hilfsrelais

(]

-
c

(]
-

Parameter zur Anzeige der Alarmstufe.

Es werden die gewlinschten Alarmwerte eingestellt. Wird der
eingestellte Alarmwert wegen einer SENKUNG Uberschritten,
schaltet das Relais und andert seinen Status. Das der Alarmwert
aktiv ist, zeigt die Alarm-LED an.

Wird der Wert ,00000" eingestellt, wird deaktiviert.

Parameter zur Anzeige des Status des Relais.

In der Regel gedffnet (standardmaBig festgelegt).
_£L 85| In der Regel geschlossen.

11



4.5 Untermenii Kettenkompensation

A Falls Sie eine Kettenkompensation wiinschen, missen Sie das HOLD-Signal an das Geréat anschlieBen.

In diesem Untermeni kdnnen Sie die mdglichen Kettenkompensationen fiir Software oder Hardware aktivieren
oder deaktivieren. Diese Funktion ermoglicht es, den Gewichtsunterschied, der durch Kettengewichte oder
ahnlichem verursacht wird zu kompensieren.

Sobald die Kompensation eingerichtet wurde, fiihrt das Gerat nach Aktivierung des HOLD-Signals z.B. mit

dem SchlieBen der Tiren, die Berechnung durch, um das Gewicht wahrend der Bewegung des Aufzugs zu
kompensieren. In einigen Installationen, funktioniert die Kettenkompensation per Software. Durch Reibung an den
Schienen und der Gewichtsanderungen bei langen Schachten wird eine Kompensation Gber Hardware empfohlen.
Diese Kompensation erfordert einen Hilfssensor, der speziell fir die Kettenkompensation entwickelt wurde.

Wenn ein Sensor zur Kettenkompensation verwendet wird, diirfen Sie diesen Sensor NICHT in den Abschnitt
Anzahl der Sensoren der Kalibrierung einbeziehen (Kapitel 4.3).

Optionen des Untermeniis

Beschreibung

ro
[

A

= |

EYPE

Parameter zur Auswahl der Art der Kettenkompensation.
In diesem Parameter erfolgt die Auswabhl:

-HRrd| Kompensation (iber Hardware.
A\ Diesr Vorgang erfordert einen zusatzlichen Sensor, um das Gewicht der
Kette zu messen. Nach dem letzten angeschlossenen Sensor platzieren.

Kompensation tber Software
Keine Kettenkompensation

g

pu

c

U

<« r-

Maximaler Wert der Kettenkompensation (Fiir Hardware und Software).
Auswahl des Wertes zum Kompensieren von 0 ... 600

M

3

-

Einstellung des Gewichts in der unteren Etage. (Nur iiber Hardware).
-4E5 | Mit dem Aufzug auf der unteren Etage wahlen und bestatigen Sie.

A

3
Q

Ll <o

Einstellung des Gewichts im Obergeschoss. (Nur iiber Hardware).
Mit dem Aufzug auf der obersten Etage wéhlen und bestatigen.

M

2

Tatsachliche kompensierte Kettenlast liber Hardware. (Schreibgeschiitzt)
Dieser Wert wird in den ausgewahlten Einheiten angezeigt (Kapitel 4.3).

>

=
-

L e

Parameter zur Anzeige der Alarmstufe.
Dieser Parameter wird selbst berechnet, wenn ein Gewichtungswert auf der

unteren und oberen Etage gemessen wird.
A\ Wird der Wert ,00000" eingestellt, wird er deaktiviert.

3
"

Kompensierung des Kettengewichts durch Software (Schreibgeschiitzt)
Dieser Wert wird in den entsprechenden Parametern angezeigt (Kapitel 4.3).

o

Zeit, um das Gewicht vor der Aktivierung des HOLD-Signals zu messen.
Dieser Wert wird in Zehntelsekunden gemessen und dient dazu, das
Gewicht vor dem SchlieBen der Tiren stabil zu messen.

e

My — < oo F<1 LT

Zeit zum Aktualisieren des Gewichts, wenn das HOLD unterbrochen wird.
Dieser Wert wird durch Zehntelsekunden markiert und dient dazu, ein
stabiles GewichtsmaB nach dem Offnen der Tiren zu aktualisieren.

@ SVD-Gerate besitzen die Funktion AUTO ZERO, die nach Auswahl des Kompensationstyps aktiviert
wird und einen maximalen Kompensationswert bertcksichtigt . Diese Funktion wurde entwickelt,
um den moglichen Fehler, der unter der Einstellung

als maximaler Kompensationswert auftreten kann, automatisch zu beseitigen. Die AUTO-ZERO-Funktion
wird angewendet, wenn das Gerat Uber einen bestimmten Zeitraum keine Gewichtsanderung von mehr als
20 kg feststellt.

@ Wenn der maximale Kompensationswert auf ,00000" eingestellt ist, wird die AUTO-ZERO-Funktion deaktiviert.

12



4.6 Untermenu CanOpen

Einige der SVD-Modelle verwenden CanOpen. In diesem Unterment finden Sie einige wichtige
Parameter, die konfiguriert werden kénnen, wie z. B. die Ubertragungsgeschwindigkeit des Gerats und
die Identifizierung des Knotenpunktes.

Optionen des Untermeniis

Beschreibung

LHA

—>

ﬁDdE

v

CanOpen Gerite Knotenerkennung (Schreibgeschiitzt).

bRud

v

Baudrate des Gerites. )
In diesem Parameter kann die Ubertragungsgeschwindigkeit ausgewahlt

werden. Die Ubertragungsgeschwindigkeiten des Gerates sind 125 oder
250kb gemal3 417.

P
]
U
i
"

Gewichtsanderungserkennung.

Einheiten, um eine Gewichtsanderung in der Kabine zu erkennen und
zu senden. Wenn eine Gewichtsdnderung Uberschritten wird, wird eine
PDO-Nachricht gesendet.Dieser Parameter wird verwendet, um die
CAN Kommunikation nicht zu sattigen. Auswahlbare Einheiten sind
1,2,5,10,20,25,50,100,250.0der OFF (Standard ist auf 1 gesetzt).

M
e
pu

<2

N\

==
mm
-

Steuerung des Kontakts der Aufzugstiiren.
Im Falle des Fehlens eines HOLD-Signals ist es mdglich, die Bewegung der
Aufzugstiren durch die Informationen auf dem Bus zu erkennen.

Wenn die Installation HOLD-Signal integriert.

Wenn die Installation kein HOLD-Signal integriert, wahlen Sie diese
Option aus, um das Bewegungssignal des Controllers zu lesen.
(Empfohlener Wert)

Wenn die Installation kein HOLD-Signal integriert, wéhlen Sie diese
Option aus, um den Status des Controllers zu lesen.

Wenn die Installation kein HOLD-Signal integriert, wahlen Sie diese

Option aus, um die Informationen der Aufzugstiirsteuerung zu lesen.

CanOpen Version (Schreibgeschiitzt).
Die aktuelle Version ist 2.0

4.7 Untermeniu ADC

In diesem Untermeni kann das individuelle Signal jedes Sensors in mV/V angezeigt werden.

Optionen des Untermeniis

Beschreibung

Hdl

—

Cor_
NN N

Sensorsignal in mV/V. (Schreibgeschiitzt)

13



4.8 Untermenii Analogausgang

Dieses Untermen( bietet die Auswahl des Typs fiir den Analogausgang.

Optionen des Untermeniis

Beschreibung

RﬁHLD

Maximale Last fiir Analogausgang.
In diesem Parameter missen Sie den maximalen Lastwert in den

ausgewahlten Einheiten (Kapitel 4.3) fir 10V oder 20mA angeben.

Mindestlast fiir Analogausgang.
In diesem Parameter miissen Sie den Mindestlastwert in den ausgewahlten

Einheiten (Kapitel 4.3) fiir OV, OmA oder 4mA angeben.

—>—An Ho
l

Am Lo
|

< l_ouwE

Art der aktuellen Auswahl fiir den Ausgang.
Mit diesem Parameter wird der Ausgang auf 4-20 oder 0-20mA eingestellt.

e Beispiel mit Spannung (0-10 V): Bei einer Konfiguration mit einer Mindestlast von
0 kg (leere Aufzugskabine) und einer maximalen Kapazitat von 100 kg (volle Aufzugskabine).

Konfiguration A

Konfiguration B

=100kg —— = 100kg=10V

An Lo/=0kg ———= O0kg=0V

~ = 0Okg=10V

-0kg

An Lo =100kg ——= 100kg=0V

e Beispiel mit Leistung (0-20 mA / 4-20 mA): Bei einer Konfiguration mit einer Mindestlast von
0 kg (leere Aufzugskabine) und einer maximalen Kapazitat von 100 kg (volle Aufzugskabine).

Konfiguration A

Konfiguration B

[An H.|=100kg — = 100kg=20mA

=0kg

— 3 0Okg=0/4mA

=0kg = 0kg=20mA

[An ta] =100kg — = 100kg=0/4mA

4.9 Untermenii Kabinenanzeiger

Dieser Parameter wird verwendet, um den Typ einer MB-Standanzeige zu definieren.

Um die Kabinenanzeige richtig zu konfigurieren, muf3 man beachten, dass die in den Volllast- und
Uberlastalarmen festgelegten Werte als Referenz verwendet werden. Die LEDs der Silhouette leuchten
entsprechend der Volllast. Wenn das Gewicht in der Kabine die Uberlastgrenze iiberschreitet, zeigt der MB
sowohl optisch (LED blinkt) als auch akustisch (Summer) an, dass der Aufzug Uberlastet ist.

Optionen des Untermeniis

Beschreibung

)
o

]

Art der Kabinenanzeige.
MB, Kabinenanzeige mit fester Uberlast -LED.
MB, Kabinenanzeige mit progressiver LED.

14



NG-technologie

5.1 Welche Vorteile gibt es?

Dinacell-Gerate mit NG-Technologie zeichnen sich hauptsachlich durch die mégliche Verbindung mit
hauptsachlich durch die mogliche Verbindung mit Handy Mobiltelefonen, Tablets oder Computern aus. Testen
und kalibrieren des Gerates, ohne auf die Tastatur zugreifen zu missen. Lesen aller Parameter in Echtzeit,
Erstellen von Berichten in PDF. Diese Berichte kdnnen zur Kontrolle per E-Mail gesendet werden. Auf der
anderen Seite kdnnen alle Informationen dieser Berichte auf dem Mobiltelefonen, Tablet oder Computer aller
gewdinschten Einrichtungen aufgezeichnet werden.

@ SVDs bendtigen ein Gateway wie das GD-WiFi-Modell, um drahtlos mit einem Mobiltelefon, Tablet oder
Computer verbunden werden zu kénnen.

5.2 Konfiguration mit Mobiltelefon, Tablet oder C

Der Prozess der Kalibrierung der Geradte mit NG-Technologie iber ein Mobiltelefon, Tablet oder Computer
beschleunigt und verkiirzt die Konfigurationszeiten.

Die Schritte und Verfahren beim Kalibrieren des Gerats sind dieselben (Kapitel 7), jedoch viel schneller und
intuitiver. Um diese Vorteile nutzen zu konnen, missen Sie die Dinacell-Anwendung fir Ihre Gerdte mit NG-
Technologie verbinden und herunterladen.

Weitere Informationen zur NG-Verbindung und ihrer Anwendung finden Sie im entsprechenden Handbuch.
Sie konnen Ihre NG-Geréte auf agile Weise aktualisieren.

5.3 Firmware update

Die Anforderungen fiir die Aktualisierung einer Einheit sind:

® Das Gerét, das Sie aktualisiert werden soll, muss Gber NG-Technologie und tber einen Mini-USB-Eingang
verflgen. (Abschnitt 2.1, Punkt 1).

® Ein FAT32 USB-Stick, mit die Firmware-Update Datei (Datei. CYP).

® Ein weibliches USB-A-zu-Mini-USB-A-Stecker-Adapterkabel, um den USB-Stick an das Gerat anzuschlieen.

Die Schritte, die Sie zum Aktualisieren eines Gerites ausfiihren miissen, sind:

1) Kopieren Sie die neue Firmware auf einen USB-Stick.
2) Schalten Sie das Gerat aus.

3) Halten Sie die @ Taste gedriickt, schlieBen Sie die Stromversorgung an das Gerat wieder an.
Die LED AL1 beginnt zu blinken und die AL2 LED bleibt fest.

4) Sie mussen den USB-Stick mit der neuen Firmware Uber ein Adapterkabel an den Mini-USB-Anschluss
des Gerats anschlieBen. Die LED AL2 blinkt, wenn der USB-Stick erkannt wird.

5) Warten Sie, bis das Gerat neu gestartet ist. Der Vorgang kann bis zu einer Minute dauern.

6) Wenn das Upgrade abgeschlossen ist, startet das Gerat automatisch.
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Fehler

6.1 Fehlerbeschreibung

Das Gerat zeigt erkannte Fehler als, in der Tabelle aufgefiihrte Fehlercodes an:

Fehler Beschreibung MaBnahme
E - Kontaktfehler. Sensor defekt oder Uberpriifung der Anschliisse und Leitungen
Leitung beschadigt.
:: - |:l Negativer Signallberlauf. Der Sensor Den montierten Sensor priifen.
- = arbeitet in die entgegengesetzte
Richtung oder ist falsch angeschlossen.

C__ 3 Positiver Uberlauf. Der Sensor Der Sensor kann beschadigt sein.
Lt = tragt eine Last, die groBer als der Ersatz des Sensors durch einen mit
Nennwert ist. hoéherer Kapazitat
C . ~ Kurzschluss am Ausgang des Kurzschluss suchen und beseitigen.

ces 3 MB-Kabinenanzeigers. Gerat ausschalten und wieder

einschalten damit der angezeigte
Fehler 5 erlischt.

C__ C Speicherdatenverlust. Sie mussen |hr Gerat zurlicksetzen (Kapitel 4.2)
= - A Wenn dieser Fehler auftritt, @ Um den Kalibrierungsprozess nicht
wechseln die Relais in den wiederholen zu mussen, ist es moglich,
Status OFFEN. den Wert von "cell" vor dem Zurlicksetzen
aufzuzeichnen. Und stellen Sie dann die
Kalibrierung wieder her, indem Sie den
Nullvorgang durchfiihren und den Wert von
"cell" eingeben (Kapitel 4.3).
-1 Sensor mit sehr geringer Nullabgleich erneut durchfihren.
! Empfindlichkeit. Das Gerat wurde nicht Ersetzen des Sensors durch einen

richtig eingestellt oder der Sensor hat
einen zu niedrigen Nennwert.

Sensor mit niedrigerer Nennlast.

Der Kettensensor ist nicht richtig
angeschlossen, die Leitung ist
beschadigt oder eine falsche Anzahl
von Sensoren ist im Parameter
nSens eingestellt.

Verbindung des Kettensensors prifen.
Wenn keine Hardware-
Kettenkompensation Wenn gewtinscht ist
Typparameter andern auf Software oder
Keine.

A Wichtig: Wenn ein Fehler auftritt, werden alle Alarme AKTIVIERT und die Relais dndern ihren
Alarmstatus. Bei Fehler 6 sind alle Relais gedffnet.
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Kurzanleitung zur Installation des SVD

7.1 Montage des SVD

Der erste Schritt ist die Montage des SVD (Kapitel 2). Wenn ein zweiter Sensor montiert wird, diesen an
den SVD anschlieBen. Nach der Herstellung der erforderlichen Verbindungen kann die Stromversorgung
zugeschaltet werden (Kapitel 2).

7.2 Gerateeinstellung CALLE

Der erste Schritt ist die Einstellung des Gerats (die Bedienung der Tasten ist in Kapitel 3.2 angegeben). Das

Untermen Kalibrierung aufrufen (Kapitel 4.3). Folgende Parameter missen durchgefiihrt oder eingestellt werden.

~SE~ | Die Anzahl der Sensoren eingeben (ein eventuell angeschlossener Kettensensor wird nicht mit
angegeben).
Einstellung der Gewichtseinheit in Kilo oder Pfund.

Fuhren Sie die Operation aus, fir den Nullabgleich (Dieser Vorgang mit leerer Kabine durchfiihren).

Das bekannte Gewicht in die Kabine bringen und diesen Wert eingeben (60% der Nennlast).

e ng| |22
ca| || |2
0| || |r
oo ||
(K]

7.3 Alarmeinstellung

Das Untermenu der Alarme aufrufen, um die Alarmwerte zu programmieren. Weiter Informationen stehen
in den Alarmkonfigurationen. (Kapitel 4.4).

[AL {-F] Alarm Volllast.
[AL2-0| Alarm Uberlast.

[RL3-E] Alarm leere Kabine.

7.4 Kettenkompensation
ewicht der Kette kompensieren mussen, wenden sie sich an das Kompensations-
die Arten der Kompensation und ihre Einstellung wissen mussen (Kapitel 4.5).

£YPE | Typ der Kettenkompensation.

Nur fur den Fall, dass Sie das G
Untermend. Alles, was Sie Uber

Maximaler Bereich der Kettenkompensation.

r| [ez
REE:
o | |
o |c

e Ll

Anwendung zum Einstellen des Gewichts im Untergeschoss.

[}

)

o
2
T

Anwendung zum Einstellen des Gewichts im Obergeschoss.
E_ Verzdgerungszeit zum Aktualisieren des Gewichts beim Abfallen des HOLD-Signals.

= Verzdgerungszeit fir das Aktualisieren des aktuellen Gewichts beim Abfallen des HOLD-Signals.

Nur wenn die CanOpen-Parameter konfiguriert werden mussen (Kapitel 4.6).

7.6 Analogausgange

Nur wenn die Analogausgange konfiguriert werden missen (Kapitel 4.8).

17



Dinacell Electrénica S.L.
Pol. Ind. Santa Ana C/ El Torno N°8
CP 28522 Rivas Vaciamadrid, Madrid, ESPANA
Tel. (+34) 913 001 435 Fax. (+34) 913 001 645
dinacell@dinacell.com
www.dinacell.com



