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1Introducción

1.1 Descripción del producto

1.2 Características por modelo

Los RCU han sido especialmente diseñados para la limitación de carga en ascensores. Estos equipos 
tienen un bajo consumo eléctrico. Los RCU son una solución económica excelente para limitar la carga 
de un ascensor.

En este manual encontrará los recursos y funciones que incluyen el conjunto de modelos de la familia 
RCU (no todos los modelos incorporan todas las funciones).

Para saber las funciones que incluye cada modelo contrástelo con la tabla abajo indicada.

Modelos
Número de relés

Número de alarmas

Salidas analógicas 

CANopen CIA 417
Tecnología NG (requiere pasarela)

Mini USB para actualización firmware

RCU-210N RCU-2R5V RCU-2Ra RCU-12 2Ra RCU-C

2 -

2 3

4-20 mA - - ✓ ✓ -

0-20 mA - - ✓ ✓ -

0-10 V ✓ - ✓ ✓ -

0-5 V - ✓ - - -

- - - - ✓
- - ✓ ✓ ✓
✓ - ✓ ✓ ✓
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2Datos técnicos para la instalación

2.1 Dimensiones (mm) y componentes

2.2 Especificaciones eléctricas 

(1) Entrada señal de célula. USB.

Alimentación (cortocircuitable, no precisa de cambiar ningún fusible)

(2) Display. 5 dígitos.

Máximo consumo de corriente

(3) Teclado de botones. 3 teclas.

Contacto de relé

(4) Entrada mini USB. 

Máximo voltaje

Hold 

(5) Diagrama de conexionado. *Varía en función a modelo.

(6) Puntos de sujeción. Para la instalación del equipo. 

Material de la caja Plástico ignífugo
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3Estructura interna y manejo del equipo

3.1 Ramificación de la estructura general

3.2 Funciones de los botones

Desde el indicador de peso

Dentro del menú

Dentro del menú

Dentro del menú

Modificando un parámetro

Modificando un parámetro

Modificando un parámetro

Mantener pulsado para entrar o salir del menú de ajustes.

Pulse para navegar por los diferentes parámetros o submenús.

Pulse dos veces para confirmar y guardar el valor. En caso de confirmar 
pero no guardar el valor, este no se cambiará pasado 10 segundos. 

Pulse para entrar en el submenú o parámetro actual.

Pulse para elegir el dígito a modificar.

Pulsar sobre un parámetro para visualizar su valor.

Pulse para cambiar el valor del dígito. 

FuncionesSituaciónBotones

MM

MM
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El display de su equipo le va a mostrar, por defecto, el indicador de peso        ⌧        . Para poder entrar 
o salir al menú de ajustes tiene que mantener apretado el botón   ⌧   . 

El menú tiene una estructura cíclica compuesta de diferentes submenús como se muestra en el 
diagrama inferior.

Puede que algunos modelos no integren todos los menús o funciones, consulte en el apartado 1.2.

4
MM

Menú de ajustes

4.1 Menú de ajustes

Submenú de información de la unidad. 

Submenú de calibración del equipo. 

Submenú de las alarmas. 

Submenú de compensación de cadena.         

Submenú de comunicación Can.

Submenú de salida analógica.

Submenú de visualización de la señal de los sensores en mV/V.

DescripciónMenú de ajuste

Sólo para modelos con CANopen-Lift CIA 417, consulte el apartado 1.2.

Sólo para modelos con salida analógica, consulte el apartado 1.2.
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El equipo le mostrará la versión del hardware de la unidad RCU.

Valores válidos alrededor de 24 VDC.

Restauración del equipo al estado de fábrica, seleccione:
Para cancelar la operación 
Para restaurar todos los valores a estado de fábrica.

Toda la información de calibración se perderá. 

4.2 Submenú de información

4.3 Submenú de calibración

En este submenú encontrarás información importante del equipo y la operación reset para restaurar el equipo 
al estado de fábrica.

En este submenú encontrará diferentes parámetros y operaciones, que le ayudaran a ajustar el equipo para 
obtener la mayor precisión posible en la medida.

Esta operación se debe realizar con el ascensor vacío.

Para indicar el peso se recomienda colocar dentro de la cabina del ascensor 
un peso conocido de, al menos, un 60% de la capacidad máxima de carga. 

Si las células de carga son plug & play (ajustadas de fábrica), sería posible 
hacer una calibración sin indicar un peso conocido en el parámetro “Load”. 
Este tipo de células, llevarán indicado en su etiqueta o en algún tipo de 
documento adjunto el valor de Cell, que deberá introducir en este parámetro. 
En caso de conectar un conjunto de células al equipo, deberá sumar todos los 
cell e introducir el total. Únicamente, para los sensores estén instalados en los 
cables o en las cintas del ascensor y la suspensión sea distinta de 1:1, deberá 
multiplicar la suma por el tipo de suspensión x2 (2:1), x3 (3:1) etc.

Dentro de la operación. el display le mostrará un valor en segundos, dicho 
valor le permitirá iniciar una cuenta atrás para poder realizar la operación sin 
ningún peso dentro del ascensor.

Después indique y confirme el valor de dicho peso.

En caso de calibrar con un “Zero” y un “Load” este valor se autocalcula y se 
recomienda no modificarlo para no sobrescribir los datos de calibración.

Versión del firmware. (Sólo lectura).
El equipo le mostrará la versión del firmware de la unidad RCU.  
Valores válidos: 1.00 y superiores.  

Versión del hardware. (Sólo lectura).

Voltaje de la unidad. (Sólo lectura).

Operación de reset.

Descripción

Descripción

Opciones del submenú

Opciones del submenú

Operación para indicar el cero. (Primer paso para calibrar)

Parámetro para indicar un peso conocido. (Opción-A finalizar calibración)

Sensibilidad del sensor. (Opción-B finalizar calibración)

Ejemplo: si tenemos conectadas 3 células de carga con valor Cell=500 instaladas 
en los cables del ascensor con una suspensión 2:1 la operación sería:
(500+500+500)x2=3000
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Para cancelar la operación 
Para restaurar todos los valores a estado de fábrica.

4.4 Submenú de alarmas

En este submenú se puede configurar las alarmas. Si se le aplica un valor a la alarma, cuando dicho valor se 
sobrepasa la alarma se activará y cambiará el estado del relé. El estado de cada relé es posible configurarlo 
individualmente como abierto o cerrado.

Si aplicamos un valor a la alarma, la habilitamos. Al sobrepasar 
el valor de carga se activa la alarma y el relé cambiará de 
estado. Cuando la alarma este activa se enciende el LED 
indicador de alarma. 
Si el valor establecido fuese “00000”, este valor deshabilita la 
alarma y el relé quedará desactivado. 

Este parámetro es el mismo que el de la alarma de CARGA 
COMPLETA pero aplicado al de SOBRECARGA.

Este parámetro es el mismo que el de la alarma de CARGA 
COMPLETA pero aplicado al de SOBRECARGA.

Este parámetro permite configurar el estado del relé en 
relación con la alarma cuando esté desactivada.

Parámetro para indicar el nivel de la alarma.

Parámetro para indicar el estado del relé.

Parámetro para indicar el nivel de la alarma.
Si aplicamos un valor a la alarma, al descender de dicho valor 
la alarma se activará. 

Relé activo, normalmente cerrado. 
Relé inactivo, normalmente abierto (establecido por defecto).

DescripciónOpciones del submenú

Alarma de CARGA COMPLETA.

Parámetro para indicar el nivel de la alarma.

Parámetro para indicar el estado del relé.

Alarma de SOBRECARGA.

Parámetro para indicar un peso conocido. (Opción-A finalizar calibración)

Alarma de VACÍO o AUXILIAR. 

No se activará ninguna alarma mientras se suministre tensión a la entrada HOLD (por ejemplo, señal de 
desplazamiento o cierre de puertas).
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4.5 Submenú de compensación de cadena

En este submenú podrás activar o desactivar la compensación de cadena software. Esta función permite 
compensar la diferencia de peso entre plantas producido por la cadena. Para poder usar la función de 
compensación de cadena el equipo debe tener conectado la señal de HOLD (capítulo 2.1). 
Una vez configurada la compensación, tras la activación de la señal HOLD con el cierre de puertas, el equipo 
realiza el cálculo para compensar el peso tras la finalización de los viajes del ascensor.

Cuando la señal HOLD se active con el inicio del viaje del ascensor, el display no cambiara, ni la salida 
analógica referenciada al display hasta que el trayecto del ascensor termine y se desactive la señal HOLD.

Dentro de este parámetro podrá seleccionar:

Seleccione un valor máximo a compensar de 0 ... 600

Segundos para hacer un AUTO-ZERO a la unidad cuando el peso permanece 
sin cambios entre ± 20kg al menos durante este período de tiempo.          

Este parámetro se mide en décimas de segundo y sirve para poder tomar 
una medida estable del peso antes del cierre de puertas.

Este parámetro se marca por décimas de segundo y sirve para poder 
actualizar una medida estable del peso tras la apertura de puertas.

Los RCU integran una función llamada AUTO-ZERO-CORTO. Cuando el 
equipo no detecte ningún cambio de peso de más de 20kg, durante 2 
minutos, eliminará el posible error que pueda aparecer por debajo al 
configurado como valor máximo de compensación. También integra la 
función AUTO-ZERO-LARGO que tras 30 minutos de reposo puede hacer 
correcciones de cualquier peso. 

Este parámetro muestra los kilogramos que la unidad está compensando 
por software y cambia en cada parada con cada activación / desactivación 
de la señal HOLD.

Compensación vía software
No compensación de cadena

DescripciónOpciones del submenú

Parámetro para seleccionar el tipo de compensación de cadena.

Valor máximo de compensación de cadena. (Para vía hardware y software). 

Tiempo en segundos para el AUTO-ZERO.

Tiempo previo para medir el peso antes de la activación de la señal HOLD.

Tiempo de retardo para actualizar el peso al liberarse la señal HOLD.

Valor compensado de la cadena por estimación software. (Sólo lectura)

AUTO-ZERO-CORTO AUTO-ZERO-LARGO

Si el valor máximo de compensación se configura en “00000” desactivará la función de AUTO-ZERO-CORTO.

ON ON
ON OFF
OFF ON
OFF OFF
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4.6 Submenú de CanOpen

Algunos de los modelos del RCU integran CanOpen. En esté submenú encontrarás 
algunos parámetros importantes que se pueden configurar como la velocidad de 
transmisión del equipo.

Dinacell Electrónica S.L. es miembro de la CiA (Can In Automation), 
Vendor-ID 00000361

La conexión del bus debe ser acorde al perfil de aplicación Cia-417 CAN estándar de alta velocidad (ISO99-2).

Si el equipo se sitúa como final de línea de la instalación CAN, se debe colocar una resistencia de 
120 Ohm en el conector entre las líneas CAN High y CAN Low.

En este parámetro podemos seleccionar la velocidad de trasmisión en 
nuestro dispositivo. Las velocidades de transmisión del dispositivo son de 
125 o 250kb soportadas por 417.

La versión actual es la 2.0

Unidades necesarias para detectar y mandar un cambio de peso en la 
cabina. Al sobrepasar un cambio de peso, se manda un mensaje PDO. 
Las unidades seleccionables son 1,2,3,5,10,20,25,50,100,250.

En caso de no tener una señal HOLD es posible detectar el movimiento de 
las puertas del ascensor a través del información en el bus.

Si la instalación integra señal HOLD.

Si la instalación no integra señal HOLD, seleccione esta opción para 
leer la señal de movimiento del controlador. (Valor recomendado)

Si la instalación no integra señal HOLD, seleccione esta opción para 
leer el estado del controlador.

Si la instalación no integra señal HOLD, seleccione esta opción 
para leer la información del controlador de las puertas del 
ascensor. 

DescripciónOpciones del submenú

Identificación del nodo del equipo CanOpen. (Solo lectura)           

Baud Rate del equipo. 

Detección del cambio de peso.

Control del contacto de las puertas del ascensor.

Versión CanOpen. (Sólo lectura)

Los equipos RCU integran una función llamada AUTO-ZERO, que se activa tras seleccionar un tipo de 
compensación      ⌧      y establecer un valor máximo de compensación      ⌧      .  
Esta función está diseñada para eliminar de manera automática el pequeño posible error que pueda aparecer 
por debajo al marcado como valor máximo de compensación. La función de AUTO-ZERO se aplicará cuando 
durante un periodo de tiempo el equipo no detecte ningún cambio de peso de más de 20kg.

Si el valor máximo de compensación se configura con valor “00000” desactivará la función de AUTO-ZERO.
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4.7 Submenú de salida analógica

4.8 Submenú de ADC

Este submenú permite seleccionar el tipo de salida analógica que necesite.

Este submenú podrá visualizar la señal individual de cada sensor en mV/V. Este submenú sirve para comprobar 
que la célula no esté dañada.

Descripción

Descripción

Opciones del submenú

Opciones del submenú

Máxima carga para salida analógica.

Señal del sensor en mV/V. (Solo lectura).

Mínima carga para salida analógica.

Con este parámetro se configura la salida a 4-20 o 0-20mA.

●  Ejemplo con Voltaje (0-5V/0-10V): Para una configuración con una carga mínima de 0kg (cabina del ascensor 
vacía) y una capacidad máxima de 100kg (cabina del ascensor completa).

●  Ejemplo con Potencia (0-20mA/4-20mA): Para una configuración con una carga mínimo de 0kg (cabina del 
ascensor vacía) y una capacidad máxima de 100kg (cabina del ascensor completa).

Configuración A Configuración B

Configuración A Configuración B

Tipo de salida actual.

En este parámetro deberá indicar el valor máximo de carga en las unidades 
seleccionadas (capítulo 4.3) para 5V, 10V o 20mA. 

En este parámetro deberá indicar el valor mínimo de carga en las unidades 
seleccionadas (capítulo 4.3) para 0V, 0mA o 4mA. 

=100kg =0kg

=0kg =100kg

100kg=5/10V 0kg=5/10V

0kg=0V 100kg=0V

=100kg =0kg

=0kg =100kg

100kg=20mA 0kg=20mA

0kg=0/4mA 100kg=0/4mA
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5
Los equipos de Dinacell diseñados con tecnología NG se caracterizan principalmente por su posible 
conectividad con teléfonos, táblets u ordenadores. Permitiendo a través de ellos leer todos los parámetros 
en tiempo real, probar la instalación y calibrar la unidad sin tener que acceder a su teclado. A demás le 
permitirá obtener un informe en formato PDF. Estos informes podrán ser enviados a través de email para 
poder llevar un buen control de las instalaciones. Por otro lado, se puede grabar toda la información de 
dichos informes en el móvil, tablet u ordenador de todas las instalaciones que desee (con el único límite de 
la memoria física de cada dispositivo).  
 
Otra característica a destacar es la posibilidad de la actualización del firmware. En caso de posibles 
desarrollos de Dinacell en su firmware para añadir o mejorar las funcionalidades, sería posible actualizar su 
equipo NG de una forma ágil.

El proceso de calibrado de los equipos con tecnología NG a través de un dispositivo móvil, táblet u 
ordenador acelera y reduce tiempos de configuración.

Se puede actualizar el firmware de cualquier equipo NG utilizando la conexión NG y una memoria USB que 
contenga la actualización. 
 
Siga los siguientes pasos para cargar automáticamente la actualización del firmware: 
 
(1)  Copie el nuevo firmware (archivo.CYP) en una memoria USB. 
(2)  Enchufe la memoria USB con la actualización en un latiguillo adaptador de USB a mini USB. 
(3)  Apague o desconecte la alimentación del equipo RCU. 
(4)  Manteniendo la tecla   ⌧   pulsada vuelva a conectar la alimentación del equipo  
(5)  Enchufe el latiguillo mini USB en el conector NG.  
(6)  Espere a que la unidad se reinicialice. El proceso puede tardar hasta un minuto. 
(7)  Cuando finalice la actualización, el equipo arrancará automáticamente.

Los pasos y procedimientos a la hora de calibrar el equipo son los mismos (capítulo 7), pero de forma 
mucho más rápida e intuitiva. Para poder disfrutar de estas ventajas necesitará conectar y descargarse la 
aplicación de Dinacell destinada a sus equipos con tecnología NG.

Para más información sobre la conexión NG y su aplicación consulte el manual correspondiente.

Tecnología NG

5.1 ¿Qué ventajas tiene?

5.2 Configuración desde móvil, táblet u ordenador

5.3 Actualización del firmware

MM
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6Errores 

6.1 Códigos de error

Cuando el dispositivo detecta alguna anomalía aparece en el display uno de los códigos de error de la 
siguiente tabla.

Importante: Cuando un error aparece, todas las alarmas se ACTIVAN y los relés pasan a estado de alarma, 
menos con el error 6 que todos los relés se ABREN.

Descripción del error Acción

Célula de carga mal conectada, averiada o 
cable dañado. Compruebe la instalación del sensor.

Compruebe la instalación del sensor. 
No debería de haber cargas negativas.

- La célula puede estar dañada. 
- Sustituya la célula de carga por una 
de valor nominal superior.

Haga un reset, al equipo. Restaure 
de nuevo el equipo con los valores 
almacenados (capítulo 4.2).

- Realice una nueva calibración. 
- Cambie el sensor por otro con un 
valor nominal más bajo.

Desbordamiento negativo de la señal de la 
célula. La célula de carga está trabajando en 
sentido contrario o está mal conectada.

Desbordamiento positivo de la señal de la 
célula. La célula de carga está soportando 
un peso superior al valor nominal.

La célula de carga proporciona una 
sensibilidad muy baja. Usualmente ocurre 
por una calibración incorrecta.

Pérdida de datos en memoria.
Cuando este error aparece los relés 
cambian a estado ABIERTO.

Error
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7

7.3.1       ⌧        El siguiente paso es configurar las alarmas marcando el estado del relé y estableciendo un 
nivel de peso para las alarma de carga completa, sobrecarga y vacío o auxiliar. Si necesita saber más sobre los 
tipos de alarmas y como configurarlas está indicado en el (capítulo 4.4).

7.3.2       ⌧        Por defecto está activada la compensación de cadena software. En caso de necesitar modificar 
la compensación de la cadena o para más información (capítulo 4.5).

7.3.3       ⌧        Sólo en caso de necesitar configurar los parámetros de CanOpen (capítulo 4.6).

7.3.4       ⌧        Sólo en caso de necesitar configurar las salidas analógicas (capítulo 4.7).

Guía rápida para la instalación del RCU
Puede que algunos modelos no integren todos los menús o funciones, consulte en el apartado 1.2.

Antes de instalar los sensores en su lugar de trabajo es recomendable leer todos los puntos de esta guía. 

El manejo de los botones del equipo está indicado en el capítulo 3.2. 

Las conexiones pueden variar en función del modelo RCU (capítulo 2.1). 
7.1.1 Fije el equipo al lugar de la instalación.
7.1.2 Conecte el sensor al equipo. En caso de conectar varios sensores podrá utilizar un INTERFACE con salida USB.
7.1.3 Conecte la señal Hold teniendo en cuenta su polaridad.
7.1.4 Para los modelos con relés de alarma, realice las conexiones.
7.1.5 Para los modelos con "CAN" realice las conexiones. 
7.1.6 Para los modelos con "Salida analógica" realice las conexiones. 
7.1.7 Conecte la alimentación.

7.2.1       ⌧       Haga la operación para indicar el cero, cuando acepte esta operación iniciará una cuenta atrás que 
le permitirá salir del ascensor. (Esta operación se debe realizar con el ascensor vacío).

7.2.2       ⌧      Opción-B7.2.2       ⌧      Opción-A

Parámetro para indicar un peso conocido. 
Para ello deberá introducir en la cabina del 
ascensor un peso conocido de al menos el 
60% sobre su capacidad máxima e indicar 
ese peso en el equipo. 

Esta operación sólo es válida para sensores Plug & Play 
(ajustados de fábrica) que lleven indicado un valor de cell 
en su etiqueta o en algún documento adjunto. 

Introduzca la suma de los valores cell de todas las células 
conectadas al equipo. 

Únicamente para los sensores estén instalados en los 
cables o en las cintas del ascensor y la suspensión sea 
distinta de 1:1, deberá multiplicar la suma por el tipo 
de suspensión x2 (2:1), x3 (3:1) etc..

7.1 Instalación del equipo

7.2 Calibración del equipo

7.3 Configuración del equipo
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