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Introduction

1.1 Description du produit

L'OMEGA est un terminal limiteur de charge et de mesure de la tension du cable.

Selon le modeéle, il prend en charge une lecture individuelle de jusqu'a 16 capteurs. L'appareil peut
étre connecté a n'importe quel controleur via des alarmes de relais ou des sorties analogiques ainsi
que du bus Can.

1.2 Caractéristiques par modele

A Dans ce manuel, vous trouverez les ressources et les fonctions qui incluent I'ensemble de modeles
de la famille OMEGA (tous les modeéles n'intégrent pas toutes les fonctions).

Pour connaitre les fonctions incluses dans votre modeéle,veuillez vous référer au tableau ci-dessous.

<< > <<
S | 3 zZ B <« | & .
o o © = < (&] (&) < &) (&
S| ¥ o | 0|ld|d|d|d| & &b
© © %) %) — — — — — — —
< | < | € &€ = | < | < | << < < | <
S| 6 |35 | 6|6 ||| 6| |66
S/ s2|/2 |2 5 =222 |2 =2 =
Modeéles 53 5|2 2|3 3 &d/3|3 38|33
Canaux d'entrée - 6 12 16
Echelle de Travail ' (F) -10 ... +65 (+14...+149)
température  gtockage -20 ... +70 (4. +158)
Relais - 4 - 4 ‘ - ‘ 4 ‘ -
Alarmes - 5
Sorties analogiques 0-10V /4-20mA v v v v v v
/0-20mA
Sortie analogique 0-5V - v - - - v - - - - -
CANopen-Lift CIA 417 (Isolé) - - - V4 V4 - R V4 V4 - V4 4
Sortie pour I'afficheur de cabine MB - v - - - v - - - v - -
Technologie NG (Entrée USB
pour MAJ firmware) v
1.3 Spécifications électriques
Unité de
Paramétres mesure Caractéristiques
Alimentation (court-circuitable, il n'est pas
nécessaire de changer de fusible) A 10....40
Consommation de courant maximale mA < 200
Voltage max. VAC 250
Relais Courant max A 3
Type - NO
Entrée du signal HOLD VAC/DC 12 ..125
Matériel du boitier - IP50 ABS ignifugé




Données techniques pour l'installation

2.1 Dimensions (mm) et connexions
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(1) Diagramme de connexions

+ 1
[ala) s .
/\ Varie selon le modéle aa Entrée du signal Hold.
I T
OMEGAS4RMA | FovEs | T/T T/T T/T T/T Connexions des relais
o |35 5T b B 3 0y g 3 dalames
22 2 2 2 2 &§zZZ3 Y68 88 < < < <
OVEGAGC EONER . Alimentation du terminal
OMEGA12-C .. e . . 435 ou alimentation et
29 0zZ'Lz JORO] 232 ;
OMEGA16-C ¢ 83533 292995 2Z2zx3  connexion CAN.
<
OMEGA6-Ca — e = Sorti .
ortie analogique.
OMEGA12:Ca s STl Sed 919
OMEGA16-Ca 85353 783 +0o
 +
ooy |y EE s ceratfinage
83 2 2 2 I ggggvx vEs Q9 cabine. 5V (max. 30mA)

(2) Port de connexion NG.

Port mini USB pour la mise

a jour du firmware.

(3) Affichage.

(4) Voyant LED d'état

U5 413 AU,

Alarme de charge pleine
Alarme de surcharge

Alarme auxiliaire ou a vide

< Alarme de courroie/cable détendu
& LED d'état
& LED d'érreur

(5) Clavier a touches.

(6) Entrée du signal des capteurs

Entrée USB pour les capteurs. OMEGA6 modéles jusqu'a six capteurs OMEGA12 jusqu'a douze capteurs et
OMEGA16 jusqu'a seize capteurs.




Structure interne et gestion du terminal

3.1 Structure du menu
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3.2 Fonctions des boutons

Boutons Etat

Fonctions

M)

A partir de I'indication de
charge

Maintenez la touche enfoncée pour entrer ou sortir du menu des
parametres.

Menu interne

Appuyez pour naviguer dans les différents parametres ou sous-menus.

Configuration de n'importe
quel parametre

Appuyer pour confirmer et appuyer a nouveau enregistrer la
valeur. Si vous confirmez mais ne sauvegardez pas la valeur apres
10 secondes, la valeur ne sera pas sauvegardée.

®

Menu interne

Appuyez pour entrer dans un sous-menu ou un parametre.

Configuration de n'importe
quel parametre

Appuyez pour sélectionner le chiffre a modifier.

®

Menu interne

Appuyez pour visualiser la valeur du parametre sélectionné.

Configuration de n'importe
quel parametre

Appuyez pour modifier la valeur du chiffre clignotant.




Menu des réglages

4.1 Menu des réglages

L'affichage de votre terminal vous montrera, par défaut, I'indicateur de poids |B8888| . Pour entrer ou
sortir du menu de réglages, vous devez maintenir la touche@enfoncée.

Le menu a une structure cyclique composée de différents sous-menus, comme indiqué dans le diagramme
ci-dessous.

A\ 1l se peut que certains modeles n'intégrent pas tous les menus ou fonctions. Se référer a la section 1.2.

Menu des réglages Description

— ™ F o Sous-menu Informations sur |'appareil.

!

Sous-menu d'étalonnage du terminal.

=
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-
e

o

|
F! 1'_ F’ "~ Sous-menu Alarmes.

|
~ H o . .
] Sous-menu de compensation de chaine.
- UI Sous-menu de communication Can.
LT

A Uniquement pour les modeles avec CANopen-Lift CIA 417, voir section 1.2.

- <

o
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Sous-menu d'affichage du signal des capteurs en mV/V.

Ials

3
=
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Sous-menu de la sortie analogique.

2

A Uniquement pour les modeles avec sortie analogique, voir section 1.2.

Parametre d'affichage de la cabine.

A
I
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A Uniquement pour les modeles avec sortie pour écran de cabine MB, voir section 1.2.




4.2 Sous-menu d'information

Options du sous-menu Description
i_C_ bBJdac_ Version du firmware. (Lecture seule).
o kil Versions valides du firmware: 1.00 et supérieures.

v
T Version du hardware. (Lecture seule).
- L'appareil affichera la version hardware du OMEGA.

Tension de l'unité (lecture seule).
Valeurs valides autour de 24 VDC.
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Statut Eeprom. (Lecture seule).

Opération de réinitialisation.

Pour annuler I'opération.

_ALL | Pour restaurer toutes les valeurs aux valeurs par défaut.
A\ Toutes les informations d'étalonnage seront perdues.

4.3 Sous-menu d'étalonnage
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]

Options du sous-menu Description
- i cCC ) H H 3 i .
L' A !'_ . ::l >1m5F A Parameétre pour indiquer le nombre de capteurs connectés au terminal

L'opération Iref permet au dispositif de prendre une référence initiale du
signal individuel de chaque capteur.
Sélectionné par défaut. Ne pas modifier cette sélection si les capteurs qui

vont étre installés, seront utilisés comme capteurs de pesage ou si les

capteurs sont Plug & Play (capteurs avec une valeur cell sur 'étiquette).
Sélectionner pour une lecture individuelle des cables ou courroies.
A\ Sivous selectionnez "_ALL", il est nécessaire que les capteurs soient connectés

au terminal, mais non installés sur I'ascenseur. Dans le cas ou ils soient déja
installés et qu'il soit impossible de les désinstaller, sélectionner I'option “_NonE".
Parameétre pour indiquer les unités de poids. (kilos ou livres).
/\ Tous les parametres avec des valeurs de poids seront affichés dans les unités
sélectionnées, mais les calculs internes sont effectués en kg, des erreurs
d'arrondi peuvent donc se produire.
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Parametre pour indiquer le type de suspension de I'installation.

1.1 2.1 31 41

Opération pour indiquer le zéro.

A\ Cette opération doit étre effectuée avec la cabine d'ascenseur vide.

o A l'intérieur, I'afficheur vous montrera une valeur en secondes, qui permet de démarrer
un compte a rebours pour pouvoir effectuer I'opération avec une cabine vide.
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Parameétre pour indiquer un poids connu.
@ Pourindiquer la charge, il est recommandé d'entrer un poids connu dans
I'ascenseur, préférablement 100% ou au moins 60% de la capacité de charge totale.

pa
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Puis, indiquer et confirmer la valeur de ce poids.

Sensibilité du capteur.

@ Si les capteurs sont plug & play, il est possible d'étalonner sans poids connu
dans le parametre "load". Sur ce type de capteur, la valeur de cell est indiquée
sur I'étiquette. Apres avoir effectué I'opération du "Zéro", vous devrez introduir
ce parametre.

A\ En cas d'étalonnage avec un "zéro" et une "charge”, cette valeur est
automatiquement calculée. Ne pas la modifier pour ne pas écraser les données
d'étalonnage.

A
(|
-
-

Parametre d'affichage du poids par capteur.(Lecture seule).
Si vous avez plusieurs capteurs connectés, vous pouvez afficher dans ce paramétre la
charge mesurée par chacun.

U
]
(]
2




4.4 Sous-menu d'alarmes

Dans ce sous-menu, vous pouvez définir des alarmes. Si une valeur est appliquée a I'alarme, lorsque cette
valeur est dépassée, I'alarme sera activée et I'état du relais changera. L'état de chaque relais peut étre configuré
individuellement comme ouvert ou fermé.

Les OMEGA incorporent des voyants LED d'alarme (chapitre 2.1). Ces LED ne sont pas véhiculées a |'état
du relais, mais avec les alarmes.

Options du sous-menu Description

= Alarme 1: PLEINE CHARGE.

ALAR- AL I-F—

Parameétre pour indiquer le niveau d'alarme.
| Si nous appliquons une valeur a I'aIarmg, nous l'activons.
' ELEL Lorsque la valeur de charge est DEPASSEE, I'alarme est activée
LCuUiC L | etlerelais changera son état. Lorsque I'alarme est active, la LED
d'alarme s'allume. Si la valeur réglée est «<00000», I'alarme et le
relais seront désactivés

I Parameétre pour indiquer le statut d'un relais
Ce paramétre vous permet de configurer I'état du relais

concernant |'alarme lorsqu'elle est désactivée.

Normalement fermé (établit par défaut)
_ELE5] Normalement ouvert.

=
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Alarme 2: SURCHARGE.

Parameétre pour indiquer le niveau d'alarme.
Ce paramétre fonctionne de la méme maniére que I'alarme 1,
mais appliqué a I'alarme 2

Parameétre pour indiquer le statut du relais
g A Normalement fermé (établit par défaut)

o

_LL 05 Normalement ouvert.

Alarme 3: CABINE VIDE.

Parameétre pour indiquer le niveau d'alarme.

Si nous appliquons une valeur a I'alarme, nous l'activons.
Lorsque la valeur DESCEND en dessous de la valeur établie,
LELEL| [lalarme est activée et le relais change d'état. Lorsque I'alarme
est active, la LED d'alarme s'allume. Si la valeur définie est
«00000», cette valeur désactive I'alarme et le relais est désactivé.

| Parameétre pour indiquer I'état du relais
-CLA Normalement fermé (établit par défaut)
m Normalement ouvert.

Alarme 4: DIFFERENCE DE TENSION de cables ou courroies.

Parametre pour indiquer la valeur en pourcentage nécessaire
pour détecter la valeur si un cable ou une courroie s'écarte de

i

=
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définir une valeur de 0 (alarme désactivée) a 100.

Parameétre pour indiquer I'état du relais

A Normalement fermé (établit par défaut)
Normalement ouvert.

v la moyenne de toutes les autres. Cette alarme vous permet de
E

Alarme 5: courroie ou cable CASSE

O

(]
h
v

Valeur pour définir un seuil de charge. Lorsque ce seuil descend

en dessous de la valeur définie, il sera active. Par défaut, cette

alarme est désactivée avec une valeur de 0.

A\ Cette alarme partage un relais avec |'alarme 4, lorsque I'alarme
de courroie ou cable cassé est activée, I'écran affichera [SLRcR|.

pu
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4.5 Sous-menu de compensation de chaine

A\ Sivous souhaitez utiliser la compensation de chaine, connectez le signal HOLD du termnial.

Dans ce sous-menu, vous pouvez activer ou désactiver les compensations de chaine possibles par software ou
hardware. Cette fonction permet de compenser la différence de poids entre les étages produites par la chaine.
Une fois la compensation mise en place, apres I'activation du signal HOLD avec la fermeture des portes, le
terminal effectue le calcul pour compenser le poids lors du déplacement de I'ascenseur.

Dans certaines installations, en particulier les plus grandes, la compensation de chaine via software ne fonctionne
pas avec une précision maximale en raison du frottement des rails entre les étages et des changements de poids
lors de longs trajets de I'ascenseur. Pour ce type d'installation, une compensation hardware est recommandée.
Cette compensation nécessite un capteur auxiliaire spécialement concu pour la compensation de chaine.

Si vous souhaitez utiliser la compensation de chaine, NE PAS inclure dans I'opération d'étalonnage, le capteur
de chaine ( chapitre 4.3).

Options du sous-menu

Description

H A

=

(N

%_

(It
Mg

Paramétre pour sélectionner le type de compensation de chaine.

Compensation via hardware.

/\ Cette compensation requiére un capteur supplémentaire pour mesurer le
poids de la cabine. Il faut I'ajouter aprés avoir connecté le dernier capteur.

Compensation par software

Pas de compensation de chaine

(]
(|

g
(g

Valeur maximale de compensation de chaine. (Par hardware et software)
Sélectionnez une valeur maximale pour compenser de 0 a 600

3

2
U

Opération pour régler le poids a I'étage inférieur (Uniquement via hardware)
Procéder quand l'ascenseur est au rez-de chaussée, et confirmer.

L'opération pour régler le poids a I'étage supérieur (Uniquement via hardware)
Procéder quand l'ascenseur est au dernier étage, et confirmer.

=
0
=

Charge de chaine réelle compensée via hardware. (Lecture seule)
Cette valeur est affichée dans les unités sélectionnées (chapitre 4.3)

|
p

(|
-

Sensibilité de la cellule a la charge nominale de la chaine. (Lecture seule)

Cela s'auto-calcule a réaliser a une mesure de charge au premier et au dernier étage.

A\ 1l est recommandé de ne pas modifier cette valeur, auquel cas, les données de
compensation de chaine via hardware seront écrasées et perdues.

-
)
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Valeur compensée de la chaine par software. (Lecture seule)
Cette valeur est affichée dans les unités sélectionnées (chapitre 4.3)

[
)

Compte a rebours pour mesurer le poids avant I'activation du signal HOLD.
Ce parametre se mesure en dixiemes de seconde et sert a pouvoir prendre
une mesure stable du poids avant la fermeture des portes.

=
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Délai de mise a jour du poids lorsque le signal HOLD est libéré.
Ce parametre est marqué par des dixiemes de seconde et permet de mettre
a jour une mesure de poids stable apres 'ouverture des portes.

d_Out

Les appareils OMEGA intégrent une fonction appelée AUTO-ZERO-COURT. Lorsque
I'appareil ne détecte aucun changement de poids de plus de 20 kg, pendant 2 min,
il éliminera toute erreur pouvant apparaitre en dessous de celle définie comme
valeur de compensation maximale. Il integre également la fonction AUTO-ZERO-
LONG qui, aprés une pause de 30 min, permet de corriger n'importe quel poids.

AUTO-ZERO-COURT AUTO-ZERO-LONG
A ON ON
R.c ON OFF
R_3 OFF ON
R_M OFF OFF

@Si la valeur de compensation maximale est paramétrée & 00000, la fonction AUTO-ZERO-COURT sera désactivée

8



4.6 Sous-menu de CanOpen

Certains des modéles OMEGA integrent CanOpen. Dans ce sous-menu, vous trouverez quelques parametres
importants qui peuvent étre configurés tels que la vitesse de transmission de I'appareil et I'identification du

node.

Si I'appareil est placé en fin de ligne dans I'installation CAN, la résistance de 120 ohms doit étre activée
dans le paramétre «Fin de ligne» .

Options du sous-menu

Description

=

-

modE

Identification du node du terminal CanOpen.

NOTE: Si plus d'un appareil OMEGA est connecté a la méme ligne de Can bus,
chaque point d'identification doit étre différent, et chaque COB_ID doit étre
changé et sauvegardé dans le dictionnaire CanOpen. (COB_ID=0x40000188
(ascenseur #1), COB_ID=0x40000198 (ascenseur #2),etc...)

o
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Baud Rate du terminal.

Dans ce paramétre, nous pouvons sélectionner la vitesse de transmission
dans notre appareil. Les vitesses de transmission de I'appareil sont de 125
ou 250 ko pris en charge par 417.

]
[}
—

Fin de ligne.
Les OMEGA qui intégrent ce parameétre ont une résistance interne qui doit
étre activée lorsque I'appareil est positionné en fin de ligne.

Si I'appareil est positionné en fin de ligne, sélectionnez et
confirmez pour activer la résistance de 120 ohms.

D
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Détection de changement de poids

Unités nécessaires pour détecter et envoyer un changement de poids dans

la cabine. A surcharger un poids, un message PDO est envoyé. Ce paramétre
sert a ne pas saturer les communications CAN. Les unités sélectionnables sont
:1,2,5,10,20,25,50,100,250 ou OFF (Par défaut, 'unité est 1).

On

Controle du contact des portes de I'ascenseur.

En cas d'absence de signal HOLD, il est possible de détecter le mouvement

des portes d'ascenseur grace aux informations sur le bus.

Si l'installation intégre un signal HOLD.

Si l'installation n'integre pas de signal HOLD, sélectionnez cette option
pour lire le signal de mouvement de I'afficheur. (Valeur recommandée)

Si l'installation n'intégre pas de signal HOLD, sélectionnez cette
option pour lire le statut du terminal

Si l'installation n'intégre pas de signal HOLD, sélectionnez cette option
pour lire I'information du terminal des portes de I'ascenseur

c2
(]
-

Version CanOpen. (Lecture seule)
La version actuelle est 2.0

4.7 Sous-menu ADC

Options du sous-menu

Description

[
o

>

(M
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Signal du capteur en mV/V. (Lecture seule).




4.8 Sous-menu de sortie analogique

A [l existe deux types de configurations analogiques selon le modéle choisi (paragraphe 1.2).
- Une tension analogique avec une sortie de 0-10V plus une sortie de courant analogique de 4-20mA ou 0-20mA.
- Sortie de tension analogique unique 0-5V.

A Si le signal HOLD est activé, la sortie analogique ne change pas pendant le trajet de |'ascenseur tant que le
signal n'est pas désactivé.

Options du sous-menu Description

Charge maximale pour une sortie analogique
Dans ce paramétre, vous devez spécifier une valeur de charge maximale, dans
les unités sélectionnées, pour (10V ou 20mA) ou pour (5V) selon le modéle.

"~ 1 L
H.-.F“_,:,% I R

S

Charge minimale pour une sortie analogique

-

- )
e e

D | Dans ce parametre, vous devez indiquer la charge minimale pour les unités
sélectionnées (chapitre 4.3), pour 0V,0mA ou 4mA.
1
Type de sortie actuelle.
< {_out| P

Dans ce parametre, configurez la sortie a 4-20mA ou 0-20mA

e Exemple avec tension (0-10V): Pour une configuration avec une charge minimale de 0 kg (cabine
d'ascenseur vide) et une capacité maximale de 100 kg (cabine d'ascenseur pleine).

Configuration A

Configuration B

=100kg —— = 100kg=10V

=0Okg

> 0kg=10V

[An Lo]=0kg ——= 0kg=0V [An Lo]=100kg — = 100kg=0V

e Exemple avec alimentation (0-20mA / 4-20mA): Pour une configuration avec une charge minimum de
Okg (cabine d'ascenseur vide) et une capacité maximum de 100kg (cabine d'ascenseur pleine).

Configuration B

=0kg = 0kg=20mA

Configuration A

[An H_|=100kg — = 100kg=20mA
An Lo]=0kg

4.9 Sous-menu d'affichage cabine

Ce parameétre permet de définir le type d'affichage de cabine MB dont vous disposez.

Afin de bien configurer I'affichage de la cabine, il faut tenir compte du fait qu'il prend comme référence les
niveaux établis dans les alarmes de pleine charge et de surcharge. Les LED de la silhouette s'allumeront en
fonction du niveau de pleine charge. D'autre part, lorsque le poids dans I'ascenseur dépasse la limite de
surcharge, le MB indiquera a la fois de maniere optique (LED clignotante) et audible (buzzer) que I'ascenseur est
surchargé.

Options du sous-menu Description

Type d'affichage cabine.

LM MB, affichage cabine avec un voyant LED fixe en surcharge.
MB, affichage cabine avec un voyant LED progressif.

A

=
o
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Technologie NG

5.1 Configuration depuis un portable, une tablette ou un ordinateur

Les OMEGA requierent une passerelle comme le modele GD-WIFI pour pouvoir se connecter sans cable a
un téléphone, tablette ou ordinateur.Un cable USB-A male vers Mini USB-B male pourra aussi étre utilisé
pour se connecter a un ordinateur via un cable USB.

Les appareils Dinacell congus avec la technologie NG se caractérisent principalement par leur éventuelle
connectivité aux smartphones, tablettes ou ordinateurs. Leur permettant de lire tous les parametres en temps
réel, de tester l'installation et d'étalonner I'appareil sans avoir a accéder au clavier de I'ordinateur. Le processus
d'étalonnage d'appareils alimentés au NG via un appareil mobile, une tablette ou un ordinateur accélére et réduit
les temps de configuration. Les étapes et procédures d'étalonnage de I'appareil sont les mémes (chapitre 7),

mais beaucoup plus rapides et intuitives. Afin de profiter de ces avantages, vous devrez télécharger et connecter
I'application Tools ng2.

2. Download on the
5.2 Fonction pour ajuster la tension de la courroie/cable

Les appareils OMEGA peuvent avoir une lecture individuelle de chaque capteur. Avec un appareil étalonné, vous
pouvez régler la tension des cables ou des courroies en utilisant un appareil contenant I'application Tools ng2.
Dans l'application, cliquez sur I'assistant de chargement. Vous trouverez cette option dans la barre de menu,
pour la version mobile cliquez sur = . L'assistant de chargement vous montrera I'écart de charge de tous les
cables ou courroies. Pour démarrer la configuration, cliquez sur le bouton d'accueil. L'assistant calculera la charge
requise pour chaque capteur. En cliquant dessus, un par un, ajustez chaque cable ou courroie en fonction du

L'application est disponible pour Windows, 10S et Android. Pour
Windows, téléchargez I'application a www.dinacell.com, dans la partie
software.

www.dinacell.com

calcul effectué pour chaque capteur. ... ey B—
Pour terminer, cliquez sur le o | K
~ = o 7 = =
bouton de recalcul . Tous les .
. S Afiadir 17 ke o
capteurs doivent apparaitre en - - N | -
vert et avec un signal correct sur e g ' )

la gauche. Si un cable ou une
courroie n'est pas complétement
ajustée, répétez |'opération et
vérifiez a nouveau.

5.3 Mise a jour du firmware

Composans et conditions requises pour la mise a jour:

L'appareil a mettre a niveau doit avoir une entrée Mini USB pour la mise a jour du firmware (section 1.2).
- Un adaptateur de cable femelle USB-A vers Mini USB-A male pour connecter la clé USB au terminal

- Une clé USB FAT32 contenant uniquement le firmware a mettre a jour (fichier. CYP)

Peso de sensor
#1:380 kg #2:482kg #3:346 kg
#4:342kg #5:463 kg #6:370 kg

La procédure de mise a niveau de I'appareil est la suivante:

(1) Copiez le nouveau firmware sur la clé USB.

(2) Eteignez ou débranchez I'alimentation électrique de I'appareil.

(3) maintenez la touche @ enfoncée, puis mettez I'appareil sous tension. La LED STA commencera a clignoter
et la LED ERR restera fixe.

(4) Vous pouvez maintenant connecter la clé USB avec le nouveau firmware au port mini USB du terminal a
I'aide de I'adaptateur de cable USB. Le voyant ERR clignote lorsque I'USB est détecté.

(5) Attendez que l'appareil actualise le nouveau firmware. Le processus peut prendre jusqu'a une minute
(6) Une fois la mise a niveau terminée, I'appareil redémarrera automatiquement.
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Erreurs

6.1 Codes d'erreurs

L'appareil peut détecter des erreurs et I'affichera selon les codes d'erreurs listés ci-dessous:

Erreur: Description Action
- ( Mauvaise connexion. Capteur défectueux ou s . .
e H A . Vérifiez |le cable et les connexions.
cable endommagé.
Dépassement de signal négatif. Le capteur . . .
g = pa: 9 gatit ap Vérifiez la bonne installation du capteur
il I I fonctionne dans le sens opposé ou il est mal
connecté.
— — Débordement positif. Le capteur supporte -Le capteur peut étre endommagé.
:: - 3' une charge supérieure a la valeur nominale. - Remplacezle capteur par un autre
avec une valeur nominale plus élevée.
:: ' Slgna.l négatif. Le capteur ne.peut pas identifier et remplacer le capteur
fonctionner avec des appareils Omega
-Localiser et éliminer le court-circuit.
- - Court-circuit dans la sortie de I'afficheur -Eteignez I'appareil et reconnectez-
(g pur} cabine MB. le pour que l'erreur d'affichage 5
disparaisse.
Réinitialiser I'appareil (chapitre 4.2), toutes les
données de configuration, étalonnage, chaine
de compensation, alarmes...seront perdues.
(Chapitre 4.2)
Perte de données de mémoire @ Ensuite, vous devrez réinitialiser le
C = L t ) o terminal en configurant les données
[l N orsque cette erreur apparatt, Ies perdues. Pour ne pas avoir a répeter

relais passent a I'état OUVERT.

le process d'étalonnage avec un poids
connu, il est possible de noter la valeur de
cell avant de procéder a la réinitialisation.
Ensuite, restaurer I'étalonnage en
procédant a I'opération du zéro, et en
introduisant la valeur de cell (chapitre 4.3).

Cellule de charge a tres faible sensibilité.
L'unité n'a pas été correctement réglée ou le
capteur a une valeur nominale faible.

-Ajuster le zéro et charger a nouveau.
-Changer le capteur par un autre avec
une charge nominale inférieure.

La cellule de pesée de la chaine n'est pas
correctement connectée, ou son cable est
endommagé, ou un nombre incorrect de
capteurs défini dans le paramétre nSens.

-Vérifiez la connexion du capteur de chaine.
-Si aucune compensation de chaine hardware
n'est souhaité, modifiez le parametre Type
dans le menu chaine a none ou soft.

Important: Lorsqu'une erreur apparait, toutes les alarmes seront ACTIVEES et les relais changeront leur
état d'alarme. Avec I'ERROR 6, tous les relais seront OUVERTS.
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Guide rapide pour l'installation du OMEGA

A Tous les modéles n'integrent pas tous les menus ou fonctions, voir section 1.2.

@ Avant d'installer les capteurs sur I'ascenseur, il est recommandé de lire tous les points de ce guide.

@ La fonction de chaque touche est décrite dans le chapitre 3.2.

7.1 Installer le terminal

7.1.1 Connecter les capteurs au terminal. Placer les capteurs dans un ordre consécutif a partir du premier canal.
7.1.2 Connecter le signal Hold, en prenant en compte sa polarité.

7.1.3 Pour les modéles avec des relais d'alarmes, effectuer les connexions.

7.1.4 Pour les modeéles avec "CAN", effectuer les connexions appropriées.

7.1.5 Pour les modéles "Signal analogique", effectuer les connexions appropriées.

7.1.6 Pour les modeéles avec "Afficheur de cabine MB", effectuer les connexions appropriées en prenant en
compte leur polarité.
7.1.7 Connecter l'alimentation.

7.2 Etalonnage du terminal CALLA

7.2.1 Configurez le nombre de capteurs dans l'installation (ne pas inclure si vous avez le capteur de chaine).

722 Ce parametre est établi par défaut sur “_NoNE", et ne doit pas étre modifié si les capteurs seront
utilisés comme capteurs de pesage. Mais si vous avez besoin de connaitre la tension ou la charge individuelle de
chaque cable ou courroie, et que les capteurs qui seront installés ne sont pas Plug & Play (capteurs qui ont une
étiquette avec une valeur de cell comme les modeles PFC, TCA et autres capteurs étalonnés), dans la section "iref",
sélectionnez"_ALL", sans que les capteurs soient installés sur I'ascenseur.

723 Définissez les unités de poids en kilos ou en livres.

7.2.4 |5u5PE|Sélectionnez le type de suspension d'installation (1: 1, 2: 1, 3: 1, 4: 1).

7.2.5 Vous pouvez a présent installer les capteurs sur I'ascenseur.

7.2.6 Effectuer I'opération zéro. (Cette opération doit s'effectuer avec la cabine d'ascenseur a vide).

@ L'étalonnage peut étre effectué de deux maniéres, selon le type de capteur. Option (A) pour capteurs de
tous types, ou option (B) pour les capteurs Plug and Play (paramétres d'usine)

7.27 [LORd |Option (A) 727 [CELL |Option (B)
Vous devez indiquer dans le paramétre [L8Rd || sj sont installés des capteurs Plug and
un poids connu. Il est ici recommandé d'insérer | Play (ces capteurs posseédent une valeur

. Dinacell Electronica S.L.
Made in Spain

une charge de 100% ou au moins 60% de la de cell sur leur étiquette), vous devez
capacité maximale de I'ascenseur. indiquer dans le paramétre[CELL |la

valeur nominale des capteurs.

7.3 Configuration du terminal

7.3.1 La prochaine étape est de configurer les alarmes, en marquant I'état du relais et en établissant
un niveau de carge pour les alarmes de charge pleine, surcharge, cabine vide. Penser aussi a paramétrer un
niveau de pourcentage pour I'arame de différence de tension et de cable cassé. Si vous avez besoin de plus
d'information sur les types d'alarmes et comment les paramétrer, se réferer au (Chapitre 4.4)

732 La configuration par défaut est avec une compensation de chaine par software. Si besoin de
modifier la compensation de chaine, ou pour plus d'information, se référer au Chapitre 4.5

733 Seulement si vous avez besoin de configurer les parametres de CanOpen (Chapitre 4.6)
7.34 Seulement si vous avez besoin de configurer les sorties analogiques ( chapitre 4.8)

73.5 Seulement si vous avez un affichage cabine de connecté et que vous souhaitez le configurer
(Chapitre 4.9)
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