
用户手册

(CN)

LIMG

Dinacell Electrónica S.L.



Dinacell Electronica S.L.

文件号

发行日期

固件版本

22/03/2024

www.dinacell.com

本公司保留在未经通知下更改本文件内容的权
力。本文件的内容应该作为一般产品信息使
用。不应作为对产品质量或耐久性的保证。 
迪纳塞尔不对文件中的技术或版本错误，以及
遗漏的内容负责。

产品通知

本手册描述了产品在最新版本下的特
性。本手册包含的所有信息都是关于
LIMG型号。 
这些信息并不都适用于所有LIMG型号
或版本。

更多信息

D1915-02

1.04



1.1 产品介绍

2.1 尺寸图和连接图

3.1 主菜单结构

8.1安装LIMG

6.1 优点

7.1 故障代码

5.1 什么是自重功能?

8.3 设备校准

8.5 CAN通信配置

8.7 射频配置

1.2 主要特性

2.2 电器规范

3.2 键盘特性

8.2 预先校准设置

6.2 固件版本

7.2 溢出显示

8.4 警报配置

8.6 模拟输出

4.1 设置菜单

4.3 校准子菜单

4.5 CAN 通信子菜单

4.7 模拟输出子菜单

4.2 信息子菜单

4.4 警报子菜单

4.6 ADC子菜单

4.8 射频子菜单

4.9 显示子菜单

简介

安装技术参数

内部结构和设备操作

设置菜单

LIMG快速安装指导

NG技术

故障和溢出

自重功能

................................................................................................... 
..................................................................................... 

        ............................................................................................

...................................................................................................................... 
................................................................................................ 

        ............................................................................................

..................................................................................... 
............................................................................................ 

        ............................................................................................

............................................................................................................. 
................................................................................................ 

........................................................................................

............................................................................................ 

........................................................................................
..................................................................................... 

..........................................................................................
.................................................................................... 

........................................................................................

........................................................................................

........................................................................................................ 
................................................................................................ 
............................................................................................

.................................................................................................................. 
........................................................................................................ 

............................................................................................

............................................................................................................. 
.................................................................................. 

        

........................................................................................... 
.................................................................................................... 

......................................................................................
.................................................................................................. 
..............................................................................................

............................................................................................ 
..............................................................................................
..................................................................................................        

目录

5
5
5

6
6
6

7
7
7

8
8
8
8
9

10
10
10
11
11

14
14
14
14
14
14
14
14

12
12

12
12
12

13
13
13

1

2

3

4

5

6

7

8



4

1简介

1.1 产品介绍

1.2 主要特性

LIMG设备是迪纳塞尔专门为起重机称重而设计的负载限制设备。一般用于限制带有一个或两个吊臂的起重机桥架的负载。该

设备可以单独控制两个吊臂或统一控制两个吊臂。

●      测量精度 0.1%. 

 

●     5位数显示，8个信息LED 

 

●     868Mhz射频通信 

 

●     CAN 交互界面 

 

●     模拟输出 0-10V, 0-20mA 和 4-20mA. 

 

●     用于固件升级的迷你 USB 连接 

   

●    NG 通信协议 

 

●     IP50
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安装技术参数

2.1 尺寸图和连接图

2.2 电器规范
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通道1 通道2

(1) 用于固件升级的迷你USB 输入。

直流电输入24/48VDC

交流电输入24/48VAC 50/60Hz。最小18VAC 最大57VAC

最大消耗电流

继电器触点
最大电压

最大电流

供电电压(连接器相同的交流电或直流电，均无正负极)

(2) LED 通道指示器

(3) 负载信号输入通道。

(4) 按键。 3个按键。

(5) 警报LED

 - 最多可连接6个350Ω 的元件。 

- 4芯+屏蔽连接线 

- 3V3 激励电压

正在显示通道1的负载。

正在显示通道2的负载。

正在显示两个通道的总负载。

500mA
250VAC
3A

906245
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内部结构和设备操作

3.1 主菜单结构

3.2 键盘特性

所有警报的内部结构都跟警报1一样。

从负载指示器 持续按键进入或退出设置菜单

菜单内部 按键进入导航

设置一个参数 双击来确认和保存数值。

按键进入子菜单或参数

按键来选择要修改的位数

持续按键来激活或停用自重功能

选择一个参数显示其数值

按键来更改正在闪烁的位数的数值

从负载指示器

菜单内部

设置一个参数

从负载指示器

菜单内部

设置一个参数

按键更改所显示的通道，或更改到总的显示值

功能状态按键

MM
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设备默认显示重量指示器       ⌧       。必须要持续按键   ⌧   才能进入或推出设置菜单。 

该菜单有一个由不同子菜单组成的循环结构，结构图如下。 

4

 

MM

所有警报的内部结构都跟警报1一样。

设置菜单

4.1 设置菜单

设备信息子菜单

警报子菜单。警报设置。

CanBus通信子菜单

传感器信号子菜单，单位为mV/V

模拟输出子菜单

射频子菜单

显示子菜单。在该子菜单您可以更改数值的显示模式。

校准子菜单。通过该子菜单您可以通过不同方式来校准设备。

描述设置菜单
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4.2 信息子菜单

4.3 校准子菜单

设备地址。在一个多设备网络，有必要给每一个不同数值的设备编号。需要确认在一次

安装中不同设备的地址是不一样的。该地址可以区分每一个设备。

用于指定已连接元件的通道的参数(通道值为1或2)

用于指定重量单位的参数(千克或磅)

通道1 传感器校准

通道2 传感器校准

应用于通道2的步骤和参数与上述内容相同

进行该操作时起重机上应无负载

归零操作。在操作过程中显示屏会显示元件信号值，单位为mV/V，等数值

稳定后，确认操作。

设置已知重量的参数

传感器灵敏度。归零且放入一个已知重量后该参数会自动计算。 

也可以先归零，使用工厂预先校准的标称元件来进行校准。请与制造商确认该

元件是否已经出厂校准。

然后确认所使用的载重，显示屏上将会显示元件的信号值，单位为mV/V，

等到信号值稳定之后保存数值。

设置已。知重量时，建议已知载重应该超过总容量的50%

设备序列号(只读)。

设备型号(只读)。

固件版本(只读)。有效数值1.024或更高。

硬件版本(只读)。

设备API编号

重置操作。将设备恢复至出厂设置。

描述

描述

选项子菜单

子菜单选项
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4.4 警报子菜单

警报1的设置

预先设置一个负载限制值。每个警报都有一个默认值。您可以通过输入一

个正值或复值来设置每一个警报。当负载超过该数值时，警报会被激活，

继电器状态将会改变，继电器LED指示器会亮。输入数值“0000”可以停用

警报和继电器。

用于指定警报所属通道的参数

当警报低于阈值的时候警报停用的倒计时

继电器处于静止状态。

所有警报的内部结构都跟警报1一样。

OFF-常开(默认)

ON-常闭

通道1

通道2

两个通道的总数

描述选项子菜单

在该子菜单中您可以设置警报。如设置了一个警报值，当实际数值超过该值时警报会激活，继电器状态会改变。 

可以通过编程设备其中一个警报来检测松动的钢丝绳。为了达到该目的应该设置一个大约是起重机吊钩或夹物组件重量的50%。这

样的话当吊钩上的重量达到其重量的一半时警报会被激活。

方案A：如果设置是：

方案B：如果设置是：

当通道1的元件负载值超过1000时，

当通道1和通道2元件的总负载值超过1000时警报会被激活，继电器会打开。 

当通道1和通道2元件的总负载值低于1000时警报将会被停用，继电器会关闭。

=1000 ,             =             ,              =30 ,              =

=1000 ,             =             ,              =1 ,              =
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4.5 CAN 通信子菜单

4.6 ADC子菜单

4.7 模拟输出子菜单

该设备具有CAN J1939通信协议。为了建立与其他设备之间的连接，所有设备都必须要有其自己的地址(章节4.2)。

在盖子菜单有可以设置信号转化器和读取元件信号 mV/V的参数。

设备配备一个模拟输出，为0-10V和0-20mA 或 4-20mA，可根据此子菜单中的参数进行配置。输出值与参数       ⌧     

和       ⌧     之间所测得的重量成正比。

如果在CAN安装的尾端，则在CAN高位和低位线之间的连接器上必须要接一个120 Ohm 电阻

描述

描述

描述

选项子菜单

选项子菜单

选项子菜单

设备波特率。在该参数下我们可以选择设备的传输速度。传输速度和传输距离成反比，

距离最短的情况下传输卒读最快，反之亦然。 

如果所选择的传输速度不对，则数据将不可用。传输速度时125和250kbps。 

设备波特率默认值为250kbps。

传感器信号值mV/V(只读)。 

在该参数中每个通道都可以显示其信号值。

最大模拟信号的负载值。 

显示应用于10V和20mA的负载值的操作

 最小模拟信号的电荷值。 

显示应用于0V和4mA或0mA的负载值的操作

模拟输出类型。V设置成1-10。在该参数必须选择mA类型。

将模拟输出分配给通道的参数。

输出 4-20mA. 输出0-20mA.

通道1 通道2 两个通道的总数
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LIMG是一个射频设备，可以通过射频链接和其他设备通信，频率为868 MHz。

为了和其他设备建立通信连接，两个设备必须在同一频道，通信地址需是每个设备自己的(章节4.2)。

在该子菜单您可以更改数值的显示模式。

请参考相应的手册获取其他设备的通道或地址信息。

为了避免可能的故障，重要的是在一个安装中，不应该有超过两个共享具有相同通信地址的同一通道的通信。

设备通信的射频通道。 

设备在868MHz频率上创建一个网络。在同一个安装中可使用多达31个不同的通道。该设

备的射频通道默认设置为6个。

小数点。小数位数可以增加或删减。

测量单位的舍入。可选1, 2, 5 , 10(默认), 20, 25, 50, 100, 200, 250和自动。

dBs中射频模块的发射功率。(定义值为:-8、-5、-2、1、4、7、10、13db)。默认设置

为13db，建议保留此设置。在理想情况下(在一条通顺的直线上)，大约射程为350米。

输出 4-20mA. 输出0-20mA.

4.8 射频子菜单

4.9 显示子菜单

描述

描述

选项子菜单

子菜单选项

通道2 两个通道的总数
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该功能是一个暂时归零状态下可替代的重量指示器。 

为了激活自重功能，应该持续按键   ⌧   直到显示屏显示重量指示器。 

一旦进入自重功能中，每四个传感器会显示一条信息      ⌧     ，该信息会告诉您目前已进入自重功能且会显示数值零。持续

按键   ⌧  可退出该功能。

NG是迪纳塞尔专门开发的通信协议，其主要特性是可以在带有该功能的设备之间建立可兼容的通信。

更新设备需要遵循如下步骤：

- 待更新的设备应该是NG版本，带有一个迷你USB输入(章节2.1，第一节)。

更新设备需要遵循如下步骤：

- FAT32 USB储存盘内仅存有最新的固件版本(file. CYP)。

(1)  复制一个新的固件到USB盘中

(4)  连接存有新固件的USB盘到设备迷你USB接口，需要使用一个适配器。在检测到USB的时候通道2的LED会开始闪烁。

- USB-A母端到迷你USB-A公端适配线缆可以将USB连接到该设备。

(2)  关掉设备并断开电源连接

(5)  等待设备更新固件。该过程可能要持续一分钟。

6

5自重功能

NG技术

5.1 什么是自重功能?

6.1 优点

6.2 固件版本

T

T

(3)  持续按按键   ⌧   重新开启设备。通道1的LED开始闪烁。  MM

(6)  当完成更新时，设备会自动重新启动。
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当设备检测出任何故障时会显示故障代码

注意：当出现一个故障时，所有警报都被激活，继电器进入警报状态，只有故障代码6时所有继电器都是常开状态。

当设备检测到任何溢出时会有两种情况发生。

负载元件或传感器未被正确连接，线缆损坏

或传感器损坏。

显示正溢出

显示负溢出

检查接线

减少小数位数

增加小数位数

检查接线

更换更高标称负载的负载元件

检查接线。 

进行重新校准。 

重置设备(4.2章节)

重新校准

传感器信号负溢出。负载元件负信号过高。

传感器信号正溢出。负载元件正信号过高。

极性错误。当设备空载时或用极性错误的元件调

整重量时可能会发生该错误。

储存数据丢失

出现这个故障时，继电器变为常开的状态

负载元件的灵敏度很低。元件没有被正确校准或

其标称值过低

7故障和溢出

7.1 故障代码

7.2 溢出显示

描述

描述

措施

措施

故障

溢出
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进入设备校准子菜单(按键操作在章节3.2中有说明)       ⌧       (章节4.3)，设置如下参数：

下一步是校准设备，一旦进入校准子菜单      ⌧      (章节 4.3)，您需要进入通道1      ⌧      ，如果您有多个传感器，

则进行如下步骤：

进入警报子菜单       ⌧     进行编程。警报种类和设置步骤包含在章节4.4中。

仅在需要CAN参数      ⌧     的情况下(章节4.5)。

仅在需要配置模拟输出      ⌧     的情况下(章节4.7)。

仅当您需要设置一个射频和通信       ⌧    时。您所需要知道的信息都包含在章节4.8中。   

● 第一步是对设备进行归零操作：

● 第二步有两种方式：

进行归零操作

输入一个已知重量。建议该已知重量

要超过最大容量的50%。

输入负载元件的标称负载值。这些负载

元件必须要经过工厂校准。

8LIMG快速安装指导

8.1安装LIMG

8.2 预先校准设置

8.3 设备校准

8.4 警报配置

8.5 CAN通信配置

8.6 模拟输出

8.7 射频配置

第一步是安装LIMG, 连接所有组件连接好，最后给设备通电(章节 2.1/2.2)。

设置元件连接的通道数量。

设置称重单元(默认设置为  kg)



设置元件连接的通道数量。

设置称重单元(默认设置为  kg)
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