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1Introduction

1.1 Description du produit

1.2 Caractéristiques principales

Le terminal LIMG est une unité de limitation de charge développée par Dinacell Electrónica. Il est 
spécialement conçu pour être utilisé sur des grues. Généralement appliqué pour limiter la charge sur les 
ponts de grue avec un ou deux palans, permettant le contrôle de la charge de chacun d'entre eux.

●     Précision de mesure 0,1%. 
 
●     Affichage à 5 chiffres et 8 LED d'information. 
 
●     Communications à fréquence radio 868Mhz. 
 
●     Interface CAN. 
 
●     Sortie analogique 0-10V, 0-20mA et 4-20mA. 
 
●     Connexion mini USB pour la mise à jour du firmware. 
   
●    Protocole de communication NG. 
 
●     IP50.
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Données techniques pour l'installation

2.1 Dimensions et schéma de connexion

2.2 Spécifications électriques

(1) Mini entrée USB pour la mise à jour du firmware.

Entrée continue 24 / 48VDC
Entrée alternative 24 / 48VAC 50 / 60Hz. min18VAC max57VAC

Consommation de courant maximale

Contact relais
Tension maximale
Courant maximal

Alimentation (alternée ou continue sur le même 
connecteur, les deux sans polarité).

(2) Indicateurs de canal LED.

(3) Canaux d'entrée de signal des cellules.

(4) Clavier à touches. 3 touches.

(5) LED d'alarme.

- Maximum de 6 cellules de 350Ω une pour chaque canal. 
- Connexion 4 fils + maille. 
- Tension d'excitation 3V3.

L'écran affiche le poids du CANAL 1.
L'écran affiche le poids du CANAL 2.
L'écran affiche la somme des deux canaux.
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Structure interne et gestion du terminal

3.1 Ramification de la structure générale

3.2 Fonctions des touches

* Toutes les alarmes partagent la même structure interne que l'alarme 1.

Depuis l'indicateur de poids Appuyer et maintenir cette touche pour entrer ou quitter le menu 
des paramètres.

Dans les menus Appuyer sur cette touche pour naviguer
Modifier un paramètre Appuyer deux fois sur cette touche pour confirmer et garder la valeur

Appuyez sur cette touche pour accéder au sous-menu ou paramètre actuel.
Appuyer sur cette touche pour choisir le chiffre à modifier
Maintenir appuyée cette touche pour activer ou désactiver la fonction tare
Appuyer sur un paramètre pour affhicher sa valeur
Appuyer sur cette touche pour changer la valeur d'un chiffre clignotant

Depuis l'indicateur de poids

Dans les menus
Modifier un paramètre
Depuis l'indicateur de poids
Dans les menus
Modifier un paramètre

Appuyer sur cette touche pour changer l'affichage d'un canal à un 
autre ou à la somme des deux

FonctionsSituationTouches

MM
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L'affichage de votre terminal vous montrera, par défaut, l'indicateur de poids        ⌧        . Pour accéder ou 
quitter le menu des paramètres, vous devez maintenir enfoncée la touche   ⌧   . 
Le menu a une structure cyclique composée de différents sous-menus comme indiqué dans le diagramme 
ci-dessous.

4

 

MM

Maintenir appuyée cette touche pour activer ou désactiver la fonction tare

Menu paramètres

4.1 Menu de paramètres

Sous-menu d'informations sur le terminal

Sous-menu des alarmes. Programmation des alarmes du terminal

Sous-menu de communication CanBUS.

Sous-menu d'affichage du signal du capteur en mV/V.

Sous-menu de sortie analogique.

Sous-menu de radiofréquence

Sous-menu d'affichage du terminal. Dans ce sous-menu, vous pouvez modifier 
l'apparence et le mode de visualisation des valeurs affichées à l'écran.

Sous-menu d'étalonnage du terminal. Ce sous-menu vous permettra de calibrer 
votre appareil de différentes manières.

DescriptionMenu paramètres
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4.2 Sous-menu d'information

4.3 Sous-menu d'étalonnage

Adresse du terminal. Dans un réseau multi-terminal, chaque appareil 
doit être nommé avec une valeur différente. Assurez-vous que dans une 
installation multi-terminal, les adresses soient différentes. Cette adresse 
permet à l'appareil de se différencier des autres.

Paramètre pour indiquer les canaux qui ont des cellules 
connectées. (Les canaux valides sont _1 ou _2).

Paramètre pour indiquer les unités de poids (kilos ou livres)

CANAL 1: Étalonnage du capteur

CANAL 2: Étalonnage du capteur 

Ces opérations et paramètres ont la même application que 
ceux indiqués dans la section supérieure mais appliqués au 
CANAL 2.

Cette opération doit être effectuée sans poids sur la grue.

Opération pour effectuer un zéro. Pendant l'opération, l'écran 
affichera le signal de cellule en mV/V, vous devez attendre de 
voir un signal stable pour confirmer l'opération.

Paramètre pour indiquer un poids connu.

Sensibilité du capteur. Ce paramètre est calculé automatiquement 
après avoir effectué la mise à zéro et indiqué le poids connu. Il est 
également possible d'effectuer un étalonnage en faisant d'abord 
un zéro et en entrant le C.N. des cellules dans ce paramètre telles 
qu'elles sont étalonnées en usine.

Ensuite, indiquez la valeur de ce poids et confirmez-la, puis 
l'écran affichera le signal de la cellule en mV/V, vous devez 
attendre de voir un signal stable pour enregistrer.

Pour indiquer le poids, il est recommandé de saisir une charge 
connue de 50% de la capacité de charge maximale.

Numéro de série du terminal. (Lecture seule)

Modèle du terminal. (Lecture seule)

Version du firmware. (Lecture seule). 
Valeurs valides 1. 024 et supérieures. 

Version du harware. (Lecture seule)

Numéro API de l'appareil

Opération de réinitialisation. Restauration de l'appareil aux paramètres 
par défaut

Description

Description

Options du sous-menu

Options du sous-menu
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4.4 Sous-menu d'alarmes

Programmation de l'ALARME 1

Valeur définie pour une limite de charge. Chaque alarme a 
une valeur par défaut. Vous pouvez configurer chaque alarme 
en appliquant une valeur positive ou négative. En cas de 
dépassement de cette valeur de charge, l'alarme est activée, le 
relais change d'état et la LED témoin d'alarme s'allume. Pour 
désactiver l'alarme et votre relais, entrer une valeur de "00000".
Paramètre pour assigner une alarme à un canal

Minuterie en dixièmes de seconde pour désactiver l'alarme 
après avoir abaissé son seuil
Etat du relais au repos

* Toutes les alarmes partagent la même structure interne que 
l'ALARME 1.

OFF - Ouvert (par défaut)
ON - Fermé

CANAL 1
CANAL 2
SOMME DES DEUX

DescriptionOptions du sous-menu

Dans ce sous-menu, vous pouvez configurer les alarmes, leur adresse et leur hystérésis. Si une valeur est 
appliquée à l'alarme, lorsque cette valeur est dépassée, l'alarme s'active et l'état du relais change. 
Il est possible de programmer l'une des alarmes sur cet appareil afin de détecter un câble lâche. Pour ce faire, 
vous devez appliquer une valeur négative d'environ 50% du poids du crochet ou de l'élément d'accrochage de 
la grue. De cette manière, lorsque cet élément d'accrochage commence à reposer sur le sol et atteint la moitié 
de son poids, l'alarme se déclenche.

● Exemple A: si la configuration est:

● Exemple B: si la configuration est:

-L'alarme s'activera et le relais se fermera lorsque les cellules du CANAL 1 dépasseront la valeur de charge 
de 1000 . 
- L'alarme se désactivera et le relais s'ouvrira après 30 dixièmes de seconde après que la valeur des cellules 
du CANAL 1 descendent en dessous de la valeur de charge de 1000. 

- L'alarme sera activée et le relais s'ouvrira lorsque la somme des cellules du CANAL 1 et du CANAL 2 
dépassera la valeur de charge de 1000 .  
-L'alarme se désactivera et le relais se fermera après 1 dixième de seconde après que la somme des cellules 
du CANAL 1 et du CANAL 2 soit tombée en dessous de la valeur de charge de 1000.

=1000 ,             =             ,              =30 ,              =

=1000 ,             =             ,              =1 ,              =
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4.5 Sous-menu de communication CanBus

4.6 Sous-menu du AdC

4.7 Sous-menu de sortie analogique

Ce terminal comporte un protocole de communication CAN J1939. Afin d'établir une liaison de communication 
avec d'autres appareils, tous doivent avoir dans leur propre adresse de communication (chapitre 4.2).

Dans ce sous-menu, vous pouvez trouver les paramètres de réglage du convertisseur de signal et lire le signal 
des cellules en mV/V.

L'appareil est fourni avec une sortie analogique 0-10V et 0-20mA ou 4-20mA configurable avec les paramètres 
de ce sous-menu. Cette sortie est proportionnelle au poids mesuré entre les valeurs des paramètres       ⌧       
et       ⌧       .

Si le terminal est situé en fin de ligne CAN, une résistance de 120 Ohms doit être placée dans le 
connecteur entre les lignes CAN High et CAN Low.

Description

Description

Description

Options du sous-menu

Options du sous-menu

Options du sous-menu

Le Baud Rate du terminal. Dans ce paramètre, nous pouvons sélectionner 
la vitesse de transmission sur notre appareil. La vitesse de transmission est 
proportionnelle à la distance à laquelle elle est transmise, plus la vitesse 
est rapide, plus la distance est courte et vice versa. 
Si la sélection de la vitesse de transmission est incorrecte, aucune donnée 
ne sera disponible sur le réseau. Les vitesses de transmission sont de _125 
et _250kbps. Le Baud Rate de l'appareil est défini par défaut à 250 kbps.

Signal du capteur en mV/V. (Lecture seule). 
Dans ce paramètre, vous pouvez visualiser le signal en mV/V par CANAL.

Valeur de charge pour le signal analogique maximum. 
Opération pour indiquer quelle valeur de charge nous appliquons à 10V 
et 20mA.

Valeur de charge pour le signal analogique minimum. 
Opération pour indiquer quelle valeur de charge nous appliquons à 0V et 
4mA ou 0mA.
Type de sortie analogique. Les V sont réglés sur 0-10 dans ce paramètre, 
vous devez sélectionner le type de mA.

Sortie 4-20mA Sortie 0-20mA
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LIMG est un terminal de radiofréquence et peut communiquer avec d'autres appareils sur une liaison radio dans 
la bande libre de 868 MHz.

Afin d'établir une liaison de communication avec d'autres appareils, les deux doivent être sur le même canal et 
avoir leur propre adresse de communication. (chapitre 4.2).

Dans ce sous-menu, vous pouvez modifier l'apparence et le mode de visualisation des valeurs affichées à 
l'écran.

Pour connaître le canal ou l'adresse d'un autre appareil, vous devriez consulter le manuel correspondant.

Il est important de garder à l'esprit pour éviter d'éventuels conflits que dans la même installation, il ne 
devrait pas y avoir deux communications ou plus qui partagent le même canal avec la même adresse de 
communication.

Canal radiofréquence dans lequel les apapreils communiquent. 
Le terminal crée un réseau à la fréquence 868 MHz, jusqu'à 31 canaux 
différents peuvent être utilisés dans la même installation. Par défaut, ce 
terminal communique sur le canal de radiofréquence 6.

Point décimal. Les décimales peuvent être ajoutées ou masquées.

Arrondi de l'unité de mesure. 
Les options sont 1, 2, 5, 10 (par défaut), 20, 25, 50, 100, 200, 250 et AUTO.

Puissance d'émission du module radiofréquence en dBs. (Les valeurs 
définies sont: -8, -5, -2, 1, 4, 7, 10, 13db).

Sortie 4-20mA Sortie 0-20mA

4.8 Sous-menu de radiofréquence

4.9 Sous-menu d'affichage

Description

Description

Options du sous-menu

Options du sous-menu
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Cette fonction est un indicateur de poids alternatif avec un zéro temporaire. Mesure respectant les valeurs 
d'étalonnage. Pour activer la fonction de tare, vous devez maintenir enfoncée la touche   ⌧   tout en étant en 
dehors des menus; là où l'écran affiche l'indicateur de poids. Une fois à l'intérieur de la fonction TARA toutes les 
4 secondes, le message       ⌧       apparaît, indiquant que vous êtes à l'intérieur de la fonction et l'écran affiche 
une valeur nulle. Pour quitter la fonction, vous devez maintenir la touche   ⌧   enfoncée.

NG est un protocole de communication développé par Dinacell Electrónica qui se caractérise principalement 
par la compatibilité de la communication entre les terminaux incorporant NG.

6

5Fonction de tare

Technologie NG

5.1 Qu'est-ce que la fonction tare?

6.1 Quels sont ses avantages?

6.2 Mise à jour du firmware

T

T

Les  prérequis pour mettre à jour l'appareil sont les suivants:

 - Le terminal que vous souhaitez mettre à jour doit intégrer la technologie NG et un port mini USB 
(section 2.1, point 1).

Les étapes qui doivent être suivies pour mettre à jour le terminal sont:

 - Une clef USB FAT32 contenant uniquement la mise à jour du logiciel (fichier CYP).

(1) Copier le nouveau logiciel sur une clef USB.

(4) Vous devez connecter l'USB contenant le nouveau logiciel au mini por USB du terminal en utilisant un 
câble adaptateur. La led du CANAL 2 clignotera quand elle detectera l'USB.

 - Un câble USB-A femelle / Mini USB-A Mâle pour pouvoir connecter l'USB au terminal.

(2) Éteindre ou déconnecter l'alimentation du terminal.

(5) Attendre que le terminal se mette à jour. Le processus peut tarder jusqu'à une minute.

(6) Quand la mise à jour est terminée, le terminal redémarrera automatiquement.

(3) En maintenant la touche   ⌧   appuyée, reconnecter l'alimentation du terminal. La LED du CANAL 1 
commencera à clignoter.

MM
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Lorsque l'appareil détecte une anomalie, l'un des codes d'erreur du tableau suivant s'affiche à l'écran.

Important: Lorsqu'une erreur apparaît, toutes les alarmes sont ACTIVÉES et les relais passent en état d'alarme, 
sauf avec l'erreur 6 où tous les relais sont OUVERTS.

Lorsque l'appareil détecte un débordement d'affichage, ces deux cas apparaissent.

Capteur mal connecté, défectueux ou 
câble endommagé.

Débordement positif d'affichage

Débordement négatif d'affichage

Réviser les connexions

Réduit le nombre de décimales

Augmente le nombre de décimales

Réviser les connexions

Remplacer le capteur actuel par un 
capteur de valeur nominale supérieure.

Réviser les connexions   
Effectuer un nouvel étalonnage

Réinitialiser l'appareil (chapitre 4.2).

Effectuer un nouvel étalonnage.

Débordement négatif du signal. Le 
capteur fonctionne dans le sens opposé 
ou est mal connectée.

Débordement positif du signal . Le capteur 
supporte un poids supérieur à la valeur 
nominale.
Erreur de polarité. Cela se produit lorsque 
l'appareil ajuste la charge avec la polarité 
du capteur inversée ou sans charge.
Perte de données dans la mémoire interne

Lorsque cette erreur apparaît, les relais 
passent à l'état OUVERT.

La cellule de charge offre une très faible 
sensibilité. Cela se produit généralement 
en raison d'un étalonnage incorrect.

7Erreurs et débordements 

7.1 Codes d'erreur

7.2 Débordement d'affichage 

Description

Description

Solution

Solution

Erreur

Débordement 
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À l'intérieur du menu (le fonctionnement des touches est indiqué au chapitre 3.2), vous devez accéder au sous-
menu d'étalonnage       ⌧      (chapitre 4.3) et configurer les paramètres suivants:

L'étape suivante consiste à étalonner le terminal, étant dans le sous-menu d'étalonnage       ⌧      (chapitre 4.3), 
vous devez entrer l'étalonnage du CANAL 1       ⌧      et si vous avez des capteurs connectés dans le 
CANAL 2       ⌧      procédez comme énoncé ci-dessous:

Entrez dans le sous-menu des alarmes       ⌧      pour pouvoir les programmer. Tout ce que vous devez savoir 
sur les types d'alarmes et leur configuration est indiqué au chapitre 4.4.

Uniquement si vous devez configurer les paramètres CAN       ⌧      (chapitre 4.5).

Uniquement si vous devez configurer les sorties analogiques       ⌧      (chapitre 4.7).

Seulement si vous devez configurer une communication par radiofréquence       ⌧      . Tout ce que vous devez 
savoir sur la configuration de la communication radiofréquence est écrit au chapitre 4.8.

● La première étape consiste à faire un zéro:

● La deuxième étape peut être effectuée de deux manières:

Entrez la valeur de poids connue. 
Poids recommandé : 50% de la 
capacité de charge maximale.

Introduire la Capacité nominale des 
capteurs, telle qu'étalonnée en usine

8

Faire l'opération du zéro

Guide rapide pour l'installation du LIMG

8.1 Installation du LIMG

8.2 Configuration avant l'étalonnage

8.3 Étalonnage du terminal

8.4 Configurer les alarmes

8.5 Configurer la communication CAN

8.6 Sorties analogiques

8.7 Configurer la radiofréquence

La première étape consiste à installer le LIMG, à effectuer toutes les connexions nécessaires et enfin à 
connecter l'alimentation à lappareil (chapitre 2.1 / 2.2).

Configurer le nombre de canaux physiques auxquels les cellules sont connectées.

Régler les unités de poids (par défaut, elles sont définies en kg).



Configurer le nombre de canaux physiques auxquels les cellules sont connectées.

Régler les unités de poids (par défaut, elles sont définies en kg).
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