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1Inicio

1.1 Descripción del producto

1.2 Características principales

El equipo LIMG es un equipo de limitación de carga desarrollada por Dinacell Electrónica. Está 
especialmente diseñado para su uso en grúas. Comúnmente aplicado a limitar la carga en puentes grúa 
con uno o dos polipastos, permitiendo controlar la carga de cada uno de ellos y de su totalidad.

●     Precisión de medida 0.1%. 
 
●     Display de 5 dígitos y 8 leds de información. 
 
●     Comunicaciones por radiofrecuencia 868Mhz. 
 
●     Interfaz CAN. 
 
●     Salida analógica 0-10V, 0-20mA y 4-20mA. 
 
●     Conexión Mini USB para actualización del firmware.  
   
●     Protocolo de comunicación NG. 
 
●     IP50.
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Datos técnicos para la instalación

2.1 Dimensiones y diagrama de conexionado

2.2 Especificaciones eléctricas
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CANAL 1 CANAL 2

(1) Entrada Mini USB para la actualización del firmware.         

Entrada continua 24/48VDC
Entrada alterna 24/48VAC 50/60Hz. min18VAC max57VAC

Máximo consumo de corriente

Contacto del relé
Máximo voltaje
Máxima corriente

Fuente de alimentación (Alterna o continua en 
el mismo conector, ambas sin polaridad).

(2) LED indicadores de canal.

(3) Canales de entrada de la señal de las células.  

(4) Teclado de botones. 3 teclas.

(5)  LEDs de alarma.

- Máximo de 6 células de 350Ω una por cada canal. 
- Conexión 4 hilos+malla. 
- Tensión de excitación 3V3.

El display está mostrando el peso del CANAL 1.
El display está mostrando el peso del CANAL 2.
El display está mostrando la suma de los dos canales.
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Estructura interna y manejo del equipo

3.1 Ramificación de la estructura general

3.2 Funciones de los botones

*Todas las alarmas comparten la misma estructura interna que la Alarma 1.

Desde el indicador de peso Mantener pulsado para entrar o salir del menú de ajustes.
Dentro de los menús Pulse para navegar.
Modificando un parámetro Pulse dos veces para confirmar y guardar el valor.

Pulse para entrar en el submenú o parámetro actual.
Pulse para elegir el dígito a modificar.
Mantener pulsado para activar o desactivar la función de tara.
Pulsar sobre un parámetro para visualizar su valor.
Pulse para cambiar el valor del dígito intermitente.

Desde el indicador de peso

Dentro de los menús
Modificando un parámetro
Desde el indicador de peso
Dentro de los menús
Modificando un parámetro

Pulse para cambiar la visualización de un canal a otro o la suma de 
ambos.

FuncionesSituaciónBotones

MM
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El display de su equipo le va a mostrar, por defecto, el indicador de peso        ⌧        . Para poder entrar o salir al 
menú de ajustes tiene que mantener apretado el botón   ⌧   .  
El menú tiene una estructura cíclica compuesta de diferentes submenús como se muestra en el diagrama 
inferior.

4

 

MM

Menú de ajustes

4.1 Menú de ajustes

Submenú de información de la unidad. 

Submenú de las alarmas. Programación de la alarma del equipo.

Submenú de comunicación Can.

Submenú de visualización de la señal de los sensores en mV/V.

Submenú de salida analógica.

Submenú de radiofrecuencia.

Submenú de display del equipo. En esté submenú podrá cambiar la apariencia y el 
modo de visualización de los valores mostrados en el display.

Submenú de calibración del equipo. Este submenú le permitirá calibrar su equipo de 
modos diferentes.

DescripciónMenú de ajustes
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4.2 Submenú de información

4.3 Submenú de calibración

Dirección del equipo. En una red de varios equipos, es necesario nombrar 
a cada equipo con un valor diferente. Asegúrese en una instalación de 
vários equipo que la direcciones son diferentes. Esta dirección permite al 
equipo diferenciarse del resto.

Parámetro para indicar los canales que tengan conectados 
células. (Los de canales válidos son _1 ó _2).

Parámetro para indicar las unidades de peso (kilos o libras).

Calibración de sensores del CANAL 1 

Calibración de sensores del CANAL 2

Estas operaciones y parámetros tienen la misma aplicación que 
los indicados en el aparatado superior pero aplicados  
al CANAL 2.

Esta operación se debe realizar sin ningún peso en la grúa. 

Operación para indicar el cero. Dentro de la operación el 
display le mostrará la señal de la célula en mV/V, debe esperar 
a visualizar una señal estable para confirmar la operación.

Parámetro para indicar un peso conocido. 

Sensibilidad del sensor. Este parámetro se autocalcula después de 
hacer un cero e indicar el peso conocido.  
También es posible hacer una calibración haciendo primero un cero 
e introduciendo en este parámetro la C.N. de las células ajustadas 
de fabrica. Consultar a fábrica para saber si están ajustadas.

A continuación, indique el valor de dicho peso y confírmelo, 
después el display le mostrará la señal de la célula en mV/V, 
debe esperar a visualizar una señal estable para guardar.

Para indicar el peso se recomienda introducir una carga  
conocido de un 50% sobre la capacidad máxima de carga. 

Número de serie del equipo.  (Solo lectura).

Modelo del equipo. (Solo lectura).

Versión firmware. (Solo lectura). 
Valores válidos 1.024 y superiores.

Versión del hardware. (Solo lectura).

Número API del equipo.

Operación de reset. Restauración del equipo al estado de fábrica.

Descripción

Descripción

Opciones del submenú

Opciones del submenú
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4.4 Submenú de alarmas

Programación de la ALARMA 1. 

Valor establecido para un límite de carga. Cada alarma tiene 
establecido un valor por defecto. Puede configurar cada alarma 
aplicandole un valor positivo o negativo. Al sobrepasar dicho 
valor de carga se activa la alarma, el relé cambiará de estado 
y se encenderá el LED indicador de alarma. Para desactivar la 
alarma y su relé debe aplicarle un valor “00000”.
Parámetro para asignar la alarma a un canal. 

Tiempo en décimas de segundo para desactivar la alarma 
después bajar su umbral.
Estado de relé en reposo.

*Todas las alarmas comparten la misma estructura interna que la ALARMA 1.

OFF - Abierto (Por defecto)
ON - Cerrado

CANAL 1
CANAL 2 
LA SUMA DE AMBOS.

DescripciónOpciones del submenú

En este submenú se puede configurar las alarmas. Si se le aplica un valor a la alarma, cuando dicho valor se 
sobrepasa la alarma se activará y cambiará el estado del relé. 
Es posible programar una de las alarmas de este equipo para detectar cable flojo. Para ello deberá aplicar un 
valor negativo de aproximadamente el 50% del peso del gancho o elemento de agarre de la grúa. De esta 
manera cuando dicho elemento de agarre empiece a reposar en el suelo y llegue a la mitad de su peso la 
alarma se activará.

● Ejemplo A: Si la configuración es:

● Ejemplo B: Si la configuración es: 

-La alarma se activará y el relé se cerrará cuando las células del CANAL 1 superen el valor 1000 de peso. 
-La alarma se desactivará y el relé se abrirá pasados 30 décimas de segundo desde que las células del CANAL 
1 desciendan el valor 1000 de peso.

-La alarma se activará y el relé se abrirá cuando la suma de las células del CANAL 1 y CANAL 2 superen el 
valor 1000 de peso. 
-La alarma se desactivará y el relé se cerrará pasado 1 décima de segundo desde que la suma de las células 
del CANAL 1 y CANAL 2 desciendan el valor 1000 de peso.

=1000 ,             =             ,              =30 ,              =

=1000 ,             =             ,              =1 ,              =
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4.5 Submenú de comunicación CAN

4.6 Submenú de ADC

4.7 Submenú de salida analógica

Este equipo consta de un protocolo de comunicaciones CAN J1939. Para establecer un enlace de comunicación 
con otros equipos, todos los equipos deben tener su propia dirección (capitulo 4.2).

En esté submenú podrá encontrar parámetros de ajuste del convertidor de señal y leer la señal de las células 
en mV/V.

El equipo está provisto de una salida analógica de 0-10V y 0-20mA o 4-20mA configurable con los 
parámetros de este submenú. Esta salida es proporcional al peso medido entre los valores de los 
parámetros       ⌧       y       ⌧       .

Si el equipo se sitúa como final de línea de la instalación CAN, se debe colocar una resistencia de 120 
Ohm en el conector entre las líneas CAN High y CAN Low.

Descripción

Descripción

Descripción

Opciones del submenú

Opciones del submenú

Opciones del submenú

Baud Rate del equipo. En este parámetro podemos seleccionar la 
velocidad de trasmisión en nuestro dispositivo. La velocidad de 
transmisión es proporcional a la distancia a la que se transmite, mayor 
velocidad es igual a menor distancia y viceversa.  
Si la selección de la velocidad de transmisión es incorrecta no habrá datos 
disponibles en la red. Las velocidades de transmisión son _125 y _250kbps.  
El Baud Rate del equipo está fijado por defecto en 250kbps.     

Señal del sensor en mV/V. (Solo lectura). 
En este parámetro podrá visualizar la señal en mV/V por CANAL.

Valor de carga para la máxima señal analógica. 
Operación para indicar que valor de carga le aplicamos a 10V y a 20mA.

Valor de carga para la mínima señal analógica. 
Operación para indicar que valor de carga le aplicamos a 0V y a 4mA o 0mA.

Tipo de salida analógica. Los V están fijados en 0-10 en este parámetro 
debe seleccionar el tipo de mA.

Parámetro para asignar la salida analógica a un canal. 

Salida 4-20mA Salida 0-20mA

CANAL 1 CANAL 2 LA SUMA DE AMBOS.
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El LIMG es un equipo de radiofrecuencia y es posible que se comunique con otros equipos mediante un enlace 
de radiofrecuencia en la banda libre de 868 MHz.

Para establecer un enlace de comunicación con otros equipos, ambos deben estar en el mismo canal y cada 
equipo tener una dirección de comunicación propia (capitulo 4.2).

En esté submenú podrá cambiar la apariencia y el modo de visualización de los valores mostrados en el display. 

Para saber el canal o la dirección de otro equipo deberá consultar el manual correspondiente.  

Es importante tener en cuenta para evitar posibles conflictos que en una misma instalación no debe haber  
dos o más comunicaciones que compartan un mismo canal con la misma dirección de comunicación.

Canal de radiofrecuencia en el que comunican los equipos.  
El equipo crea una red en la frecuencia 868MHz hasta 31 canales distintos 
puede ser utilizados en la misma instalación. Por defecto este equipo está 
fijado en el canal 6 de radiofrecuencia.

Punto decimal. Los decimales se pueden añadir u ocultar. 

Redondeo de la unidad de medida.  
Las opciones son 1, 2, 5, 10 (por defecto), 20, 25, 50, 100, 200, 250 y AUTO.

Potencia de emisión del módulo de radiofrecuencia en dBs. (Los valores 
definidos son: -8, -5, -2, 1, 4, 7, 10, 13db). Por defecto está establecido en 
13db y es recomendable conservar esta configuración. El rango de alcance 
aproximado para la potencia máxima es de 350m en campo abierto y 
linea recta.

Salida 4-20mA Salida 0-20mA

4.8 Submenú de radiofrecuencia

4.9 Submenú de display

Descripción

Descripción

Opciones del submenú

Opciones del submenú

CANAL 2 LA SUMA DE AMBOS.
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Esta función es un indicador de peso alternativo con un cero temporal. Mide respetando los valores de 
calibración. 
Para activar la función de tara debe mantener pulsado el botón   ⌧   fuera de los menús, cuando el display le 
muestre el indicador de peso.  
 
Una vez dentro de la función de TARA cada 4 segundos le aparecerá el mensaje       ⌧       que le indicará que 
está dentro de la función y el display le mostrará un valor cero. Para salir de la función debe mantener apretado 
la tecla   ⌧   .

NG es un protocolo de comunicaciones desarrollado por Dinacell Electrónica que se caracteriza principalmente 
por la compatibilidad de comunicación entre equipos que incorperen NG.

Los requisitos para actualizar un equipo son:

- El equipo que necesite actualizar debe ser NG y tener una entrada Mini USB para su actualización 
(apartado 2.1, punto 1).

Los pasos que debe seguir para actualizar un equipo son:

- Una memoria USB FAT32 que contenga únicamente la actualización del firmware (archivo.CYP).

(1)  Copie el nuevo firmware en una memoria USB.

(4)  Debe conectar la memoria USB con el nuevo firmware al puerto mini USB del equipo usando un cable 
adaptador. El LED de CANAL 2 parpadeará cuando detecte el USB.  

- Un cable adaptador USB-A hembra a Mini USB-A macho para poder conectar la memoria USB al equipo.

(2)  Apague o desconecte la alimentación del equipo.

(5)  Espere a que el equipo actualice el nuevo firmware. El proceso puede tardar hasta un minuto.

6

5Función de tara

Tecnología NG

5.1 ¿Qué es la función de tara?

6.1 ¿Qué ventajas tiene?

6.2 Actualización del firmware

T

T

(3)  Manteniendo la tecla   ⌧   pulsada vuelva a conectar la alimentación del equipo. El LED de CANAL 1 
comenzará a parpadear.    

MM

(6)  Cuando finalice la actualización, el equipo arrancará automáticamente.
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Cuando el dispositivo detecta alguna anomalía aparece en el display uno de los códigos de error de la 
siguiente tabla.

Importante: Cuando un error aparece, todas las alarmas se ACTIVAN y los relés pasan a estado de alarma, 
menos con el error 6 que todos los relés se ABREN.

Cuando el dispositivo detecta algún desbordamiento del display aparecen estos dos casos.

Célula de carga mal conectada, averiada 
o cable dañado.

Desbordamiento positivo del display.

Desbordamiento negativo del display.

Revise conexiones

Reduzca el número de decimales. 

Aumente el número de decimales. 

Revise conexiones

Sustituya la célula de carga por una de 
valor nominal superior.

Revise conexiones. 
Realice una nueva calibración.

Haga un reset, al equipo (capítulo 4.2).

Realice una nueva calibración.

Desbordamiento negativo de la señal 
de la célula. La célula de carga está 
trabajando en sentido contrario o está 
mal conectada.

Desbordamiento positivo de la señal de la 
célula. La célula de carga está soportando 
un peso superior al valor nominal.
Error de polaridad. Ocurre cuando el 
equipo ajusta el peso con la polaridad de 
la célula invertida o sin carga.
Pérdida de datos en memoria.

Cuando este error aparece los relés 
cambian a estado ABIERTO.

La célula de carga proporciona una 
sensibilidad muy baja. Usualmente 
ocurre por una calibración incorrecta.

7Errores y desbordamientos

7.1 Códigos de error

7.2 Desbordamiento del display

Descripción

Descripción

Acción

Acción

Error

Desbordamiento
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Dentro del equipo (el manejo de los botones está indicado en el capítulo 3.2) deberá acceder al submenú de 
calibración       ⌧      (capítulo 4.3), y configurar los siguientes parámetros:

El siguiente paso es calibrar el equipo, estando dentro del submenú de calibración       ⌧      (capítulo 4.3), debe 
entrar a la calibración del CANAL 1       ⌧      y en caso de tener sensores conectados en el  
CANAL 2       ⌧      realizar los siguientes pasos:

Entre en el submenú de las alarmas       ⌧      para poder programarlas. Todo lo que necesita saber sobre los 
tipos de alarmas y como configurarlas está indicado en el capítulo 4.4.

Solo en caso de necesitar configurar los parámetro del CAN       ⌧      (capítulo 4.5).

Solo en caso de necesitar configurar las salidas analógicas       ⌧      (capítulo 4.7).

Solo en caso de necesitar configurar una comunicación por radiofrecuencia       ⌧       . 
Todo lo que necesita saber sobre cómo configurar una comunicación por radiofrecuencia está indicado en el 
capítulo 4.8.

● El primer paso es hacer un cero al equipo:

● El segundo paso se puede realizar de dos modos:

Haga la operación de cero.

Introduzca el valor de peso conocido. 
Peso recomendado 50% sobre la 
capacidad máxima de carga.

Introduzca la C.N. de las células. 
Deben ser células que estén 
calibradas de fábrica.

8Guía rápida para la instalación del LIMG

8.1 Instalación del LIMG

8.2 Configuración previa a la calibración

8.3 Calibración del equipo

8.4 Configurar las alarmas

8.5 Configurar comunicación CAN

8.6 Salidas analógicas

8.7 Configuración de radiofrecuencia.

El primer paso es instalar el LIMG, realizar todas las conexiones necesarias y por último conectar la 
alimentación al equipo (capítulo 2.1/2.2).

Configure el número de canales físicos al que estén conectadas las células.

Configure las unidades de peso (por defecto están establecidas en kg).



Configure el número de canales físicos al que estén conectadas las células.

Configure las unidades de peso (por defecto están establecidas en kg).



Dinacell Electrónica S.L. 
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CP 28522  Rivas Vaciamadrid, Madrid, ESPAÑA
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