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Einfihrung

1.1 Produktbeschreibung

Der LCK ist ein komplettes Lastmesssystem, das aus einem Sensor und einer Steuerungseinheit besteht.
Diese werden an Tragseilen installiert, die die Summe der Last messen. Die LCK Sensoren, werden mit
einer Klemme geliefert, um je nach den Eigenschaften der Installation eine unterschiedliche Anzahl von
Seilen und mehrere Durchmesser abzudecken. . Es bietet auch die Mdéglichkeit, die Kettenkompensation
zu berechnen.

1.2 Funktionen der Modelle

A In diesem Handbuch sind alle Eigenschaften und Funktionen der OMEGA-Familie aufgefiihrt. (nicht alle
Modelle beinhalten alle beschriebenen Funktionen).

Die unterschiedlichen Funktionen sind in der folgenden Tabelle aufgefiihrt.

Modelle LCK-2RM | LCK-2Ra LCK-3R LCK-C LCK-Ca

Anzahl von Relais 2 2 3 - -

CANopen-Lift CIA 417 - - - v/ v

Analog Ausgange 0-10V / 4-20mA / 0-20mA - v - - v

Kabinenanzeiger MB Ausgang v/ - - - -

NG Technologie (mit USB-Eingang fir v
Firmware-Upgrade)

Haltespannungseingang 12 ... 125

A
h Fl h @ Seil
1.3 Abmessungen (mm) und Komponenten _Je nach Flanschen | i

(1) Anzeige.
5 Ziffern.

(2) Satus LED.

KONV ( ?\S“ Alarm 1, 2 und/oder 3 aktiviert. }\/

3) Tastatur.
3 Tasten.

(4) NG-Anschlussport.
Mini USB Eingang fiir Firmware-Update.




Technische Daten zur Installation

2.1 Ort und Art der Installation

Der LCK sollte wahrend der gesamten Fahrt des Aufzugs keine anderen mechanischen Komponenten berihren.
- Wahlen Sie einen Abschnitt, in dem die Seile geradeaus verlaufen und ohne Defekte.

- Versuchen Sie, die LCK in der Nahe eines der Seilaufhdngung zu platzieren, so dass

mindestens 25 cm Abstand zum seilschloss bleiben.

- Sobald der Installationsbereich ausgewahlt wurde, missen Sie den LCK an

den Seil befestigen, indem Sie ihn mit dem Flansch befestigen. ‘ ‘ u ‘ ‘

- Ziehen Sie abwechselnd die Schrauben fest, bis das Seil dicht (= = = 3

an der Klemmstrebe sitzt. Beide Schrauben mussen vollstéandig
angezogen werden.

- Uberpriifen Sie schlieBlich, ob Seile auf den oberen und
unteren Zylindern liegen.

Min. empfohlene
Entfernung: 25cm

2.2 Elektrische Spezifikationen

Stromversorgung (Kurzschlusssicher es ist nicht

erforderlich, eine Sicherung auszutauschen) 24 (18...40) VDC

Maximale Stromaufnahme 65 mA

Max. Spannung 250 VAC
Relaiskontakt Max. Strombelastbarkeit 2 A

Typ Normalerweise gedffnet
Gehdusematerial Feuerfestes Kunststoff
Schutz IP50

LCK-2RM | LCK-2Ra | LCK-3R | LCK-C | LCK-Ca

Schwarz GND
Rot 24 VDC
Lila Relais 1 (2) Satus LED.
Blau Alarm 1, 2 und/oder 3 aktiviert.
Pink Relais 2 i
Braun
Wei Hold (+)
Grau Hold (-)
Griin Kabinenanz. + 4-20/0-20mA Relais 3 - 4-20/0-20mA
Gelb Kabinenanz. - 0-10Vv - 0-10Vv




Interne Struktur und Geratemanagement

588848

3.1 Diagramm der allgemeinen Struktur
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3.2 Tastenfunktionen

Tasten

Status

Funktionen

Von der Beladungsanzeige

Zum Eingang in das Men(l oder zum Verlassen, gedrickt
halten

Im MenuU

Zum Navigieren driicken Sie, um durch die verschiedenen
Untermenls oder Parameter zu navigieren.

M

Einstellung der Parameter

Doppelklick, um den Wert zu bestatigen und zu speichern.
Wenn Sie den Wert nach 10 Sekunden bestatigen, aber nicht
speichern, wird der Wert nicht gespeichert.

Im MenU

Zum Eingang in das Untermenl oder zum Parameter driicken

Einstellung der Parameter

Zur Auswahl und zur Anderung driicken

Im MenU

Zum Anzeigen des Parameters driicken

Einstellung der Parameter

Zum Andern des blinkenden Wertes driicken.




Menieinstellungen

4.1 Meniieinstellungen

In der Anzeige der Auswerteeinheit wird das aktuelle gemessene Gewicht angezeigt .Um
in das Menu zu gelangen oder um es zu verlassen, muss man die(M )Menutaste gedrtickt halten. Das
Menu hat eine zyklische Struktur, die aus verschiedenen Untermenis besteht (siehe Abbildung unten).

A Einige Modelle haben nicht alle Funktionen, siehe Punkt 1.2.

Meniieinstellungen Beschreibung

| :l'lF [ Gerateinformation Untermend.
,': FH_ Lh Untermeni Geratekalibrierung.
|
O
AL Untermenii Alarme.
|
L H A LM Untermenl Kettenkompensation.
—— Untermeni Can-Kommunikation.
: H ]
- \l/ A Nur fir Modelle mit CANopen-Lift CIA 417. Siehe Abschnitt 1.2.
|
F: u] L Untermeni zur Anzeige der Sensorsignale in mV/V.
— |_ Untermen( fir Analogausgang.
AnfALla
r T L A Nur fir Modelle mit analogem Ausgang. Siehe Abschnitt 1.2.
Ar Clll. Parameter fiir Kabinenanzeiger.
Lou . . . . .
Nur fir Modelle mit Ausgang fiir MB-Kabinenanzeige. Siehe Abschnitt 1.2.
gang 9




4.2 Untermenii Information

Optionen des Untermeniis Beschreibung
— Firmware-Version (Schreibgeschiitzt).
Tals o [T UEr Das Gerat zeigt die Firmware-Version des LCK-Gerats an.
\l/ Glltige Werte: 1,00 und hoher.
T ’I"F! - Hardware Version (Schreibgeschiitzt).
= P Anzeige der Hardware-Version des LCK.
l,,-,,l L Geratespannung (Schreibgeschiitzt).
iz e
v Gultige Werte um 24 VDC.
1
CrFAEE| Eeprom-Status. (Schreibgeschiitzt).
\{/ Vorgang zuriicksetzen.
rESEE Um den Vorgang abzubrechen.

Um alle Werte auf den Werkszustand zurticksetzen.
A\ Alle Einstellungen gehen verloren.

4.3 Untermenii Einstellungen

Optionen des Untermeniis Beschreibung

Parameter zur Auswahl der Gewichtseinheit. (Kilo oder Pfund).

= mE S Alle Parameter mit Gewichtswerten werden in den ausgewahlten Einheiten
angezeigt, interne Berechnungen werden jedoch in kg durchgefiihrt,
sodass Rundungsfehler auftreten konnen.

|
i
P
-

o

Parameter, um die Art der Aufhingung der Installation anzugeben.
11 2.1 31 41

— <N <—

Q
N

(M}
C

Die Anwendung Nullabgleich
/\ Dieser Vorgang muss bei leerer Aufzugskabine durchgefiihrt werden.

My
(|

< 7

o

Im Display wird ein Wert angezeigt, der die Sekunden fiir einen
Countdown anzeigt, die Zeit die fir den Vorgang bendétigt wird.

Parameter zur Angabe eines bekannten Gewichts (Option-A Kalibrierung beenden).

Zur Angabe des Gewichts wird empfohlen, dem Aufzug ein bekanntes
Gewicht beizubringen, vorzugsweise 100% oder mindestens 60% der
maximalen Tragfahigkeit (voller Alarmwert).

L
A

—
-2
oo

Den Wert dieses Gewichts in diesem Parameter angeben und bestatigen.

Sensorempfindlichkeit (Option-B- Kalibrierung beenden).
Geben Sie in diesen Parameter den Wert von Cell ein, der auf dem Etikett
angegeben oder auf einem technischen Dokument von dinacell angehangt ist.

I
('
-
-

A\ Im Falle einer Kalibrierung mit der Option A wird dieser Wert selbst
berechnet und es wird empfohlen, ihn nicht zu andern, um die
Kalibrierdaten nicht zu Gberschreiben.




4.4 Untermenti Alarme

In diesem Untermenti kénnen die Alarmwerte eingestellt werden. Wird dieser Wert Uberschritten, andert
sich der Status des Relais. Der Status jedes Relais kann einzeln als Offner oder SchlieBer konfiguriert werden.

Die LCKs enthalten Alarm-LEDs. Diese LEDs sind nicht mit dem Zustand des Relais verbunden,
sondern mit den Alarmen.

Optionen des Untermeniis Beschreibung
W = Alarm 1: Volllast
ALAR- >—AL ='|L9—\]
| Parameter zur Anzeige der Alarmstufe.

LEuEL Es werden die gewlinschte Alarmwerte eingestellt. Wird der
eingestellte Alarmwert UBERSCHRITTEN, schaltet das Relais
und andert seinen Status. Das der Alarmwert aktiv ist, zeigt
die Alarm-LED an. Wird der Wert ,00000" eingestellt, wird er
deaktiviert.

Parameter zur Anzeige vom Relaisstatus.
rSEF Mit diesem Parameter kdnnen Sie den Status des Relais

konfigurieren, wenn der Alarm nicht aktiv ist.
Aktives Relais, normalerweise geschlossen (standardmaBig).

Inaktives Relais, normalerweise offen.

Alarm 2: Uberlast

]
-

g-o—> w/
\ Parameter zur Anzeige der Alarmwerte.
LEUWEL| Dieser Parameter funktioniert genauso wie in Alarm 1,
\L wird aber auf Alarm 2 angewendet.
- tlF-' Parameter zur Anzeige vom Relaisstatus.
(=]
Aktives Relais, normalerweise geschlossen (standardmaBig).
Inaktives Relais, normalerweise offen.
Alarm 3: Leerlast oder Hilfsrelais
RLI-E>—
Parameter zur Anzeige der Alarmstufe.
Es werden die gewlinschten Alarmwerte eingestellt.
=3 Wird der eingestellte Alarmwert wegen einer SENKUNG
LLWL L] Uberschritten, schaltet das Relais und andert seinen Status.
Das der Alarmwert aktiv ist, zeigt die Alarm-LED an. Wird
der Wert ,00000” eingestellt, wird er deaktiviert deaktiviert.
| Parameter zur Anzeige des Status des Relais.
P gy By . . . .
=14y _£L 05 Aktives Relais, normalerweise geschlossen (standardmaBig).

Inaktives Relais, normalerweise offen.




4.5 Untermenii fiir die Kompensation der messkette

In diesem Untermeni kénnen Sie die Softwaremessketenkompensation aktivieren oder deaktivieren.

Diese Funktion ermdglicht es, den Gewichtsunterschied zwischen den von der Kette produzierten Anlagen
auszugleichen. Um die Kettenkompensationsfunktion nutzen zu kdnnen, muss das Gerat iber das HOLD-Signal
angeschlossen sein (Kapitel 2.3).

Sobald die Kompensation eingestellt ist, fiihrt das Gerat nach der AKTIVIERUNG des HOLD-Signals mit dem
Turverschluss die Berechnung durch, um das Gewicht nach Abschluss der Fahrten des Aufzugs auszugleichen.

@ Wenn das HOLD-Signal mit Beginn der Aufzugsfahrt aktiviert ist, andert sich das Display nicht, und der
analoge Ausgang wird nicht auf das Display verwiesen, bis der Aufzugsweg endet und das HOLD-Signal
deaktiviert ist.

Untermenii-Optionen Beschreibung

Parameter, um den Typ der Kettenkompensation auszuwahlen.
Diese Parameter kdnnen Sie auswahlen:

tiber Software.
Kettenkompensation.

L HAL | EYPE

Maximaler Wert der Kettenkompensation.

g
|
[

=T

Wahlen Sie einen Maximalwert aus, um von 0 ... 600.

Kompensierter Wert der Kette durch Softwareschatzung. (schreibgeschiitzt)

W< T

-3
=

~
)

Dieser Parameter zeigt die Kilogramm, die das Gerat fir Software kompensiert
und andert sich an jedem Stopp mit jedem HOLD-Signal ein/ aus.

Vorherige Zeit, um das Gewicht vor der Aktivierung des HOLD-Signals

Zu messen. o '
Dieser Parameter wird in Zehntelsekunden gemessen und dient dazu, vor dem

SchlieBen von Turen ein stabiles MaR fur das Gewicht zu nehmen.

Verzégerungszeit, um das Gewicht zu aktualisieren, wenn das HOLD-Signal
losgelassen wird.

Dieser Parameter ist mit Zehntelsekunden gekennzeichnet und dient dazu,

nach dem Offnen von Tiiren ein stabiles MaB fiir das Gewicht zu aktualisieren.

MU — < .o

e
)

@ Die LCK-Geréte integrieren eine Funktion namens AUTO-Null, die nach der Auswahl eines Kompensationstyps
[EYPE |aktiviert wird, und legen einen maximalen Kompensationswert fest.
Diese Funktion wurde entwickelt, um den kleinsten moglichen Fehler, der unterhalb der Markierung als
maximaler Kompensationswert erscheinen kann, automatisch zu beseitigen. Die AUTO-Null-Funktion wird
angewendet, wenn das Gerét lber einen bestimmten Zeitraum keine Gewichtsanderung von mehr als 20 kg
erkennt.

A Wenn Sie die AUTO-Null-Funktion auf "00000" setzen, wird der maximale Kompensationswert deaktiviert.



4.6 CanOpen-Lift CiA 417 Untermenii

Einige der LCK-Modelle integrieren CanOpen-Lift CiA 417 profile. In diesem Untermend finden Sie einige
wichtige Parameter, die konfiguriert werden kénnen, wie z.B. die Ubertragungsgeschwindigkeit des Gerétes.

Dinacell Electronica S.I: ist CiA (Can In Automation) Mitglied. Hersteller-ID 00000361
Die Canbus-Verbindung muss den High-Speed-Standard (ISO99-2) erfiillen.

A Wenn das Gerat als Ende der Leitung der CAN-Installation positioniert ist, muss ein Widerstand
von 120 Ohm auf den Stecker zwischen den CAN High und CAN Low-Leitungen plaziert werden.

Untermenii-Optionen Beschreibung

L A —> ook CanOpen Gerateknoten-ldentifikation. (schreibgeschiitzt)

Baudrate des Gerites.

In diesem Parameter kann die Ubertragungsgeschwindigkeit
ausgewahlt werden. Die Ubertragungsgeschwindigkeiten des
Gerates sind 125kb oder 250kb.

o
0
c

=

Gewichtsanderungserkennung.

Mindestwert, um eine Gewichtsanderung in der Kabine zu erkennen
und zu senden. Wenn eine Gewichtsdnderung tberschritten wird, wird
eine PDO-Nachricht gesendet.Dieser Parameter wird verwendet, um
die CAN Kommunikation nicht zu sattigen. Auswahlbare Einheiten sind
1,2,5,10,20,25,50,100,250.0der OFF (Standard ist auf 1 gesetzt).

oo
(]
e -
(]
]

Steuerung durch Tiirkontakte

Im Falle des Fehlens eines HOLD-Signals ist es mdglich, die
Bewegung der Aufzugstiren durch die Informationen auf dem
Bus zu erkennen.

|
o
2
me
i

Wenn die Installation HOLD-Signal integriert.

Wenn die Installation kein HOLD-Signal integriert, wahlen Sie
diese Option aus, um das Bewegungssignal des Controllers zu
lesen. (Empfohlener Wert)

Wenn die Installation kein HOLD-Signal integriert, wahlen Sie

_SERE) :
diese Option aus, um den Status des Controllers zu lesen.

Wenn die Installation kein HOLD-Signal integriert, wahlen Sie
diese Option aus, um die Informationen der Aufzugstursteuerung
zu lesen.

) )
[ putu
o u]
2 cZ
[ L]

CanOpen Version (Schreibgeschiitzt).
Die aktuelle Version ist 2.0

4.7 Untermenu ADC

Optionen des Untermeniis Beschreibung

"
=

c

—> 5. 0n

| [

Sensorsignal in mV/V. (Schreibgeschiitzt)

_
-
I
)
-
=
P




4.8 Untermenii Analogausgang

Optionen fiir Untermeniis Beschreibung
Maximale Last fiir analogen Ausgang.
-0 _>—{As H, In diesem Parameter mussen Sie den maximalen Lastwert in den
nanLo v — ausgewahlten Einheiten angeben (Kapitel 4.3). Entweder fiir 10V oder 20mA.
| I Maximale Last fiir analogen Ausgang.
A Lo In diesem Parameter missen Sie den Mindestlastwert fir die ausgewahlten
v Einheiten (Kapitel 4.3) fiir OV, OmA oder 4mA angeben.
L Ausgangstyp.
< | . . 9‘ 9styP . . .
[ N Mit diesem Parameter wird die Ausgabe auf 4-20 oder 0-20mA eingestellt.

Spannungsbeispiel (0-10V): Fur eine Konfiguration mit einer Mindestlast von 0 kg (leere
Aufzugskabine) und einer maximalen Kapazitat von 100 kg (volle Aufzugskabine).

Konfiguration A Konfiguration B
Rn H.|=100kg = 100kg=10V [Rn H.|=0kg = Okg=10V
ARn Lo/ =0kg ————X O0kg=0V Rn Lo/ =100kg ——= 100kg=0V

Beispiel mit (0-20mA/4-20mA): Fir eine Konfiguration mit einer Mindestlast von 0kg (leere
Aufzugskabine) und einer maximalen Kapazitat von 100kg (volle Aufzugskabine).

Konfiguration A Konfiguration B
[Rn H.|=100kg — > 100kg=20mA [An H|=0kg — > 0kg=20mA
An Lao|=0kg Y > Okg=0/4mA An Lo =100kg — > 100kg=0/4mA

Wenn das Hold-Signal an das Gerat angeschlossen ist, andert sich das analoge Signal wahrend der
Bewegung des Aufzugs (aktiviertes Hold-Signal) erst nach der Deaktivierung des Hold-Signals.

4.9 Untermenii Kabinenanzeiger

Untermeniis Art der Kabinenanzeige.

P I?er Ausgang des Kabinendisplays nimmt als Referenz die fiir die Volllast- und

L FBL M| Uberlastalarme eingestellten Pegel. In diesem Parameter kdnnen Sie auswahlen, ob Sie
ein MB-Kabinendisplay oder eine externe Schaltung angeschlossen haben.

Bei dieser Option wird davon

ausgegangen, dass ein MB-

Kabinendisplay an das Gerat

angeschlossen ist.

_LEd Externe Schaltung fir L
Kabinenanzeige empfohlen
(montiert mit LED)

T T T T T T T T T T T A T T T T T L
| Uberlasten |+D| | | Vollast . Uberlasten |
el
l o o (o )
+ L1 {>|_—| O,
\ 500 0 o |:| \ k \
Fm e — Y - - - = = = = = o ﬁ |
| P L | |
- — = M’ | o UU | |
| Vollast 2000 | | N\ ‘ ) |
- - - - - - - - - _ J - - - - _— L iiiiii J

10



NG-Technologie

5.1 Welche Vorteile hat es?

Dinacell-Gerate, die mit NG-Technologie entwickelt wurden, zeichnen sich vor allem durch die mégliche
Konnektivitat mit Telefonen, Tablets oder Computern aus. Durch sie kann man alle Parameter in Echtzeit lesen,
testen Sie die Installation und kalibrieren Sie das Gerat, ohne auf die Tastatur zugreifen zu mussen. Darlber
hinaus konnen Sie einen Bericht als PDF erhalten. Diese Berichte kdnnen per E-Mail gesendet werden, um eine
gute Kontrolle Uber die Einrichtungen zu behalten. Auf der anderen Seite kdnnen Sie alle Informationen dieser
Berichte auf dem Handy, Tablet oder Computer aller Einrichtungen aufzeichnen die Sie mochten.

Ein weiteres Feature, das hervorgehoben werden soll, ist die Moglichkeit eines Firmware-Updates. Im Falle
moglicher Entwicklungen von Dinacell in seiner Firmware, um Funktionalitdten hinzuzufligen oder zu verbessern,
ware es moglich, Ihre NG-Geréate agil zu aktualisieren.

5.2 Konfiguration von Mobilgeraten, Tablets oder Computern

Der Prozess der Kalibrierung der Gerdte mit NG-Technologie Giber ein mobiles Gerat, Tablet oder Computer
beschleunigt und reduziert die Konfigurationszeiten.

Die Schritte und Verfahren bei der Kalibrierung der Geréte sind die gleichen (Kapitel 7), aber viel schneller und
intuitiver. Um diese Vorteile nutzen zu kdnnen, missen Sie die Dinacell-Anwendung fur lhre Gerate mit NG-
Technologie anschlieBen und herunterladen.

@ Weitere Informationen zur NG-Verbindung und ihrer Anwendung finden Sie im GD-WiFi-Handbuch
des Gateways.

5.3 Firmware update

Anforderungen und Komponenten, die fiir das Upgrade erforderlich sind:

- Das Gerat muss Uber einen Mini-USB-Eingang flr das Firmware-Upgrade verfiigen (Abschnitt 1.2).

- Ein USB-A-Buchse auf Mini USB-A Stecker Adapterkabel, um den USB-Stick an das Gerat anzuschlieen.
- Ein FAT32 USB-Stick, der nur die zu aktualisierende Firmware enthalt (Datei. CYP)

Das Verfahren zum Aktualisieren des Gerits ist folgendes:
(1) Kopieren Sie die neue Firmware auf den USB-Stick.
(2) Schalten Sie die Stromversorgung aus, oder trennen Sie die Stromversorgung vom Gerat.

(3) Halten Sie die @ Taste gedrickt, und verbinden Sie dann die Stromversorgung an das Gerat an. Die STA
LED blinkt und die ERR-LED bleibt fixiert.

(4) Jetzt konnen Sie den USB-Stick mit der neuen Firmware Uiber den USB-Kabeladapter an den Mini-USB-
Anschluss des Gerats anschlieBen. Die ERR-LED blinkt, wenn der USB-Stick erkannt wird.

(5) Warten Sie, bis das Gerat die neue Firmware aktualisiert hat. Der Vorgang kann bis zu einer
Minute dauern.

(6) Wenn das Upgrade abgeschlossen ist, wird das Gerat automatisch neu
gestartet.
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Fehler

6.1 Fehlercodes

Wenn das Gerat einen Fehler erkennt, wird einer der Fehlercodes in der folgenden Tabelle auf dem

Display angezeigt.
Error Beschreibung des Fehlers Lésung
Co_ ( Schlecht angeschlossenes, fehlerhaftes oder  Uberprifen Sie das Kabel und die
Li! ! beschadigtes Kabel. Anschlisse.
— — Negatives Zellsignalliberlauf. Die Wagezelle
.': i .:' arbeitet in die entgegengesetzte Richtung Uberpriifen Sie den Installationssensor.
oder ist schlecht angeschlossen.
— 5 Positiver Zellsignaliiberlauf. Der Sensor - Die Zelle kann beschadigt sein.
:: 'l i misst ein Gewicht, das groBer als der - Ersetzen Sie den Sensor durch eine mit
Nennwert ist. einem héheren Nennwert.
— — -Kurzschluss suchen und beseitigen.
crr 4 Kurzschluss am Ausgang des MB- -Gerit ausschalten und wieder
Kabinenanzeigers. einschalten damit der angezeigte Fehler
5 erlischt.
. Sie mussen |hr Gerat zurlicksetzen (Kapitel
Date‘nverlu.st Im 4.2) alle Geratekonfigurationsdaten,
= c Arbeitsspeicher. Kalibrierung, Kettenkompensation, Alarme...
gl i ) . . i
[ Wenn dieser Fehler auftritt, werden verloren. (Kapitel 4.2).

andern sich die Relays in den @
Zustand auf OFFEN.

AnschlieBend mussen Sie lhr Geréat
wiederherstellen, indem Sie alle verlorenen
Daten konfigurieren. Um eine Wiederholung
des Kalibrierungsvorgangs mit einem
bekannten Gewicht zu vermeiden, ist

es moglich, den ,Zell"-Wert vor dem
Zurucksetzen zu speichern. Und stellen Sie
dann die Kalibrierung wieder her indem Sie
die Nulloperation durchfiihren und den Wert
von ,cell” eingeben (Kapitel 4.3).

Die Wagezelle bietet eine sehr geringe
Empfindlichkeit. Es tritt in der Regel
aufgrund einer falschen Kalibrierung auf.

- Fiihren Sie eine neue Kalibrierung durch.
- Ersetzen Sie den Sensor durch einen mit
niedrigeren Nennwert.

A Wichtig: Wenn ein Fehler auftritt, werden alle Alarme eingeschaltet, und die Relais wechseln in den
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Alarmzustand, auBer mit Fehler 6, dass alle Relais OFFEN sind.



Kurzanleitung fur die LCK-Installation

& Einige Modelle integrieren mdglicherweise nicht alle MenUs oder Funktionen, siehe Abschnitt 1.2.
@ Bevor Sie die Sensoren installieren, ist es ratsam, alle Punkte des Handbuchs zu lesen.

@ Die Bedienung der Tasten am Gerét ist in Kapitel 3.2 angegeben.

7.1 Gerateinstallation

7.1.1 Installieren Sie den Sensor an einem geeigneten Ort, fir weitere Informationen Kapitel 2.1.

7.1.2 SchlieBen Sie das Hold-Signal unter Beriicksichtigung seiner Polaritdt an. Die Anschliisse sind in Kapitel
2.3 angegeben.

7.1.3 Bei Modellen mit Alarmrelais die richtigen Anschlisse herstellen.

7.1.4 Bei Modellen mit "CANopen-Lift CIA 417" die entsprechenden Anschliisse herstellen.

7.1.5 Bei Modellen mit "Analogausgang” die richtigen Anschliisse herstellen.

7.1.6 Modelle mit "MB-Kabinendisplay" Machen Sie die Anschlisse unter Berticksichtigung ihrer Polaritat.
7.1.7 Schalten Sie die Stromversorgung ein.

7.2 Gerateeinstellung
@

Fir eine optimale Kalibrierung wird empfohlen:

Wahrend der Kalibrierung miissen Sie den Aufzug in der Mitte des Schachtes platzieren und dirfen ihn

nicht bewegen.
Der erste Schritt ist die Kalibrierung des Gerates (die Betatigung der Tasten ist in Kapitel 3.2 angegeben). Gehen
Sie und rufen Sie das Kalibrierungsuntermenii (Kapitel 4.3) auf. Sie missen die folgenden Parameter
ausfuhren und konfigurieren.

7.2.3 Einstellung der Gewichtseinheit in Kilo oder Pfund.
7.2.4 |5u5PE |Wahlen Sie die Art der Installationsaufhdngung (1:1, 2:1, 3:1, 4:1).

7.2.3 Fuhren Sie das Verfahren aus, um die Null zu setzen. Wenn Sie dieses Verfahren bestéatigen,
starten Sie einen Countdown, mit dem Sie den Aufzug verlassen kénnen. (Dieser Vorgang muss bei leerem
Aufzug durchgefiihrt werden).

7.2.4 Option-A (fir mehr Prézision) 724 Option-B

Sie mussen in die Aufzugskabine ein Geben Sie den Zellwert ein, der auf dem Etikett
bekanntes Gewicht von 100% oder mindestens oder in einem technischen Dokument von dinacell
60% der maximalen Tragfahigkeit eingeben, angebracht ist, und bestatigen Sie ihn.

und dann, dieses Gewicht im Gerat angeben.

7.3 Geratekonfiguration

7.31 Der nachste Schritt besteht darin, die Alarme einzustellen, indem der Status des Relais markiert
und eine Gewichtsstufe fiir die Volllast-, Uberlast- und Hilfsalarme eingestellt wird. Wenn Sie mehr (iber die
Arten von Alarmen und deren Konfiguration erfahren mochten, wenden Sie sich an (Kapitel 4.4).

732 StandardmaBig ist es mit einer Softwarekettenkompensation konfiguriert. Wenn Sie die
Kettenkompensation andern missen oder weitere Informationen erhalten mdchten, lesen Sie Kapitel 4.5.

733 Nur wenn Sie den CanOpen-Parameter konfigurieren mussen (Kapitel 4.6).
734 Nur wenn Sie analoge Ausgange konfigurieren missen (Kapitel 4.8).
735 Nur wenn Sie ein Kabinendisplay angeschlossen haben und es konfigurieren mussen (Kapitel 4.9).
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