Dinacell

CHD®

DISPOSITIVO HIDRAULICO DE PESAGEM DE CARGAS

Manual do utilizador




CHD N¢

INDICE

1. DESCRIGAO E PRINCIPAIS CARACTERISTICAS............... 3
2. VISOR E BOTOES DE CONTROLO........cccecurrermrernerersensenns 3
3. DIMENSOES E LIGAGOES ........cceceerrrerrereeeeesns e snseeneans 4
4., SELECGCAO DO MODELO........ccoeeererrerereseeeesessessesseesessens 4
5. ESTRUTURA DO MENU.......oooiriiiiieerree e sssmnnn s 5
6. COMO VISUALIZAR OU ALTERAR PARAMETROS............ 5
7. INFORMAGAO DO DISPOSITIVO........cceereerreereenererernenns 6
8. CONFIGURAGAO DO SISTEMA..........cccererrrerereeersesseeaenns 6
9. CONFIGURAGAO DOS ALARMES..........ccecereruererernesnrersenns 8
10. COMPENSAGAO DA CORRENTE........cccceeermrerereneesesseens 9
10.1.Compensacao da corrente.........cccceeeeenncciiiiirerreeennnnnns 9
10.2.Submenu Chain (Corrente) ..., 9
10.3.Compensacgao por software........................ccoevrnnnnnnnn. 9
10.3.1.Compensacao do Auto-Zero..............ccc..cc......... 10

11. FUNGOES ADICIONAIS ........cooeereeereerreeneensessesesessessssessenes 10
11.1.Funcédo Hold (Suspensao)..............ccceeeeeeeieeeeeeeennnn. 10
11.2.Saida analégica (Opcional)................cccooeeiiviiininnnnnn. 10
11.3.Visor da cabina (Opcional)................cccooeiiiiiiiinnnnn. 11

12. PARAMETROS CANOPEN .....ccoeetreeereerneeeeneeensseeeseeens 11
13. CODIGOS DE ERROS E RESOLUGAO DE PROBLEMAS .13
14. ESPECIFICAGOES ELECTRICAS .......cceceerrreerreeensreeesenenns 13
15. LIGAGAO NGi.......c.ooererererereresee e esse e sse e ssessesnesseens 14
15.1.Ligacao NG por Wi-Fi .............coooiiiiiiiiii, 14
15.2.Actualizagdo do firmware...................ccooooiinn. 14

16. INSTALAGAO DO CHD. .......coeerreerereeeneee e ene e e s e snenes 15
16.1.Colocar o CHD numa area adequada....................... 15

17. GUIA DE CONFIGURAGAO RAPIDA..........ccceeererrrerrrenenns 15



CHD N¢

1. DESCRIGAO E PRINCIPAIS CARACTERISTICAS

CHD/NG- A unidade de controlo € um dispositivo hidraulico de pesagem de cargas das unidades de
Nova geracao (NG) da Dinacell Electronic.

As principais caracteristicas desta unidade séo:

Medir e limitar a carga em elevadores.

Monitorizagao da pressao hidraulica.

3 LED indicadores (Para os alarmes 1 e 2 e Estado do CHD ou Alarme Aux)
Entrada Hold (Suspensao)

Até 3limites de alarmes (carga completa, sobrecarga) (Alarme Aux opcional)
Até 3saidas de relés (relé Aux opcional)

Saida do visor da cabina (Opcional)

Saida analégica (0-10 V, 4-20) (Opcional)

Compensacgéao da corrente por software.

E as novas funcionalidades dos nossos dispositivos NG

Programagao remota por Wi-Fi (NG)

Ligacdao USB para actualizagido do firmware

2. VISOR E BOTOES DE CONTROLO

L/,

Funcgodes dos botdes de controlo:

~ A unidade dispée de um menu através do qual sao apresentados ou

modificados os parametros individuais das defini¢oes.

a. Premindo esta tecla durante 2 segundos, pode aceder ao ou sair do menu
b. Premindo esta tecla no interior dos menus, pode navegar nos parametros.
c. Aceite e guarde valores modificados quando as modificagcdes estdo em curso.

a. Durante a navegagdo nos menus: aceder para modificar um parametro.
b. Ao modificar um parametro: escolher o digito a alterar.

a. Durante a navegagdo nos menus: mostrar o valor armazenado do parémetro
seleccionado.

b. Ao modificar um parametro: alterar o digito intermitente de forma incremental de 0 a
9.

®» ® G

Nota: Ap6s um minuto sem qualquer operacgéo, a unidade regressa automaticamente ao visor de medi¢gédo do peso
total, independentemente do item do menu seleccionado anteriormente.

LED Fungoes

AL1 Indicador de alarme de carga
completa

AL2 Indicador de alarme de sobrecarga
Estado do CHD, Alarme Aux

Aux !
(Opcional)
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3. DIMENSOES E LIGAGOES
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4. SELECGAO DO MODELO

Modelos CHD
= 3] ©
& & & ©, =
| |
L [ ! =) a a)
Ligagde (o] a T I I
S & = (&) o (&)
3 (&)
1 Preto Terra
2 Vermelho 24V CC
3 Roxo Relé 1 Can HIGH
4 Azul Relé 1 Can LOW
5 Rosa Relé 2
6 Castanho Relé 2
7 Branco Hold +
8 Cinzento Hold -
) Analdgic Analégic
9 Verde Vierda | o4 Relé 3 04-
20 ma 20 ma
Visor da | Analdgic . Analégic
10Amarelo | obina- | o0-10v | Rel€3 00-10V

Existem cinco modelos CHDNC, dependendo das diferentes opgdes necessarias para cada aplicagdo. Os
instaladores podem escolher entre algumas opg¢des, como o numero de relés, saida analdgica, indicador do visor

da cabina e comunicagdes CanOpen.

Cédigo de referéncia do modelo | CHD_2RM CHD_2Ra CHD_3R CHD_C CHD_Ca
Relés de saida 2 2 3 - -
Saida analégica 4-20/0-10 : Sim : ) Sim
Entrada Hold (Desactivacao) Sim Sim Sim Sim Sim
Indicador do visor da cabina Sim ) } ) }
CANopen-Lift CiA 417 - - - Sim Sim
Monitorizagao por Wi-Fi e . . . .

actualizagao por USB <Al =l <Al =l Sim
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5. ESTRUTURA DO MENU

O menu apresenta a estrutura ciclica mostrada na figura seguinte.

Prima o botao durante 2 segundos para aceder e, em seguida, prima-o repetidamente para se deslocar de
um parametro para outro. Prima durante 2 segundos para sair.

—» B 8 B B B Indicac&o do peso. Apresentar o valor da carga medida

Prima Menu durante 2 segundos
Mostra os dados de identificagdo da unidade

SHE

Calibragdo do sistema. Este menu mostra todos os parametros relacionados com a
configuracdo das células de carga.

[ |
@H
< |7

o

Configuracao dos niveis dos alarmes.

®i
<=

Opcbdes de compensacao da corrente

m
X
a

SRS
<+ g:l% r

hu

Configuracdo CanOpen.
(Apenas relevante para os modelos CHD-C)

Valor do sinal mv/v. da célula de carga.

@H
< Do
[ |

LED ou saida do visor da cabina
(Apenas relevante para os modelos CHD-2RM)

U
< [T
]

Premindo Menu durante 2 segundos no menu de navegagao interna, ira terminar a navegagdao no menu e
regressar, apresentando o valor da carga medida

6. COMO VISUALIZAR OU ALTERAR PARAMETROS

Quando se encontrar em qualquer menu e a visualizar o parametro que pretende visualizar ou alterar:
e Prima @ para visualizar o valor actual.
e Prima @ para seleccionar o parametro a modificar.
e Prima @ para escolher a posi¢ao do digito a alterar (intermitente)
e Prima @ para alterar o valor da posigédo do digito intermitente actual. (Se nenhum digito estiver
intermitente, altere o valor directamente com a tecla )

e Prima duas vezes para guardar o valor.

Q Se o botao @ nao for premido novamente antes de o visor ficar
fixo (10 segundos), o valor do parametro nao sera alterado.

Depois de qualquer uma destas operagdes, o visor ira apresentar o parametro actual.
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7. INFORMAGAO DO DISPOSITIVO

Todas as novas unidades NG armazenam algumas informagdes importantes neste menu, de forma a
construirem ligagdes sem fios com qualquer unidade remota futura desenvolvida pela Dinacell Electronica. Todos
0s parametros podem ser lidos neste submenu.

[
Submenu

E;Irrgaaceder Verificar valor @ @ Aceder para modificar

[ inFa] ® [_Add]

Adicionar: Enderec¢o da rede NG da unidade.

v

1 oF,
Id n —>» Id _nu: Numero de identificagdo da unidade. Identificagéo exclusiva
u .
@ # de cada unidade.
FqQ,._P| —» Eauip: Modelo da unidade.

Valores validos: CHD

Ver: Versao do firmware da unidade CHDNE

-

Valores validos: 1.00 e superiores

®[®

«m«r-@%@:ﬂfl‘rI*r
v v v vy

V Har:Versio do hardware da unidadeCHDNG

==
x

S

APi: Versido da Api da rede NG Dinacell
Valores validos: 1.04 e superiores

VOLt: Tensdo da fonte de alimentacg&o interna da unidade CHDNG

-
C3

L

Valores validos: (cerca de 24 volts)

®

rESE: Repor o valor de todos os parametros para as predefinigdes
de fabrica. Todos os dados de calibragdo serao perdidos

=
]
L
I‘I‘"

®

8. CONFIGURAGAO DO SISTEMA

Esta secgdo descreve como configurar a unidade para obter a maior precisao de medigdo. A configuragéo é

ral
efectuada no Menu (L /tL L O]

!

Eglrrgzlceder Verificar valor @ @ Aceder para modificar

Unidades: Indicagao das unidades de peso. As unidades disponiveis sao
quilogramas/libras

oy
=
r
e
LM

v v v v v

AL ®

®

SusPE: Tipo de suspenséo na instalagio:
11 2.1 31 41

(M
S
< | 0|«
m

Zero: Ajuste do ponto zero com o elevador vazio. Armazenar um valor de
contagem decrescente até zero e os pardmetros de calibragdo da
carga

Carga: Peso conhecido aplicado no interior do elevador para efectuar a
calibragdo do peso da unidade. (Recomenda-se que seja
configurado até 60% da carga nominal do elevador.)

Célula:Sensibilidade das células de carga nominal. Este valor é calculado quando
a operagdo de CARGA é efectuada. O utilizador ndo deve modificar

este valor.(Se este pardmetro for modificado, as definicbes de
calibragdo anteriores serao substituidas)

mu
m

D

®

-
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BEW®
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Processo de calibracao:

1) Instale a unidade CHDN® seguindo as informagdes do capitulo INSTALACAO DO CHD.

2) Ligue a unidade com a tens3o correcta (consulte o capitulo ESPECIFICACOES).

ro
3) Aceda ao submenu :

4) Procedimento de calibragédo detalhado:

Siga os passos seguintes para definir um sistema de medig&o da carga preciso

UnokS

SuSPE

2Era

LoAd

|
M
o
=

5.1) Seleccione as unidades do visor (quilograma/libra).
5.2 ) Seleccione a suspensao. Por predefini¢édo, esta seleccionado 1:1

5.3 ) Ajuste de zero:

a) Seleccione o submenu Zero premindo @
b) Altere o valor da contagem decrescente, se desejado.

c) Prima o menu e o visor ficara intermitente

d) Certifique-se de que o elevador esta vazio e confirme a operagéo premindo @ novamente.
e) A contagem decrescente € iniciada. Durante este periodo de tempo nao pode haver alteragao
do peso da cabina.

5.4 ) Ajuste do ponto de carga: Com esta fungcdo, a medi¢gdo sera calibrada com a melhor
precisao.

Coloque um peso conhecido na cabina. Recomenda-se que seja 60% da carga de trabalho do

elevador.

Para efectuar o ajuste do ponto de carga:

a) Seleccione o submenu Load (Carga) premindo @
b) Defina o valor com a carga total adicionada ao elevador.

c¢) Prima o menu e o visor ficara intermitente

d) Confirme a operagao premindo novamente.
e) A contagem decrescente € iniciada. Durante este periodo de tempo ndo pode haver alteragao
do peso da cabina.

5.5) Este pardmetro armazena a sensibilidade do sensor. O valor das células é calculado
automaticamente ap6s um ajuste do ponto de carga. Se o valor das células for alterado, o processo
de calibragao anterior sera substituido.
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9. CONFIGURAGAO DOS ALARMES

Os valores dos alarmes correspondem ao limite de carga em que cada relé altera o seu estado.
Os relés podem ser configurados individualmente como contactos de ligagdo ou interrupgao

Os alarmes sao activados quando o seu limite é excedido. A unidade CHDNC dispde de 2 alarmes diferentes:

AL-1 (Carga completa, Relé N.° 1):

RLAFI

Alteragdo de estado quando é excedida a carga programada em
AL-2 (Sobrecarga, Relé N.° 2):

ALA-C

Alteragdo de estado quando é excedida a carga programada em
AL-Aux (Auxiliar, Relé N.° 3):

RLAr-S

Alteragéo de estado quando é excedida a carga programada em (Apenas relevante para os modelos

CHD-3R)
O procedimento de funcionamento dos relés como contacto de ligagéo ou interrupgéo pode ser alterado para cada

saida de alarme utilizando o parametro i St H . Os valores validos sdo (Fechado) para o modo de
operacao MAKE (Ligacao) e (Aberto) para o modo de operagao BREAK (Interrupgao). Os indicadores LED
dos alarmes serao activados quando o valor medido no visor esta em sobrecarga em relagéo ao nivel do alarme
correspondente

/'\ Nota: Os LED ndo estdo relacionados com o estado dos relés, mas sim com os niveis dos
° alarmes.

Como configurar as definicoes dos alarmes:

]
Aceda ao submenu

Prima e Aceder para
para aceder Verificar valor @ @ modificar
Al A- @ T —» ! E,El| Nivel: Limite do nivel do alarme 1 para Alarme de
N @ ‘ carga completa.
@ rStA: Estado do relé. Quando o alarme 1 é
desactivado (Modo inactivo) (Apenas relevante

para os modelos CHD-R)

Nivel: Limite do nivel do alarme 2 para Alarme de
sobrecarga.

ALA-Z —»

)

—
i
C

4/
-

rStA: Estado do relé. Quando o alarme 2 é
desactivado (Modo inactivo) (Apenas relevante
para os modelos CHD-R)

2

(|
-
]

Nivel: Limite do nivel do alarme 3 para Alarme
auxiliar.

=

2a

P

a

A

L |
—

m

C

m

-

rStA: Estado do relé. Quando o alarme 3 é
desactivado (Modo inactivo) (Apenas relevante
para os modelos CHD-3R)

-
(N ]
m
X

Todos os pesos apresentados e limites de alarmes sdo mostrados nas unidades
& seleccionadas. Todos os calculos internos sédo efectuados em kg, por isso, sao
possiveis erros de arredondamento
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10. COMPENSAGAO DA CORRENTE

10.1. Compensacgao da corrente

O dispositivo de pesagem da unidade CHDNE dispde de uma compensagéo da corrente por software.
Neste submenu, o utilizador pode escolher entre duas opgdes: sem compensagéo ou compensagao por
software.

10.2. Submenu Chain (Corrente)

CHARLA

Prima
para aceder

Submenu

Aceder para modificar

Verificar valor @ @

—p Tipo: Tipo de compensagéo da corrente aplicada. O utilizador

ESPE

CTHALA| @

Wy

UALuE

pode escolher entre a compensagio por software ou
nenhuma compensagao

Valor: Valor de corrente max. a compensar. Na instalagao.

Valores validos: 0-600

My

r S 3] F _p C Sof: Valor de carga da corrente compensado por estimativa
L @ u do software nas unidades seleccionadas

t : _p Tempo 1: Tempo até atingir o peso de suspensao antes de Hold

ser activado
M) 3

IIZ E —p Tempo 2: Tempo até atingir o peso de suspenséo apos Hold ser

desactivado
or

10.3. Compensacgao por software
Esta fungdo permite compensar a diferenca de peso entre andares produzida pela corrente. A unidade
necessita que o sinal HOLD esteja activado quando as portas se fecham para compensar o peso durante a
deslocagao do elevador.

Para configurar a compensagéao por software:

. EYPE

Defina o Tipo para o valor SoFT.

Defina o peso estimado da corrente. Este parametro sera o valor maximo compensado pela
g -
o |U H Lu E compensagcao por software

Neste parametro pode verificar o valor que o CHDNG esta a compensar por software sempre que
o sinal HOLD esta desactivado

Quando utilizar a compensacao por software, a compensacao do Auto_Zero sera activada automaticamente.
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10.3.1. Compensacgao do Auto-Zero

A compensagao do Auto_Zero é concebida para eliminar automaticamente pequenos erros de medicao,

UALuE

inferiores ao parametro

UALUE

A fungdo Auto-Zero sera activada sempre que o CHDN®medir um desvio estatico de + por um
periodo de pelo menos 120 segundos. Durante este periodo, a carga medida ndo pode ser alterada em mais de
20 kg. O CHDN€ aplica um valor de compensagéo interna igual ao valor inverso do desvio medido actualmente.

O valor da compensacgao do Auto_Zero é armazenado na memoria interna. Apds o ciclo de alimentacao, a
medida no visor sera a mesma. Para eliminar a compensagao do Auto_Zero, deve ser realizada uma operacéo de
Zero.

11. FUNCOES ADICIONAIS
11.1.Fungao Hold (Suspensao)

Durante a deslocagéao do elevador, as cargas medidas podem oscilar bastante devido a fricgao nas calhas,
movimentos de cargas, etc. Quando é aplicada uma tens&o no intervalo 24-230 V (CC ou CA) nesta entrada, a
unidade suspende a ultima medigao estavel do peso adquirido.

A tensao tem de ser aplicada quando as portas se fecham e tem de ser removida quando as portas se
abrem. Isto garante que o movimento da cabina ndo ira afectar o processo de pesagem e, assim, que ndo serao
activados os alarmes e os relés durante a deslocacao do elevador.

Para melhorar a suspensdo de uma medicado estavel, foram adicionados dois pardametros ao menu CHAIN

(cORReNTE) L El L k2|

Como algumas instalagdes definem a entrada HOLD ao mesmo tempo que as portas sdo fechadas, por
vezes, a Ultima medida obtida ndo é tdo estavel como o desejado. A mesma questao pode surgir ao remover a
entrada HOLD e as portas séo abertas.

]
Tempo, em décimas de segundos, para efectuar a medi¢édo antes da suspensao. O sinal esta activado.

Tempo, em décimas de segundos, para actualizar a medigdo apds a suspensao. O sinal é libertado.
Nota: ComT_1=10e T2 =15:

Se o sinal de suspenséo estiver activado, entdo a unidade CHDNCira considerar como uma medig&o valida
o ultimo valor de peso estavel que foi armazenado 1 segundo antes de a suspenséo ter sido activada. Depois,
quando a suspenséo ¢ libertada, sera considerado o primeiro valor estavel 1,5 segundos apds a desactivagéo do
sinal de suspenséao.

Esta opcédo permite uma grande flexibilidade para resolver problemas em algumas instalagdes criticas.

11.2. Saida analégica(Opcional)
Esta unidade dispde de duas saidas analdgicas (0-10 V e 4-20 mA). Ambas as saidas estdo activas e
operacionais a0 mesmo tempo.

Esta fungao reflecte o sinal dos sensores no intervalo entre ZERO e os valores definidos para ALARME1
(carga completa):

Saida Intervalo
Quando peso < 0 kg
(elevador vazio) oV
0-10 Volts
Quando peso = ALARME1 10V
(elevador com carga completa)
Quando peso < 0 kg
(elevador vazio) 4 mA
4-20 mA

Quando peso = ALARME1
(elevador com carga completa)

20 mA

10
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Exemplo: Quando o sistema estiver completamente configurado, se o ALARM1 estiver definido para 400 kg e se
a unidade medir 200 kg, entéo:

e Asaida0-10Vsera5V.
e A saida 4-20 mA sera 12 mA.

11.3. Visor da cabina (Opcional)
Fornece dois tipos de saida, dependendo do parametro CDISP: @@[')

@ ' 4 Indicador LED:Em sobrecarga, serd uma tens&o intermitente de 5 V

x @ —» (max. 75 mA) com a polaridade mostrada na figura.

l'l'l E —p LED IncrementalVisor progressivo MB-D (ligagéo de dois fios sem

@ polaridade)
12. PARAMETROS CanOpen
(Apenas relevante para os modelos CHD-C CﬂNop@m LIFT
|
A Dinacell electronic € membro da CiA (Can In Automation), CANooza
ID de fornecedor 00000361 LIFT

O CHDN®-C esta em conformidade com o perfil CANopen-Lift CiA 417.

Alguns paradmetros CanOpen importantes podem ser modificados neste submenu, tais como a
velocidade de transmissao e a ID do no. A detecgao da alteragéo do peso € um limite que enviara uma
mensagem PDO quando a alteragdo do peso ultrapassar o valor.

ID do né: ID do n6 do dispositivo de pesagem de carga CanOpen
TAn| ® [ nodE|] —» Ddons P pesag ga CanOp

A M)

b F!i d —p Velocidade de transmisséo: Velocidade de transmisséao do
C dispositivo CanOpen.
M) 125 kb ou 250 kb suportados para o perfil 417.

Cf CLc c —p Deteccéo da alteracao do peso: Unidades necessarias para detectar
CC uma alteracéo do peso na cabina e enviar uma mensagem
M) Can por peso alterado. (1, 2, 5, 10, 20, 25, 50, 100, 250)

r —p Versao CANopen-Lift CiA 417 suportada: Vers&o suportada

£
actualmente 2.0.0
™) v

—» Contacto das portas:Se uma unidade de porta da cabina estiver

presente na instalagdo, o CHDN®-C pode ler o estado da porta

@ $ definindo este paradmetro para “Sim”.Quando a porta se fecha, a
medig¢ao no visor é Hold e s6 sera alterada quando a porta se abre.

11
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o Especificagbes CanOpen

CARACTERISTICAS

NMT

NMT escravo

Controlo de erros

Protecgéo de né
Protecgéo de duracao

Consumidor de heartbeat

Arranque Sim
Intervalo de ID do n6 De 1a127
ID do n6 Proprietario
LMT Services
Teclado
Débito binario CanOpen 10 kbit/s
20 kbit/s
50 kbit/s
125 kbit/s
250 kbit/s
500 kbit/s
1000  kbit/s
Tipo de ajuste do débito binario Proprietario
LMT Services
Teclado
RPDO 1
TPDO 1
Modos PDO Sincrono (ciclico)
Sincrono (aciclico)
Accionado por eventos
Solicitado remotamente
Accionado pelo temporizador de eventos
Ligagédo PDO Sim
Mapeamento PDO Estatico
Servidor SDO 1
Cliente SDO Nao
Produtor de emergéncia Sim
Consumidor de emergéncia Sim
Produtor de sincronizacéo Nao
Contador de sincronizagdo Nao
Carimbo de data e hora Nao
Func¢des adicionais Nenhuma
Camada de aplicacdes suportada CiA 301V 4.2
Arquitectura suportada CiA 303V 1.3

Perfis dos dispositivos

Perfil de aplicagdo CANopen-Lift CiA
417para sistemas de controlo de elevadores

v2.0.0.0

12
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13. CODIGOS DE ERROS E RESOLUGAO DE PROBLEMAS

Quando a unidade detecta alguma anomalia, ira apresentar um cddigo de erro, como os da tabela seguinte:

Descrigéo do erro Accgéao

Err !l | ouo cabo esta danificado.

O sensor do CHD néo esta correctamente ligado | Verifique a ligagdo do sensor.

Excesso de negativo. A célula de carga esta a | Verifique aligagao da célula de carga.
Err emitir um sinal negativo demasiado elevado. Devera ter uma carga nao negativa.

Excesso de positivo. A célula de carga tem uma Substitua a célula de carga por outra
Err carga superior ao respectivo valor nominal. com uma carga nominal maior.

Perda de dados na memoria.

A unidade tem de ser redefinida para

Err Nota: Quando este erro é apresentado, os relés os valores predefinidos.
mudam para o estado ACTIVADO.
Sensor com sensibilidade muito baixa. A unidade nao Ajuste novamente o zero e a carga.
E -~ 7| | foi correctamente ajustada ou a célula de carga tem Substitua o sensor por outro com uma

um valor nominal baixo.

carga nominal menor.

/_\ Importante: Quando for apresentado um erro, todos os alarmes
sao activados e o elevador permanece bloqueado.

REPOR AS DEFINIGOES DE FABRICA (Apenas em caso de problemas de configuracéo)

Basta aceder ao menu e definir a opgéo = ESEE para sim (yes):

14. ESPECIFICACOES ELECTRICAS

Caracteristicas da fonte de

Pode ser colocada em curto-circuito.

alimentacao Nao é necessario substituir qualquer fusivel.
Tensao nominal 18-40V CC

Corrente maxima <65 mA(*)

Contactos dos relés 1A-30VCC

(Capacidade de comutagdo nominal)

03A-125V CA

Entrada HOLD

24 V-230 V CA/CC

Caixa

IP-50 VO plastico a prova de fogo.

(*) Aumenta 30 mA quando a ligagdo NG esta activada.
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15. LIGAGAO NG

Todas as novas unidades Dinacell tém uma funcionalidade especial denominada Ligacao
NG (Ligacbes de Nova Geragao). A principal fungao da ligagdo NG é estabelecer a ligagéao
a smartphones com o sistema Android para a calibragdo da unidade e a leitura de pens
TOOLSng para a actualizagdo do software

Dinacell

15.1.Ligacao NG por Wi-Fi

Para utilizar todas as funcionalidades avangadas para a Ligacéo
NG, o utilizador tem de ligar o adaptador WRCTNG & unidade
CHDNCe o software Dinacell TOOLS tem de estar instalado num
smartphone ou computador

WRCT-

Os utilizadores podem transferir a aplicagdo da Dinacell NG-d7 kg
“Weighing NG” na loja Google Play.
. . 5 Device id: -1 Model: LCKNG 2R
Com o novo adaptador WRCTNE ligado a Ligagdo NG do CHDNE,
os utilizadores podem: Weight settings
. . Load: 400 kg Suspension: 1:1
a) Obtertodos os valores dos parametros da unidade em tempo Cell: 1707
real.
. . . Alarms
b) Calibrar a unidade sem utilizar o teclado. @ -l load 1250kg oo
c) Testar o desempenho da instalag&o. @ Ocrioad 1900 kg B oo
d) Efectuar estudos das medigbes na instalagao para ajustar a chain
tensdo dos cabos, guias, detectar problemas de friccdo Max. load 1707 kg
~ Type: Software _
durante as deslocacoes, etc. Compensated: 124 kg
R . . @ Hold off Time to start 02s
e) Guardar todos os dados dos paradmetros de calibragdo num Time to arrival: 04s
reIaFono em’P.DF. . Cabin display
f)  Enviar relatérios por e-mail. Led output 12V (100mA)
g) Armazenar todas as calibragdes da instalagdo num Unico @ rul @ overload
telefone. Analogic output
h) Como o software esta em continuo desenvolvimento, havera 420mA CENEES  s0mA
ainda outras Opgées_ 0/10Vv L 0.0V

15.2. Actualizagao do firmware

E possivel actualizar o firmware de qualquer dispositivo NG utilizando a ligagdo NG e uma pen.

Siga os passos seguintes para aceder ao modo de carregamento de arranque para actualizar o firmware:

a) Copie o novo firmware (ficheiro .CYP) para a pen.
b) Ligue a pen ao adaptador do cabo USB auxiliar de USB para Mini USB.
c) Desligue a unidade CHDNG

d) Prima a tecla e ligue a unidade com a tecla premida. O LED AL1 fica intermitente a cada
segundo e o visor de 5 digitos ira desligar-se.

e) Ligue o cabo Mini USB ao conector NG. O LED AL2 fica aceso e o LED AL1 fica intermitente (a cada
0,5 segundos)

f) Aguarde até que a unidade seja reinicializada. Este processo pode demorar até 30 segundos.

g) Quando a programacao terminar, a unidade ira ser reinicializada automaticamente.

Pode guardar todos os dados da instalagdo no seu smartphone, tablet ou computador portatil. Pode
guardar o numero de instalagdes que desejar (a Unica limitagdo € a memoéria de cada dispositivo). Também
pode enviar relatérios por e-mail ou criar os seus proprios relatérios em PDF a partir da ferramenta.
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16. INSTALAGAO DO CHD

16.1. Colocar o CHD numa area adequada.

e O CHDN€ nao deve tocar noutros componentes =

mecanicos.
CABIN

e Ligue o CHDN® junto a valvula de pressdo do grupo

hidraulico. Vs 7
_ _ o _ B 1 HYDRAULIC PISTON
e Ligue todos os fios necessarios para a instalagdo, como a
fonte de alimentacdo, saida dos relés, etc. Z CHD-ng
e Ligue a unidade — 7 Z

MACHINE ROOM

oy
7 HYDRAULIC
'y | GROUP |

| / \

h
QAN

17. GUIA DE CONFIGURAGAO RAPIDA

Verificacao ou modificagcao dos parametros

Prima repetidamente para localizar o parametro pretendido

Prima
ORI OREEN OO ® ® W)
para —> —» —> —>
aceder
Prima 2 Aceder Prima 2x
seg. Verificar para Alterar Escolher para
para valor modificar digito digito guardar o
sair valor
s \ |

Configuracgao rapida do sistema

1. Instale o CHDN® num local adequado.

N

o gk w

8.
9.

Ligue todos os fios necessarios, como a fonte de alimentagéo, a entrada HOLD de suspenséo e as saidas dos relés ou

analdgicas, se necessario.

Aceda ao submenu
Defina para quilogramas ou libras
Defina o factor de suspenséo .

Esvazie o elevador e defina o valor da contagem decrescente para as operagdes de calibragdo. Confirme o valor
para a operagao de Zero. E iniciada uma contagem decrescente.

Coloque um peso conhecido no interior da cabina e ajuste o parametro com o peso adicionado. E iniciada uma
contagem decrescente.

Defina os limites dos alarmes para cada alarme e o estado de activagao para cada relé.
Se pretender compensagéo da corrente, seleccione o tipo ESPE] ge compensacao que pretende utilizar.

. ~ . r g
10. Se seleccionar compensagao por software, defina o valor do peso estimado no Menu Corrente |'- HAL "'I% |'-' L '-'E‘
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Dinacell Electronica sl. tiene todos los derechos reservados.
Segun las leyes de propiedad intelectual, queda prohibida la copia, reproduccién, adaptacion, alteracion o modificacion, total o parcial, de los
contenidos, salvo para uso exclusivo y privado del usuario o bajo expresa autorizacién de Dinacell Electrénica sl.; no responsabilizandose de

los posibles errores de impresion o copia.
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