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1. DESCRIÇÃO E PRINCIPAIS CARACTERÍSTICAS 

 CHD/NG- A unidade de controlo é um dispositivo hidráulico de pesagem de cargas das unidades de 
Nova geração (NG) da Dinacell Electronic. 

As principais características desta unidade são: 

- Medir e limitar a carga em elevadores. 

- Monitorização da pressão hidráulica. 

- 3 LED indicadores (Para os alarmes 1 e 2 e Estado do CHD ou Alarme Aux) 

- Entrada Hold (Suspensão) 

- Até 3limites de alarmes (carga completa, sobrecarga) (Alarme Aux opcional) 

- Até 3saídas de relés (relé Aux opcional) 

- Saída do visor da cabina (Opcional) 

- Saída analógica (0-10 V, 4-20) (Opcional) 

- Compensação da corrente por software. 

E as novas funcionalidades dos nossos dispositivos NG 

- Programação remota por Wi-Fi (NG) 

- Ligação USB para actualização do firmware 

2. VISOR E BOTÕES DE CONTROLO 

 

 

Funções dos botões de controlo: 
A unidade dispõe de um menu através do qual são apresentados ou 
modificados os parâmetros individuais das definições. 

 

a. Premindo esta tecla durante 2 segundos, pode aceder ao ou sair do menu  
b. Premindo esta tecla no interior dos menus, pode navegar nos parâmetros. 
c. Aceite e guarde valores modificados quando as modificações estão em curso. 

 

a. Durante a navegação nos menus: aceder para modificar um parâmetro. 
b. Ao modificar um parâmetro: escolher o dígito a alterar. 

 

a. Durante a navegação nos menus: mostrar o valor armazenado do parâmetro 
seleccionado. 

b. Ao modificar um parâmetro: alterar o dígito intermitente de forma incremental de 0 a 
9. 

Nota: Após um minuto sem qualquer operação, a unidade regressa automaticamente ao visor de medição do peso 
total, independentemente do item do menu seleccionado anteriormente. 

 

LED Funções 

AL1 
Indicador de alarme de carga 
completa 

AL2 Indicador de alarme de sobrecarga 

Aux 
Estado do CHD, Alarme Aux 
(Opcional) 
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3. DIMENSÕES E LIGAÇÕES 

 

 

 
Modelos CHD 

Ligaçõe
s C

H
D

_2
R

M
 

C
H

D
_2

R
a

 

C
H

D
_3

R
 

C
H

D
_C

 

C
H

D
_C

a
 

1 Preto Terra 

2 Vermelho 24 V CC 

3 Roxo Relé 1 Can HIGH 

4 Azul Relé 1 Can LOW 

5 Rosa Relé 2 - - 

6 Castanho Relé 2 - - 

7 Branco Hold + 

8 Cinzento Hold - 

9 Verde 
Visor da 
cabina+ 

Analógic
o 4-

20 ma 
Relé 3 - 

Analógic
o 4-

20 ma 

10 Amarelo 
Visor da 
cabina- 

Analógic
o 0-10 V 

Relé 3 - 
Analógic
o 0-10 V 

4. SELECÇÃO DO MODELO 

Existem cinco modelos CHDNG, dependendo das diferentes opções necessárias para cada aplicação. Os 
instaladores podem escolher entre algumas opções, como o número de relés, saída analógica, indicador do visor 
da cabina e comunicações CanOpen. 

Código de referência do modelo CHD_2RM CHD_2Ra CHD_3R CHD_C CHD_Ca 

Relés de saída 2 2 3 - - 

Saída analógica 4-20/0-10 - Sim - - Sim 

Entrada Hold (Desactivação) Sim Sim Sim Sim Sim 

Indicador do visor da cabina Sim - - - - 

CANopen-Lift CiA 417 - - - Sim Sim 

Monitorização por Wi-Fi e 
actualização por USB 

Sim Sim Sim Sim 
Sim 
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5. ESTRUTURA DO MENU 

 O menu apresenta a estrutura cíclica mostrada na figura seguinte.  

Prima o botão  durante 2 segundos para aceder e, em seguida, prima-o repetidamente para se deslocar de 
um parâmetro para outro. Prima durante 2 segundos para sair. 
 

 
 

Indicação do peso. Apresentar o valor da carga medida 

  Prima Menu durante 2 segundos 

  

 

Mostra os dados de identificação da unidade 

  

 

Calibração do sistema. Este menu mostra todos os parâmetros relacionados com a 
configuração das células de carga. 

  

 

Configuração dos níveis dos alarmes. 

  

 

Opções de compensação da corrente 

  

 

Configuração CanOpen. 
(Apenas relevante para os modelos CHD-C) 

  

 

Valor do sinal mv/v. da célula de carga. 

  

 

LED ou saída do visor da cabina 
(Apenas relevante para os modelos CHD-2RM) 

 
 

 

Premindo Menu durante 2 segundos no menu de navegação interna, irá terminar a navegação no menu e 
regressar, apresentando o valor da carga medida 

6. COMO VISUALIZAR OU ALTERAR PARÂMETROS 

Quando se encontrar em qualquer menu e a visualizar o parâmetro que pretende visualizar ou alterar: 

 Prima  para visualizar o valor actual. 

 Prima  para seleccionar o parâmetro a modificar. 

 Prima  para escolher a posição do dígito a alterar (intermitente)  

 Prima  para alterar o valor da posição do dígito intermitente actual. (Se nenhum dígito estiver 

intermitente, altere o valor directamente com a tecla ) 

 Prima  duas vezes para guardar o valor. 

 
Se o botão  não for premido novamente antes de o visor ficar 
fixo (10 segundos), o valor do parâmetro não será alterado. 

Depois de qualquer uma destas operações, o visor irá apresentar o parâmetro actual. 
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7. INFORMAÇÃO DO DISPOSITIVO 

 Todas as novas unidades NG armazenam algumas informações importantes neste menu, de forma a 
construírem ligações sem fios com qualquer unidade remota futura desenvolvida pela Dinacell Electronica. Todos 
os parâmetros podem ser lidos neste submenu. 

Submenu  

 Prima 
para aceder 

Verificar valor 
 

Aceder para modificar 

   

 

 Adicionar: Endereço da rede NG da unidade. 

  
 

 

 Id_nu: Número de identificação da unidade. Identificação exclusiva 
de cada unidade. 

  
 

 

 Equip: Modelo da unidade. 

Valores válidos: CHD 

  
 

 

 Ver: Versão do firmware da unidade CHDNG 

Valores válidos: 1.00 e superiores 

  
 

 

 V_Har:Versão do hardware da unidadeCHDNG 

 
  

 

 

 APi: Versão da Api da rede NG Dinacell 

Valores válidos: 1.04 e superiores 

  
 

 

 VOLt: Tensão da fonte de alimentação interna da unidade CHDNG 

Valores válidos: (cerca de 24 volts) 

  
 

 

 rESE: Repor o valor de todos os parâmetros para as predefinições 
de fábrica. Todos os dados de calibração serão perdidos 

  
 

  

8. CONFIGURAÇÃO DO SISTEMA 

Esta secção descreve como configurar a unidade para obter a maior precisão de medição. A configuração é 

efectuada no Menu . 

 Prima 
para aceder 

Verificar valor 
 

Aceder para modificar 

   

 

 Unidades: Indicação das unidades de peso. As unidades disponíveis são 
quilogramas/libras 

  
 

 

 SusPE: Tipo de suspensão na instalação: 
1:1   2:1   3:1   4:1 

  
 

 

 Zero: Ajuste do ponto zero com o elevador vazio. Armazenar um valor de 
contagem decrescente até zero e os parâmetros de calibração da 
carga 

  
 

 

 Carga: Peso conhecido aplicado no interior do elevador para efectuar a 
calibração do peso da unidade. (Recomenda-se que seja 
configurado até 60% da carga nominal do elevador.) 

  
 

 

 Célula:Sensibilidade das células de carga nominal. Este valor é calculado quando 
a operação de CARGA é efectuada. O utilizador não deve modificar 
este valor.(Se este parâmetro for modificado, as definições de 
calibração anteriores serão substituídas) 
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Processo de calibração: 

1) Instale a unidade CHDNG seguindo as informações do capítulo INSTALAÇÃO DO CHD. 

2) Ligue a unidade com a tensão correcta (consulte o capítulo ESPECIFICAÇÕES). 

3) Aceda ao submenu : 

4) Procedimento de calibração detalhado: 

Siga os passos seguintes para definir um sistema de medição da carga preciso 

 
 

5.1) Seleccione as unidades do visor (quilograma/libra). 

 
 

5.2 ) Seleccione a suspensão. Por predefinição, está seleccionado 1:1  
 

 

 
5.3 ) Ajuste de zero: 

a) Seleccione o submenu Zero premindo  
b) Altere o valor da contagem decrescente, se desejado. 

c) Prima o menu  e o visor ficará intermitente 

d) Certifique-se de que o elevador está vazio e confirme a operação premindo  novamente.  
e) A contagem decrescente é iniciada. Durante este período de tempo não pode haver alteração 

do peso da cabina. 
 

 
5.4 ) Ajuste do ponto de carga: Com esta função, a medição será calibrada com a melhor 

precisão. 
Coloque um peso conhecido na cabina. Recomenda-se que seja 60% da carga de trabalho do 
elevador. 

 Para efectuar o ajuste do ponto de carga: 

a) Seleccione o submenu Load (Carga) premindo  
b) Defina o valor com a carga total adicionada ao elevador. 

c) Prima o menu  e o visor ficará intermitente 

d) Confirme a operação premindo  novamente.  
e) A contagem decrescente é iniciada. Durante este período de tempo não pode haver alteração 

do peso da cabina. 
 

 
5.5) Este parâmetro armazena a sensibilidade do sensor. O valor das células é calculado 
automaticamente após um ajuste do ponto de carga. Se o valor das células for alterado, o processo 
de calibração anterior será substituído. 
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9. CONFIGURAÇÃO DOS ALARMES 

Os valores dos alarmes correspondem ao limite de carga em que cada relé altera o seu estado.  
Os relés podem ser configurados individualmente como contactos de ligação ou interrupção 

Os alarmes são activados quando o seu limite é excedido. A unidade CHDNG dispõe de 2 alarmes diferentes: 

AL-1 (Carga completa, Relé N.º 1): 

Alteração de estado quando é excedida a carga programada em  

AL-2 (Sobrecarga, Relé N.º 2): 

Alteração de estado quando é excedida a carga programada em  

AL-Aux (Auxiliar, Relé N.º 3): 

Alteração de estado quando é excedida a carga programada em (Apenas relevante para os modelos 
CHD-3R) 

O procedimento de funcionamento dos relés como contacto de ligação ou interrupção pode ser alterado para cada 

saída de alarme utilizando o parâmetro . Os valores válidos são (Fechado) para o modo de 
operação MAKE (Ligação) e (Aberto) para o modo de operação BREAK (Interrupção). Os indicadores LED 
dos alarmes serão activados quando o valor medido no visor está em sobrecarga em relação ao nível do alarme 
correspondente 

 
 

Nota: Os LED não estão relacionados com o estado dos relés, mas sim com os níveis dos 
alarmes. 

Como configurar as definições dos alarmes: 

Aceda ao submenu  

 Prima 
para aceder 

 
Verificar valor 

 
Aceder para 
modificar 

   
 

 
 

 

 

Nível: Limite do nível do alarme 1 para Alarme de 
carga completa. 

    
 

 

rStA: Estado do relé. Quando o alarme 1 é 
desactivado (Modo inactivo) (Apenas relevante 
para os modelos CHD-R) 
 

   
 

  

 

Nível: Limite do nível do alarme 2 para Alarme de 
sobrecarga. 
 

   
 

 
 

 

rStA: Estado do relé. Quando o alarme 2 é 
desactivado (Modo inactivo) (Apenas relevante 
para os modelos CHD-R) 
 
 

  
   

 

Nível: Limite do nível do alarme 3 para Alarme 
auxiliar. 
 

   
 

 
 

rStA: Estado do relé. Quando o alarme 3 é 
desactivado (Modo inactivo) (Apenas relevante 
para os modelos CHD-3R) 

  
 

   

 

 

Todos os pesos apresentados e limites de alarmes são mostrados nas unidades 
seleccionadas. Todos os cálculos internos são efectuados em kg, por isso, são 
possíveis erros de arredondamento 
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10. COMPENSAÇÃO DA CORRENTE 

10.1. Compensação da corrente 

 O dispositivo de pesagem da unidade CHDNG dispõe de uma compensação da corrente por software.  
 Neste submenu, o utilizador pode escolher entre duas opções: sem compensação ou compensação por 
software. 

10.2. Submenu Chain (Corrente) 

Submenu  

 Prima 
para aceder 
 

Verificar valor 
  

Aceder para modificar 

  
 

 

 Tipo: Tipo de compensação da corrente aplicada. O utilizador 
pode escolher entre a compensação por software ou 
nenhuma compensação 

  
 

 

 Valor: Valor de corrente máx. a compensar. Na instalação. 
Valores válidos: 0-600 

  
 

 

 C_Sof: Valor de carga da corrente compensado por estimativa 
do software nas unidades seleccionadas 

  
 

 

 Tempo 1: Tempo até atingir o peso de suspensão antes de Hold 
ser activado 

  
 

 
 

 Tempo 2: Tempo até atingir o peso de suspensão após Hold ser 
desactivado 

  
 

  

10.3. Compensação por software 

Esta função permite compensar a diferença de peso entre andares produzida pela corrente. A unidade 
necessita que o sinal HOLD esteja activado quando as portas se fecham para compensar o peso durante a 
deslocação do elevador. 

 Para configurar a compensação por software: 

  
Defina o Tipo para o valor SoFT. 

  

Defina o peso estimado da corrente. Este parâmetro será o valor máximo compensado pela 
compensação por software 
 

  
Neste parâmetro pode verificar o valor que o CHDNG está a compensar por software sempre que 
o sinal HOLD está desactivado 

Quando utilizar a compensação por software, a compensação do Auto_Zero será activada automaticamente. 
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10.3.1. Compensação do Auto-Zero 

A compensação do Auto_Zero é concebida para eliminar automaticamente pequenos erros de medição, 

inferiores ao parâmetro  

A função Auto-Zero será activada sempre que o CHDNGmedir um desvio estático de ±  por um 
período de pelo menos 120 segundos. Durante este período, a carga medida não pode ser alterada em mais de 
20 kg. O CHDNG aplica um valor de compensação interna igual ao valor inverso do desvio medido actualmente. 

O valor da compensação do Auto_Zero é armazenado na memória interna. Após o ciclo de alimentação, a 
medida no visor será a mesma. Para eliminar a compensação do Auto_Zero, deve ser realizada uma operação de 
Zero. 

11. FUNÇÕES ADICIONAIS 

11.1. Função Hold (Suspensão) 

 Durante a deslocação do elevador, as cargas medidas podem oscilar bastante devido a fricção nas calhas, 
movimentos de cargas, etc. Quando é aplicada uma tensão no intervalo 24-230 V (CC ou CA) nesta entrada, a 
unidade suspende a última medição estável do peso adquirido. 

 A tensão tem de ser aplicada quando as portas se fecham e tem de ser removida quando as portas se 
abrem. Isto garante que o movimento da cabina não irá afectar o processo de pesagem e, assim, que não serão 
activados os alarmes e os relés durante a deslocação do elevador. 

Para melhorar a suspensão de uma medição estável, foram adicionados dois parâmetros ao menu CHAIN 

(CORRENTE): e . 

 Como algumas instalações definem a entrada HOLD ao mesmo tempo que as portas são fechadas, por 
vezes, a última medida obtida não é tão estável como o desejado. A mesma questão pode surgir ao remover a 
entrada HOLD e as portas são abertas. 

  Tempo, em décimas de segundos, para efectuar a medição antes da suspensão. O sinal está activado. 

  Tempo, em décimas de segundos, para actualizar a medição após a suspensão. O sinal é libertado. 
Nota: Com T_1 = 10 e T2 = 15: 

 Se o sinal de suspensão estiver activado, então a unidade CHDNGirá considerar como uma medição válida 
o último valor de peso estável que foi armazenado 1 segundo antes de a suspensão ter sido activada. Depois, 
quando a suspensão é libertada, será considerado o primeiro valor estável 1,5 segundos após a desactivação do 
sinal de suspensão. 

Esta opção permite uma grande flexibilidade para resolver problemas em algumas instalações críticas. 

11.2. Saída analógica(Opcional) 

 Esta unidade dispõe de duas saídas analógicas (0-10 V e 4-20 mA). Ambas as saídas estão activas e 
operacionais ao mesmo tempo. 

 Esta função reflecte o sinal dos sensores no intervalo entre ZERO e os valores definidos para ALARME1 
(carga completa): 

Saída Intervalo 

0-10 Volts 

Quando peso ≤ 0 kg 
(elevador vazio) 0 V  

Quando peso ≥ ALARME1 
(elevador com carga completa) 10 V  

4-20 mA 

Quando peso ≤ 0 kg 
(elevador vazio) 4 mA  

Quando peso ≥ ALARME1 
(elevador com carga completa) 20 mA 
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Exemplo: Quando o sistema estiver completamente configurado, se o ALARM1 estiver definido para 400 kg e se 
a unidade medir 200 kg, então: 

 A saída 0-10 V será 5 V.  
 A saída 4-20 mA será 12 mA. 

11.3. Visor da cabina (Opcional) 

   Fornece dois tipos de saída, dependendo do parâmetro CDISP: 
 

   

 

 
 

Indicador LED:Em sobrecarga, será uma tensão intermitente de 5 V 
(máx. 75 mA) com a polaridade mostrada na figura. 

  
 

 

 LED IncrementalVisor progressivo MB-D (ligação de dois fios sem 
polaridade)  
 

12. PARÂMETROS CanOpen 

(Apenas relevante para os modelos CHD-C  

 

A Dinacell electronic é membro da CiA (Can In Automation),  
ID de fornecedor 00000361 

 
 O CHDNG-C está em conformidade com o perfil CANopen-Lift CiA 417. 

Alguns parâmetros CanOpen importantes podem ser modificados neste submenu, tais como a 
velocidade de transmissão e a ID do nó. A detecção da alteração do peso é um limite que enviará uma 
mensagem PDO quando a alteração do peso ultrapassar o valor. 

   

 

 ID do nó: ID do nó do dispositivo de pesagem de carga CanOpen 

  
 

 

 Velocidade de transmissão: Velocidade de transmissão do 
dispositivo CanOpen. 

125 kb ou 250 kb suportados para o perfil 417. 

  
 

 

 Detecção da alteração do peso: Unidades necessárias para detectar 
uma alteração do peso na cabina e enviar uma mensagem 
Can por peso alterado. (1, 2, 5, 10, 20, 25, 50, 100, 250) 

  

 

 Versão CANopen-Lift CiA 417 suportada: Versão suportada 
actualmente 2.0.0 

   

 

 Contacto das portas:Se uma unidade de porta da cabina estiver 
presente na instalação, o CHDNG-C pode ler o estado da porta 
definindo este parâmetro para “Sim”.Quando a porta se fecha, a 
medição no visor é Hold e só será alterada quando a porta se abre. 
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 Especificações CanOpen 

CARACTERÍSTICAS 

NMT NMT escravo 

Controlo de erros Protecção de nó 

Protecção de duração 

Consumidor de heartbeat 

Arranque Sim 

Intervalo de ID do nó De 1 a 127 

ID do nó  Proprietário 

LMT Services 

Teclado 

Débito binário CanOpen  10 kbit/s 

20 kbit/s 

50 kbit/s 

125 kbit/s 

250 kbit/s 

500 kbit/s 

1000 kbit/s 

Tipo de ajuste do débito binário Proprietário 

LMT Services 

Teclado 

RPDO 1 

TPDO 1 

Modos PDO Síncrono (cíclico) 

Síncrono (acíclico) 

Accionado por eventos 

Solicitado remotamente 

Accionado pelo temporizador de eventos 

Ligação PDO Sim 

Mapeamento PDO Estático 

Servidor SDO 1 

Cliente SDO Não 

Produtor de emergência Sim 

Consumidor de emergência Sim 

Produtor de sincronização Não 

Contador de sincronização Não 

Carimbo de data e hora Não 

Funções adicionais Nenhuma 

Camada de aplicações suportada CiA 301 V 4.2 

Arquitectura suportada CiA 303 V 1.3 

Perfis dos dispositivos Perfil de aplicação CANopen-Lift CiA 
417para sistemas de controlo de elevadores 
V2.0.0.0 
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13. CÓDIGOS DE ERROS E RESOLUÇÃO DE PROBLEMAS 

Quando a unidade detecta alguma anomalia, irá apresentar um código de erro, como os da tabela seguinte: 

 Descrição do erro Acção 

 

O sensor do CHD não está correctamente ligado 
ou o cabo está danificado. 

Verifique a ligação do sensor. 

 

Excesso de negativo. A célula de carga está a 
emitir um sinal negativo demasiado elevado. 

Verifique a ligação da célula de carga. 
Deverá ter uma carga não negativa. 

 

Excesso de positivo. A célula de carga tem uma 
carga superior ao respectivo valor nominal. 

Substitua a célula de carga por outra 
com uma carga nominal maior. 

 

Perda de dados na memória. 
Nota: Quando este erro é apresentado, os relés 
mudam para o estado ACTIVADO. 

A unidade tem de ser redefinida para 
os valores predefinidos. 

 

Sensor com sensibilidade muito baixa. A unidade não 
foi correctamente ajustada ou a célula de carga tem 
um valor nominal baixo. 

Ajuste novamente o zero e a carga. 
Substitua o sensor por outro com uma 
carga nominal menor. 

   

 
 

Importante: Quando for apresentado um erro, todos os alarmes 
são activados e o elevador permanece bloqueado. 

 

REPOR AS DEFINIÇÕES DE FÁBRICA (Apenas em caso de problemas de configuração) 

 Basta aceder ao menu  e definir a opção  para sim (yes): 

14. ESPECIFICAÇÕES ELÉCTRICAS 

Características da fonte de 
alimentação 

Pode ser colocada em curto-circuito. 
Não é necessário substituir qualquer fusível. 

Tensão nominal 18-40 V CC 

Corrente máxima <65 mA(*) 

Contactos dos relés 
(Capacidade de comutação nominal) 

1 A - 30 V CC 
0,3 A - 125 V CA 

Entrada HOLD 24 V-230 V CA/CC 

Caixa IP-50 V0 plástico à prova de fogo. 

(*) Aumenta 30 mA quando a ligação NG está activada. 
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15. LIGAÇÃO NG 

 

Todas as novas unidades Dinacell têm uma funcionalidade especial denominada Ligação 
NG (Ligações de Nova Geração). A principal função da ligação NG é estabelecer a ligação 
a smartphones com o sistema Android para a calibração da unidade e a leitura de pens 
para a actualização do software 

15.1. Ligação NG por Wi-Fi 

Para utilizar todas as funcionalidades avançadas para a Ligação 
NG, o utilizador tem de ligar o adaptador WRCTNG à unidade 
CHDNGe o software Dinacell TOOLS tem de estar instalado num 
smartphone ou computador 

Os utilizadores podem transferir a aplicação da Dinacell 
“Weighing NG” na loja Google Play. 

Com o novo adaptador WRCTNG ligado à Ligação NG do CHDNG, 
os utilizadores podem: 

a) Obter todos os valores dos parâmetros da unidade em tempo 

real. 

b) Calibrar a unidade sem utilizar o teclado. 

c) Testar o desempenho da instalação. 

d) Efectuar estudos das medições na instalação para ajustar a 

tensão dos cabos, guias, detectar problemas de fricção 

durante as deslocações, etc. 

e) Guardar todos os dados dos parâmetros de calibração num 

relatório em PDF. 

f) Enviar relatórios por e-mail. 

g) Armazenar todas as calibrações da instalação num único 

telefone. 

h) Como o software está em contínuo desenvolvimento, haverá 

ainda outras opções.  

15.2. Actualização do firmware 

É possível actualizar o firmware de qualquer dispositivo NG utilizando a ligação NG e uma pen. 

Siga os passos seguintes para aceder ao modo de carregamento de arranque para actualizar o firmware: 

a) Copie o novo firmware (ficheiro .CYP) para a pen. 
b) Ligue a pen ao adaptador do cabo USB auxiliar de USB para Mini USB. 
c) Desligue a unidade CHDNG 

d) Prima a tecla  e ligue a unidade com a tecla premida. O LED AL1 fica intermitente a cada 
segundo e o visor de 5 dígitos irá desligar-se. 

e) Ligue o cabo Mini USB ao conector NG. O LED AL2 fica aceso e o LED AL1 fica intermitente (a cada 
0,5 segundos) 

f) Aguarde até que a unidade seja reinicializada. Este processo pode demorar até 30 segundos. 
g) Quando a programação terminar, a unidade irá ser reinicializada automaticamente. 

Pode guardar todos os dados da instalação no seu smartphone, tablet ou computador portátil. Pode 

guardar o número de instalações que desejar (a única limitação é a memória de cada dispositivo).  Também 

pode enviar relatórios por e-mail ou criar os seus próprios relatórios em PDF a partir da ferramenta. 
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16. INSTALAÇÃO DO CHD 

16.1. Colocar o CHD numa área adequada. 

 O CHDNG não deve tocar noutros componentes  

mecânicos. 

 

 Ligue o CHDNG junto à válvula de pressão do grupo 

hidráulico. 

 

 Ligue todos os fios necessários para a instalação, como a 

fonte de alimentação, saída dos relés, etc. 

 

 Ligue a unidade 

 

 

17. GUIA DE CONFIGURAÇÃO RÁPIDA 

 Verificação ou modificação dos parâmetros 

 Prima repetidamente para localizar o parâmetro pretendido   
Prima 
2 seg. 

para 
aceder 

           

   

Prima 2 
seg. 
para 
sair 

 
Verificar 

valor 

Aceder 
para 

modificar 
 

Alterar 
dígito 

Escolher 
dígito  

 

Prima 2x 
para 

guardar o 
valor 

Configuração rápida do sistema 

1. Instale o CHDNG num local adequado. 

2. Ligue todos os fios necessários, como a fonte de alimentação, a entrada HOLD de suspensão e as saídas dos relés ou 

analógicas, se necessário. 

3. Aceda ao submenu  

4. Defina  para quilogramas ou libras 

5. Defina o factor de suspensão . 

6. Esvazie o elevador e defina o valor da contagem decrescente para as operações de calibração. Confirme o valor  

para a operação de Zero. É iniciada uma contagem decrescente. 

7. Coloque um peso conhecido no interior da cabina e ajuste o parâmetro  com o peso adicionado. É iniciada uma 

contagem decrescente. 

8. Defina os limites dos alarmes  para cada alarme e o estado de activação  para cada relé. 

9. Se pretender compensação da corrente, seleccione o tipo  de compensação que pretende utilizar. 

10. Se seleccionar compensação por software, defina o valor do peso estimado no Menu Corrente . 

CABINA 

ÊMBOLO HIDRÁULICO 

CASA DAS 
MÁQUINAS 

GRUPO 
HIDRÁULICO 
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