(ES)

CHD

Manual de usuario

Dinacell
N/

o e\ectirdnijg
")

o

AY

Dinacell

Dinacell Electronica S.L.



Dinacell Electronica S.L.

La informacién contenida en el presente

documento esta sujeta a cambios sin previo aviso.

El contenido aqui indicado debe usarse como
informacién general del producto. No debe
interpretarse como garantia de calidad o
durabilidad.

Dinacell Electrénica no se responsabilizara por
errores técnicos o de edicion ni por omisiones
contenidas en el presente documento.

Ref. documento: D1278-03

Fecha de publicacién: 19/09/2024

Version del firmware: 1.04

Aviso del producto

Este manual describe las caracteristicas que atienden
al producto en su versién mas actualizada.

Los recursos y funciones incluidos en este manual
atienden a la familia de modelos CHD (no todos los
modelos incorporan todas las funciones).

Los recursos y funciones incluidos en este manual
atienden a la familia de modelos CHD (no todos los
modelos incorporan todas las funciones).

Para mas informacion

www.dinacell.com



1 INtrOdUCCION  ceeceeececeeneeeeeeereecennseeececcccccsscscccccscsnncnns 2
1.1 Descripcion del produeto s 2
1.1 Descripcién del producto ................................................................... 2
1.3 ESPECifiCaciones @IECICAS — wwwwmmmmrsissrsissssssssessssese 2
2 Datos técnicos para la instalacion «cccccceeeiiiiniiiiiiiiinniene. w 3
2.1 DIMensiones Y COMPONENTES  wwnnnerirssmmmmiseessssssssssssseses 3
2.2 Lugar de instalacion el CHD s, 3
23 Diagrama de coneXioNadO s 3
3 Estructura interna y manejo del equipo ++ccceeeeeeececccccciceenn 4
3.1 Ramificacién de la estructura general s 4
3.2 Funciones de 10S DOtONES  errmmeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeene 4
4 MentU de ajustes ...ccceeeeiiiiniiiitiiiintiiiittiiietiiintcannanes . 5
4.1 MeNU de QJUSTES oo . 5
4.2 Submenl de informacion  .sesssessseeseeesessssseenns 6
4.3 Submend de calibracion ... 6
4.4 Submenl de alarma s 7
4.5 Submenu de compensacion de cadena ... 8
4.6 Submenl de CanOPEN  cecoecerrsveensseeesssseessssees s 9
4.7 SUDMENU dE ADC ettt eetsseesessesess e ssss s sssssssssse s .9
4.8 Submenu de salida analdgica e, 10
4.9 Submend de display de cabina 10
5 Tecnologia NG «+eseeseereesetettttitiiiiitiiiiiitieineinnnen, 11
5.1 CQUé ventajas HIENE?  reeereerseersest 11
5.2 Configuracion desde movil, tablet u ordenador = - - 11
5.3 Actualizacion del fIfMWArE  «erereeeeesesesseesssssssssssssssssssnnns 11
O EFFOF@S ccccccccccccccccscscscssscscscssscccsccssscssscssscssssscssscses 12
6.1 COAIGOS @ @ITOr  wwmwsmmsmmssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 12
7 Guia rapida para la instalacion del CHD ««cccceeeeeiccnnnncnannnn 13
7.1 Instalacion del equipo ........................................................................... 13
7.2 Calibracion del equipo - w13

73 Conﬁguracién del equipo .................................................................. 13



Introduccion

1.1 Descripcion del producto

Los CHD son un pesacargas completo, compuestos de una célula de presion y un equipo limitador. Las
variaciones de carga en cabina por la entrada o salida de cargas o pasajeros se convierten en variaciones
de presidn que a su vez convierten la presion de la linea hidraulica en sefiales eléctricas medibles por su

sistema integrado de control.

El sensor del CHD es de disefio robusto, soportando hasta 100 bares, y compacto sin llegar a influir en
la fiabilidad del sistema de presion, proporcionando en cambio la facilidad de integrar un limitador de
carga en el ascensor o montacargas. El sensor dispone de la rosca estandar en conexiones hidraulicas

de presion y se ofrecen adaptadores a otras medidas con lo que siempre se tendra la solucion a su

instalacion.

1.2 Caracteristicas por modelo

En este manual encontrara los recursos y funciones que incluyen el conjunto de modelos de la familia
CHD (no todos los modelos incorporan todas las funciones).

Para saber las funciones que incluye su modelo contrastelo con la tabla abajo indicada.

CHD-2RM CHD-2Ra CHD-3R CHD-C CHD-Ca
Nimero de alarmas 2 2 3 3 3
Relés 2 2 3
CANopen-Lift CIA 417 - - - v v
Salida analégica 0-10V / 4-20mA / 0-20mA - v -
Salida para display de cabina MB v - - - -
Tecnologia NG (Entrada USB actualizable) v
1.3 Especificaciones eléctricas
Parametros Unidades Especificaciones
Alimentacion (cortocircuitable, no precisa de cambiar ningun fusible) vVDC 24 (18.... 40)
Méaximo consumo de corriente mA 65
Max. voltaje VAC 250
Relés
Numero de alarmas A 2
Entrada de la sefal Hold VAC/DC 24 ..230

Material de la caja

IP50 Plastico ignifugo




Datos técnicos para la instalacion

2.1 Dimensiones y componentes

60

o R e

ALl ALY ALY

Dinacell

20eQ

2.2 Lugar de instalacion el CHD
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Ocupando un minimo espacio, el sistema CHD se instala de

forma que no interrumpe ni altera el flujo del liquido hidraulico.
La instalacion se puede hacer de forma sencilla utilizando una

conexion en T en cualquier posicion de la linea de presion.

Los CHD no deben entrar en contacto con ningun otro
componente mecanico.

2.3 Diagrama de conexionado

(1) Display.
5 digitos

(2) LED de estado.
& ¢ Alarma 1y/o 2 activa
Status, Alarma de vacio (opcional)

(3) Teclado de botones.
3 teclas

&
&
Yp

(4) Puerto de conexion NG.
Entrada mini USB para la actualizacion del firmware

NIl

Linea de presion

Grupo hidraulico Piston hidraulico

CHD2RM |  CHD2Ra |  CHD3R | CHD-C | cHpCa
Negro GND
Rojo 24VDC
Morado , Can HIGH
Relé 1
Azul Can LOW
Rosa i
Relé 2
Marrén
Blanco Hold (+)
Gris Hold (-
Verde Disp. cabin. + 4-20/0-20mA Relé 3 4-20/0-20mA
elé
Amarillo Disp. cabin. - 0-10V 0-10V




Estructura interna y manejo del equipo

3.1 Ramificacion de la estructura general
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3.2 Funciones de los botones

Botones Situacion Funciones
Desde el indicador de peso  Mantener pulsado para entrar o salir del menu de ajustes.
@ Dentro del menu Pulse para navegar por los diferentes parametros o submenus.

Pulse dos veces para confirmar y guardar el valor. En caso de confirmar

Modificando un parametro .
pero no guardar el valor pasado 10 segundos el valor no se cambiara.

Dentro del menu Pulse para entrar en el submenu o parametro actual.
@ Modificando un parametro  Pulse para elegir el digito a modificar.
@ Dentro del menu Pulsar sobre un parametro para visualizar su valor.
Modificando un parametro  Pulse para cambiar el valor del digito.

@ Dentro del mend, en caso de no realizar ninguna operaciéon durante un minuto, el equipo saldra del menu
y mostrara el indicador de peso.



Menu de ajustes

4.1 Menu de ajustes

El display de su equipo le va a mostrar, por defecto, el indicador de peso 88588 . para poder entrar o
salir al menu de ajustes tiene que mantener apretado el botén (M),

El menu tiene una estructura ciclica compuesta de diferentes submenus como se muestra en el diagrama
inferior.

A Puede que algunos modelos no integren todos los menus o funciones, consulte en el apartado 1.2.

Menu de ajuste Descripcion
| 1m F o Submenu de informacion de la unidad.
|
[ F“_ L Submenu de calibracion del equipo.
|
“_ H ~ Submenu de las alarmas.
|
L H H (] Submenu de compensacion de cadena.

Submenud de comunicacién Can.

n\l'/-‘ A\ Sélo para modelos con CANopen-Lift CIA 417, consulte el apartado 1.2.
|
A =1 Submend de visualizacion de la sefial de los sensores en mV/V.

Submenu de salida analégica.

A\ Sélo para modelos con salida analdgica, consulte el apartado 1.2.

Parametro de display de cabina.

A\ Sélo para modelos con salida para display de cabina MB, consulte el apartado 1.2.




4.2 Submenu de informacion

Opciones del subment Descripcion
' F o — — A d\uﬁ Direccion de red.
T "_. p= Numero de identidad de la unidad. (Sélo lectura).
'U‘\V"-" '| Estaidentificacion es Unica para cada equipo.
FY9.,._F| Nombre del modelo. (Sélo lectura).
\!/ Version del firmware. (Sélo lectura).
UE - El equipo le mostrara la version del firmware de la unidad CHD.
\l/ Valores validos: 1.00 y superiores.
H H ;:: r Version del hardware. (Sélo lectura).
| El equipo le mostrara la version del hardware de la unidad CHD
fu]
A F = Version Api de la red NG de Dinacell. (Sélo lectura).
|
HoLE Voltaje de la unidad. (Sélo lectura).
Valores validos alrededor de 24 VDC.
P CCCo Operacion de reset.
< [ = 1 = Restauracion del equipo al estado de fabrica, seleccione:

Para cancelar la operacion

_RALL | Para restaurar todos los valores a estado de fabrica.

A\ Toda la informacién de calibracién se perdera.

4.3 Submenu de calibracion

Opciones del submeni Descripcion
FRL Lkl -JUALES| Parametro para indicar las unidades de peso. (kilos o libras).
M
5 ¥ CPL Parametro para indicar el tipo de suspension de la instalacion.
- = 1.1 2.1 31 41
\l/ Operacion para indicar el cero.
—— I /\ Esta operacion se debe realizar con el ascensor vacio.
cero El display le mostrara un valor en segundos, dicho valor le permitira iniciar
una cuenta atras para poder realizar la operacion sin ningun peso dentro
del ascensor.
Parametro para indicar un peso conocido.
L 0Ad @ Para indicar el peso se recomienda introducir dentro de la cabina del
= ascensor un peso conocido de un 60% de la capacidad méxima de carga.
Después indique y confirme el valor de dicho peso.
| Sensibilidad del sensor.
— El valor de cell se autocalcula después de hacer un cero e indicar el peso
CELL conocido.

Se recomienda no modificar este valor, en caso de hacerlo los datos

de calibracién seran sobrescritos y se perderan.




4.4 Submenu de alarma

En este submenu se puede configurar las alarmas. Si se le aplica un valor a la alarma, cuando dicho valor se
sobrepasa la alarma se activara y cambiara el estado del relé. El estado de cada relé es posible configurarlo
individualmente como abierto o cerrado.

@ Los CHD incorporan unos LED de alarma (capitulo 2.1 apartado 5). Estos LED no estan vinculados al
estado del relé si no con las alarmas.

Opciones del submenut Descripcion

ALAF >— Al

- F N Alarma 1: CARGA COMPLETA.

Parametro para indicar el nivel de la alarma.

Si aplicamos un valor a la alarma, la habilitamos. Al SOBREPASAR
ELEL el valor de carga se activa‘la alarma‘y el relé campiaré de estado.
Cuando la alarma este activa se enciende el LED indicador de
alarma.

Si el valor establecido fuese “00000", este valor deshabilita la
alarmay el relé quedara desactivado.

Parametro para indicar el estado del relé.
Este pardametro permite configurar el estado del relé en relacion

con la alarma cuando esté desactivada.

Normalmente abierto (establecido por defecto).
_CL 05| Normalmente cerrado.

[y}
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]

Alarma 2: SOBRECARGA.

0

Parametro para indicar el nivel de la alarma.
Este pardmetro funciona igual que en la alarma 1 pero aplicado a
la alarma 2.

J
<

-~
]
C
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P

R

Parametro para indicar el estado del relé.
Normalmente abierto (establecido por defecto).

5
L
n- —
20

-1 35 Normalmente cerrado.
o) J_C Alarma 3: VACIO O AUXILIAR
AL 3~ C—> W
Parametro para indicar el nivel de la alarma.
Si aplicamos un valor a la alarma, la habilitamos. Al DESCENDER
= del valor se activa la alarma y el relé cambiara de estado.
LoD y

Cuando la alarma este activa se encendera el LED indicador de
alarma.

Si el valor establecido fuese “00000", este valor deshabilita la
alarmay el relé quedaréa desactivado.

Parametro para indicar el estado del relé.

rSEA -0PEn| Normalmente abierto (establecido por defecto).
_CL 05 Normalmente cerrado.




4.5 Submenu de compensacion de cadena

A En caso de querer compensacién de cadena debe conectar la sefial HOLD al equipo.

En este submenu podras activar o desactivar la compensacion de cadena por software o hardware. Esta funcion
permite compensar la diferencia de peso entre plantas producido por la cadena.

Una vez configurada la compensacion, tras la activacién de la sefial HOLD con el cierre de puertas, el equipo
realiza el calculo para compensar el peso durante el movimiento del ascensor.

Opciones del submenu Descripcion
— Parametro para seleccionar el tipo de compensacién de cadena.
FHR_ A —EYPE Dentro de este parametro podra seleccionar:

\L Compensacién via software
| No compensacién de cadena

U " lL u E Valor maximo de compensacién de cadena. (Para via hardware y software).
\; Seleccione un valor méximo a compensar de 0 ... 600

.5 nE Valor compensado de la cadena por estimacién software. (Sélo lectura).

i v Este valor se muestra en las unidades seleccionadas (capitulo 4.3).

L '= Tiempo previo para medir el peso antes de la activacién de la seiial HOLD.

= v Este pardmetro se mide en décimas de segundo y sirve para poder tomar

| una medida estable del peso antes del cierre de puertas.

o E' Tiempo de retardo para actualizar el peso al liberarse la seiial HOLD.

Este parametro se marca por décimas de segundo y sirve para poder
actualizar una medida estable del peso tras la apertura de puertas.

@ Los equipos CHD integran una funcion llamada AUTO-ZERO, que se activa tras seleccionar un tipo de

compensacion [E4PE |y establecer un valor maximo de compensaciéon .

Esta funcion esta disefada para eliminar de manera automatica el pequefio posible error que pueda aparecer
por debajo al marcado como valor maximo de compensacion. La funcion de AUTO-ZERO se aplicara cuando
durante un periodo de tiempo el equipo no detecte ningin cambio de peso de mas de 20kg.

@ Si el valor maximo de compensacién se configura con valor “00000” desactivara la funcion de AUTO-ZERO.



4.6 Submenu de CanOpen

Algunos de los modelos del CHD integran CanOpen. En esté submenu encontraras algunos pardametros
importantes que se pueden configurar como la velocidad de transmision del equipo y la identificacidn

del nodo.

Opciones del subment

Descripcion

Ar

modt

!

Identificacion del nodo del equipo CanOpen. (Sélo lectura)

o
=
oo

Baud Rate del equipo.

En este parametro podemos seleccionar la velocidad de trasmision en
nuestro dispositivo. Las velocidades de transmision del dispositivo son de
125 o 250kb soportadas por 417.

<

(|

oo
]

]

Deteccion del cambio de peso.

Unidades necesarias para detectar y mandar un cambio de peso en la
cabina. Al sobrepasar un cambio de peso, se manda un mensaje PDO. Este
parametro sirve para no saturar las comunicaciones del can.

Las unidades seleccionables son: 1,2,5,10,20,25,50,100,250 o OFF (Por
defecto esta fijado en 1).

pun

Control del contacto de las puertas del ascensor.
En caso de no tener una sefial HOLD es posible detectar el movimiento de

las puertas del ascensor a través del informacién en el bus.

Si la instalacion integra sefial HOLD.

_NoUE| Silainstalacion no integra sefial HOLD, seleccione esta opcion para
leer la sefial de movimiento del controlador. (Valor recomendado)

Si la instalacién no integra sefial HOLD, seleccione esta opcion para
leer el estado del controlador.

Si la instalacion no integra sefial HOLD, seleccione esta opcion para
leer la informacion del controlador de las puertas del ascensor.

2
(]
-

Version CanOpen. (Solo lectura)
La version actual es la 2.0

4.7 Submenu de ADC

Este submenu podra visualizar la sefial individual de cada sensor en mV/V.

Opciones del subment

Descripcion

o
oo
(e

-

(]
-
—
2
-

Senal del sensor en mV/V. (Sélo lectura).




4.8 Submenu de salida analégica

Este submenu permite seleccionar el tipo de salida analégica que necesite.

Opciones del subment Descripcion

o Maxima carga para salida analégica.
HAH Lo —> 71N A | En este parametro debera indicar el valor maximo de carga en las unidades

| \l/ seleccionadas (capitulo 4.3) para 10V o 20mA.

: ' Minima carga para salida analégica.
MM L 0| Eneste pardmetro debera indicar el valor minimo de carga en las unidades

seleccionadas (capitulo 4.3) para 0V, OmA o 4mA

Tipo de salida actual.
Con este parametro se configura la salida a 4-20 o 0-20mA.

<— l_out

e Ejemplo con Voltaje (0-10V): Para una configuracion con una carga minima de Okg (cabina del
ascensor vacia) y una capacidad maxima de 100kg (cabina del ascensor completa).

Configuracion A Configuracion B
[Rn H.]=100kg = 100kg=10V [An H]=Okg = 0Okg=10V
An Lo|=0kg —= 0kg=0V An Lo/=100kg —= 100kg=0V

e Ejemplo con Potencia (0-20mA/4-20mA): Para una configuracién con una carga minimo de Okg
(cabina del ascensor vacia) y una capacidad méaxima de 100kg (cabina del ascensor completa).

Configuracién A Configuracién B
=100kg — = 100kg=20mA =0kg = 0kg=20mA
[An Lo]=0kg —— (Okg=0/4mA [Rn_Lo|=100kg — = 100kg=0/4mA

4.9 Submenu de display de cabina

Este parametro sirve para definir el tipo de display de cabina MB que tenga.

Para configurar el display de cabina debe tener en cuenta que toma de referente los niveles establecidos en

la alarma de carga completa y de sobrecarga. El valor de carga completa establecerad que los leds del MB se
enciendan hasta la cabeza de la silueta cuando dicho valor se sobrepase. Por otro lado, cuando el ascensor
supere el valor establecido para la alarma de sobrecarga el MB indicara tanto de forma 6ptica como sonora que
el ascensor se encuentra en sobrecarga.

Opciones del subment Descripcion
Tipo de display de cabina.
LAbLA MB, display de cabina con LED fijo en sobrecarga.

MB, display de cabina con LED progresivo.

10



Tecnologia NG

5.1 ;Qué ventajas tiene?

Los CHD requieren de una pasarela como el modelo GD-WiFi para poder vincularse sin cables a un
teléfono, tablet u ordenador. O de un cable USB-A macho a Mini USB-B macho para conectase a un
ordenador mediante cable USB.

Los equipos de Dinacell disefiados con tecnologia NG se caracterizan principalmente por su posible
conectividad con teléfonos, tablets u ordenadores. Permitiendo a través de ellos leer todos los parametros en
tiempo real, probar la instalacién y calibrar la unidad sin tener que acceder a su teclado. A demas le permitira
obtener un informe en formato PDF. Estos informes podran ser enviados a través de email para poder llevar un
buen control de las instalaciones. Por otro lado, se puede grabar toda la informacién de dichos informes en el
moévil, tablet u ordenador de todas las instalaciones que desee.

5.2 Configuracion desde movil, tablet u ordenador

El proceso de calibrado de los equipos con tecnologia NG a través de un dispositivo movil, tablet u ordenador
acelera y reduce tiempos de configuracién.

Los pasos y procedimientos a la hora de calibrar el equipo son los mismos (capitulo 7), pero de forma mucho
mas rapida e intuitiva. Para poder disfrutar de estas ventajas necesitard conectar y descargarse la aplicacién de
Dinacell destinada a sus equipos con tecnologia NG.

@ Para mas informacién sobre la conexidon NG y su aplicacion consulte el manual correspondiente.

5.3 Actualizacion del firmware

Componentes y requisitos necesarios para la actualizacion:

- El equipo que necesite actualizar debe tener una entrada Mini USB para su actualizacién (apartado 1.2).
- Un cable adaptador USB-A hembra a Mini USB-A macho para poder conectar la memoria USB al equipo.
- Una memoria USB FAT32 que contenga Unicamente la actualizacién del firmware (archivo.CYP).

El procedimiento para actualizar un equipo es el siguiente:

(1) Copie el nuevo firmware en una memoria USB.

(2) Apague o desconecte la alimentacion del equipo.

(3) Manteniendo la tecla @ pulsada vuelva a conectar la alimentacién del equipo. El LED STA comenzara a
parpadear y el LED ERR permanecera fijo.

(4) Ahora debe conectar la memoria USB con el nuevo firmware al puerto mini USB del equipo usando un cable
adaptador. El LED ERR parpadeara cuando detecte el USB.

(5) Espere a que el equipo actualice el nuevo firmware. El proceso puede tardar hasta un minuto.

(6) Cuando finalice la actualizacién, el equipo arrancara automaticamente.

11



Errores

6.1 Codigos de error

Cuando el dispositivo detecta alguna anomalia aparece en el display uno de los coédigos de error de la

siguiente tabla.

Error Descripcion del error Accion
g ‘ Célula de carga mal conectada, averiada o : -
~r H . Compruebe la instalacién del sensor.
- cable dafnado.
Desbordamiento negativo de la sefial de la . .
C . | , , , . Compruebe la instalacién del sensor.
[l g célula. La célula de carga esta trabajando en ) .
. _ f No deberia de haber cargas negativas.
sentido contrario o esta mal conectada.
— Desbordamiento positivo de la sefial de la -La célula puede estar dafada.
:: ~ 3 célula. La célula de carga esta soportando un  -Sustituya la célula de carga por una de
peso superior al valor nominal. valor nominal superior.
Debe hacer un reset al equipo (capitulo 4.2)
@ Para no tener que repetir el proceso de
= = Pérdida de datos en memoria. calibracién es posible apuntar el valor
L o Cuando este error aparece los relés de cell antes de hacer el reset y despues
cambian a estado ABIERTO. restaurar la calibracion haciendo la
operacion de cero e introduciendo el
valor de cell (capitulo 4.3).
La célula de carga proporciona una -Realice una nueva calibracion.
= - sensibilidad muy baja. Usualmente ocurre -Cambie el sensor por otro con un valor
=) ! por una calibracion incorrecta. nominal mas bajo.

é Importante: Cuando un error aparece, todas las alarmas se ACTIVAN y los relés pasan a estado de
alarma, con el error 6 que todos los relés se ABREN.

12



Guia rapida para la instalacion del CHD

& Puede que algunos modelos no integren todos los menus o funciones, consulte en el apartado 1.2.
@ Antes de instalar el pesacargas en su lugar de trabajo es recomendable leer todos los puntos de esta guia.

@ El manejo de los botones del equipo esta indicado en el capitulo 3.2.

7.1 Instalacion del equipo

7.1.1 El primer paso es instalar en la linea de presion hidradlica el CHD (capitulo 2).

7.1.2 Conecte la sefial Hold teniendo en cuenta su polaridad.

7.1.3 Para los modelos con relés de alarma, realice las conexiones.

7.1.4 Para los modelos con "CAN" realice las conexiones.

7.1.5 Para los modelos con "Salida anal6gica" realice las conexiones.

7.1.6 Para los modelos con “Display de cabina MB" realice las conexiones teniendo en cuenta su polaridad.
7.1.7 Conecte la alimentacion 24VDC.

7.2 Calibracion del equipo CALLD

7.2.1 Seleccione el tipo de unidades de peso kilos o libras.

7.2.2 |5uSPE| Seleccione el tipo de suspension de la instalacion (1:1, 2:1, 3:1, 4:1).
7.2.3 El siguiente paso es instalar los sensores en su lugar de trabajo.

724 Despues haga la operacion para indicar el cero (Esta operacion se debe realizar con el ascensor vacio).

@ Es posible terminar la calibracion de dos formas diferentes en funcion del tipo de sensor. La opcion (A)
para todos los tipos de sensores o la opcidn (B) s6lo para sensores Plug and Play (ajustados de fabrica).

724 Debe indicar en el parametro[LORd |un peso conocido. Para ello se recomienda introducir dentro

del ascensor un peso de un 100% o como minimo el 60% sobre la capacidad méaxima de carga.

7.3 Configuracion del equipo

7.3.1 El siguiente paso es configurar las alarmas marcando el estado del relé y estableciendo un nivel
de peso para las alarma de carga completa, sobrecarga y para los modelos que lo tengan la auxiliar. Si necesita
saber mas sobre los tipos de alarmas y como configurarlas esta indicado en el (capitulo 4.4).

732 Por defecto estad configurado con una compensacién de cadena software. En caso de
necesitar modificar la compensacion de la cadena o para mas informacion (capitulo 4.5).

733 Solo en caso de necesitar configurar los parametros de CanOpen (capitulo 4.6).
734 Solo en caso de necesitar configurar las salidas analégicas (capitulo 4.8).
7.3.5 Sélo en caso de tener conectado un display de cabina y necesitar configurarlos (capitulo 4.9).
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